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Simbolos e avisos utilizados neste folheto:

Q As indicagdes de segurancga que, em caso de ndo-cumprimento, podem colocar as pessoas em risco
estao assinaladas por meio de um simbolo de perigo geral.

A Os avisos de tensao eléctrica sdo assinalados através deste simbolo.

DN Os avisos de perigo de exploséo sédo assinalados através deste simbolo.
ATENCAO Aplica-se as instrugées de segurancga cuja inobservancia pode causar danos a unida-
de ou afectar o seu funcionamento.
NOTA E utilizado para informagées importantes.
1 Generalidades
1.1 Introducao

Estas Instrugées de Montagem e de Servigo e o caderno em separado Instrugdes de seguranga para
produtos da Sulzer do tipo ABS contém instrugdes e indicagbes de seguranca fundamentais, que devem
ser observadas para efeitos de transporte, instalagdo, montagem e colocagéo em funcionamento. Estes
documentos devem, por isso, ser lidos previamente pelo montador e pelo pessoal técnico especializado/
operador responsavel, devendo estar sempre disponiveis no local de aplicagdo da unidade/instalagao.

1.2 Utilizagdao conforme as disposi¢cées

As unidades Sulzer foram montadas de acordo com o nivel tecnolégico actual e segundo as regras de segu-
ranga reconhecidas. No entanto, a utilizagéo indevida do produto podera causar ferimentos ou por em risco a
vida do utilizador ou de terceiros, podendo ainda originar danos na maquina e outros danos materiais.

As unidades Sulzer s6 podem ser utilizadas em estado tecnicamente perfeito e conforme as disposi¢cdes, com
sentido de seguranca e dos perigos. Qualquer outra utilizagado ou uma utilizagao além da descrita, é tida como
uma utilizacao indevida do produto. O fabricante / fornecedor nao se responsabiliza por quaisquer danos dai
resultantes. O risco é totalmente assumido pelo utilizador. Em caso de duvida, antes da utilizacdo do produto, o
modo de funcionamento pretendido tera de ser autorizado pela empresa Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd.

No caso de avaria as unidades Sulzer deverao ser colocadas imediatamente fora de servigo e ser-lhes vedado
o acesso. Devera ser reparada imediatamente a avaria. Se necessario, contactar a assisténcia técnica Sulzer.

1.3 Limites de aplicagao dos RW/RCP/SB-KA

Os RW/RCP estéao disponiveis tanto na verséo normal como na versédo Ex (ATEX Il 2G Ex h db IIB T4 Gb) a
50 Hz (Excluindo RW RW 550) de acordo com as normas EN ISO 12100:2010, EN 809:1998 + A1:2009 +
AC:2010, EN 60079-0:2012 + A11:2018, EN 60079-1:2014, EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-37, e como ver-
séo FM (NEC 500, classe I, divisao 1, grupo C&D, T3C) a 60 Hz (Excluindo RW 480 e RW 550).

O SB-KA é fornecido apenas na versao standard.

ATENCAO Profundidade de submersao até, no maximo, 20 m/ 65 ft

ATENCAO Temperatura maxima do liquido, em caso de funcionamento continuo = 40 °C/104 °F,
com a unidade submergido.

ATENCAO A fuga de lubrificantes pode resultar na poluicdo do meio que esta a ser bombeado.

ATENCAO Para cabos com comprimento < 20 m / 65 ft, a max. profundidade de submersao

permitida diminui em conformidade! Em casos especiais é possivel uma
profundidade de submerséao > 20 m/ 65 ft. No entanto, o nimero maximo de
arranques indicado na folha de dados do motor ndo deve ser excedido. Isso
necessita da autorizagao por escrito da empresa fabricante Sulzer.

O nivel de ruido maximo das unidades desta série é < 70 dB(A). Conforme a configuragéo da instalagao, &
possivel que seja excedido o valor maximo do nivel de pressao acustica, de 70 db(A), ou o nivel de pressao
acustica medido.
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% Estes aparelhos nao devem ser utilizados em determinadas aplicagdes, como, por exemplo, o0 bom-
= beamento de liquidos inflamaveis, combustiveis, quimicos, corrosivos ou explosivos.

/‘ Em areas com perigo de explosao apenas podem ser usadas unidades com protec¢éo contra explo-
= sdo.

1.4 Para a operagao de grupos protegidos contra explosao é valido

Em areas com perigo de explosao é necessario assegurar que, na ligagdo e em qualquer tipo de funciona-
mento dos unidades com protecgao contra explosdes (Ex), a unidade esteja alagado ou submergido. Nao sao
admissiveis quaisquer outros modos de funcionamento (tais como funcionamento operagéao) a seco.

ATENGCAO RW/RCP com licenciamento Ex h db IIB T4 ndao possuem nenhum sensor de fugas
(DI) na cdmara de vedacgéo.

ATENCAO RW 400/650/750/900 bem como RCP 400/500/800 com licenciamento FM (NEC 500)
podem estar equipadas opcionalmente com um DI especial na camara de 6leo. No
RW 900 e RCP 800, tal nao é possivel devido ao tipo construtivo.

Durante o arranque e o funcionamento, deve certificar-se que o motor do RW/RCP Ex deve estar sempre com-
pletamente submergido!

A monitorizagdo da temperatura do RW/RCP Ex deve ser efectuada através de interruptores bimetalicos ou
resisténcias com coeficiente positivo da temperatura de acordo com a norma DIN 44 082 e um aparelho de
activagdo com funcionamento testado para o efeito de acordo com a norma RL 2014/34/EU e FM 3610.

ATENGCAO Os aparelhos com classificagdo ATEX e FM estao aprovados para a utilizagdo em
localizagbes perigosas e possuem uma placa de identificagdo com dados técnicos e
a certificacdo Ex. Se um aparelho com classificacdo Ex for alvo de servig¢o ou repa-
ragcdo numa oficina sem aprovagao Ex, deixa de poder ser utilizado em localizagées
perigosas. Quando instalada, a placa de identificagao Ex tem de ser removida e sub-
stituida por uma versao standard. Todos os componentes e dimensées relevantes
para a classificacdo Ex podem ser consultados no manual técnico.

1.4.1 Condicoes especiais para a utilizagao segura

Estas unidades de motor ndo séo passiveis de reparagao ou intervengdes técnicas por parte do utilizador.
Qualquer operacéo que susceptivel de afectar as caracteristicas de protecgao contra explosao devem ser
referidas ao fabricante. As reparag¢des nas articulagdes nao inflamaveis podem ser realizadas apenas de
acordo com as especificagdes de design do fabricante. Nao é permitida a reparagao com base nos valores das
tabelas 2 e 3 da norma EN 60079-1 ou dos anexos B e D da norma FM 3615.

1.4.2 Para o funcionamento do RW/RCP EXx, no conversor de frequéncia vigora

As maquinas Ex s6 podem, sem excepgao, ser utilizadas com uma frequéncia de rede inferior ou até ao valor
maximo indicado na placa de catacteristicas, de 50 ou 60 Hz.

No caso da bomba funcionar em atmosferas explosivas, utilizando a velocidade variavel, por favor contacte
0 seu representante local da Sulzer para um aconselhamento técnico relativamente as varias Autorizagdes e
Standards no que concerne a protecg¢ao contra a sobrecarga térmica.

1.5 Areas de aplicacdo
1.5.1 Areas de aplicagiao RW

Os agitadores submersiveis ABS (RW 400 a RW 900) com motores estanques séo de elevada qualidade e
tém a seguinte gama de aplicagdo em estacdes de tratamento de aguas residuais municipais, na industria e na
agricultura:

» Mistura
» Agitacao

Versédo LW com hélice especial para aplicagbes na agricultura, Versdo DM (Drilling Mud) com hélice especial
para lodos de perfuracéo.
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Os misturadores submersiveis RW 480 e RW 750 sao usados para misturar, movimentar e agitar fluidos vis-
cosos contendo solidos em estagdes de tratamento de dguas residuais, na industria e na agricultura. Foram
projetados especificamente para as fungdes de mistura mais importantes durante a homogeneizacgéo de lodos
€ coenzimas.

1.5.2  Areas de aplicagdo RCP

As bombas de recirculagédo ABS da RCP (400 até 800) com motor submersivel encapsulado, estanque a agua
pressurizada, sdo produtos de alta qualidade com as seguintes areas de aplicagéo:

* Bombagem e circulagado de lodo activado nas estagdes de tratamento de esgotos com eliminagao de nitroge-
nio (nitrificagcao / desnitrificagao).

» Transporte da agua da chuva e agua superficial.

1.5.3  Areas de aplicagdo SB-KA

Os modelos SB-KA foram desenvolvidos para ir de encontro aos requisitos daqueles processos de tratamento
em que a biomassa néo esta a flutuar livremente sob a forma de flocos, mas forma um biofilme constituido a
superficie através de particulas de agregacéo. Um dos processos deste tipo com mais sucesso designa-se por
“Moving Bed” e foi desenvolvido pela companhia AnoxKaldnes.

1.6 Cédigo de identificagao
ex. RW4021-A30/8STD-230/50

Sistema hidraulico Motor
RwW Série A Designacao do motor
40 Tubuladura de presséo DN [cm] para RCP 30 Poténcia nominal do motor (P,[KW] x 10)
Hélice @ [cm] para RW/SB-KA 8 Numero de polos do motor
2 Tipo de hélice * STD Aprovacgoes
1 Numero de identificagdo 230 Tensao
50 Frequéncia

*Tipo de hélice 1 = Hélice especial de 2 pas para lodos e coenzimas (apenas sem anel de circulagéo);
2 = hélice de impulséo de 2 pas; 3 = hélice de impulséo de 3 pas;
4 = hélice de impulsao de 2 pas com anel de circulagao; 5 = hélice de impulsdo de 3 pas com anel de circulagao;
7 = 3 = hélice especial de 3 pas para o processo de cama flutuante de biopelicula (processo de corpos solidos)
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2 Dados técnicos

2.1 Dados técnicos RW 50 Hz

Hélice Motor (50 Hz/400 V) Instalagao
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o o £ o ] o © | & x | 9 o
€ £ 59 2 c c c | 2 © S|s|l o S| 2 IS
23 S |8 '— s || & € @ NI S| E 3 S
[=a) © g£ o o o S s | = o - o || 9 = o
T | 9 23 38 E| 2 g5 5|8 % 8¢ =
: g g : & 288 E 2%S :
3 () 5 S |2 8 3 |F |2 3
> %) | =
RW mm] | [1/min] kW] | [kW] Al | [A] kg
4021 /4041 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 o | - 9.3 40 1 o | o o ° o 92 /106
4022 /4042 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 o | - 9.3 40 1 o | o o ° o 92/106
4023 /4043 | 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 e | - | 93 40 1 | e | o o | e o 92/106
4024 / 4044 400 702 o A 30/8 4.2 3.0 o | - 9.3 40 1 e | o o ° o 92/106
4031 /4051 400 680 o A 40/8 5.6 4.0 - | e 109 | 40 2 | e | @ o | e o 92/106
4032 /4052 400 680 o A 40/8 5.6 4.0 - | | 10.9 | 40 2 | e | o o ° o 92 /106
4033 /4053 400 680 o A 40/8 5.6 4.0 - | 109 | 40 2 | e | o o ° o 92/106
4811 480 446/3.3 - A 75/4 8.7 7.5 - | e | 148 | 94 2 | e | o o ° - 163 /-
4812 480 467/3.1 - A 75/4 8.7 7.5 - | e | 148 | 94 2 | e | o o ° - 163 /-
4813 480 493/3.0 - A 75/4 8.7 7.5 - | e | 148 | 94 2 | e | o o ° - 163/ -
4814 480 517/2.8 - A 110/4 13.0 11.0 - | 1219103 | 2 | e | @ o ° - 169/ -
4815 480 539/2.6 - A 110/4 13.0 11.0 - | 12191 103 | 2 | e | @ o ° - 169/ -
6521 /6541 580 470 o A 50/12 741 5.0 - | | 18.2 | 52 2 | e | o o - ° 150/ 168
6522 /6542 | 580 470 o A 50/12 71 5.0 - | | 182 | 52 2 e | o o - ° 150/ 168
6523 /6543 650 470 o A 50/12 741 5.0 - | | 18.2 | 52 2 | e | o o - . 150/ 168
6524 /6544 | 650 470 o A 50/12 71 5.0 - | | 182 | 52 2 e | o o - ° 150/ 168
6525 /6545 650 470 o A 50/12 741 5.0 - | | 18.2 | 52 2 | e | o o - ° 150/ 168
6531 /6551 650 462 o A 75112 10.3 7.5 - | e | 245 | 54 3 | e | e o - . 180/ 198
6532 /6552 650 462 o A 75112 10.3 7.5 - | e | 245 | 54 3 | e | e o - ° 180/ 198
6533 /6553 650 470 o A 100/12 13.3 10.0 - | e | 319 91 4 | e | @ o - . 200/218
7511 750 285/5 - A 150/4 17.8 15.0 - | e | 313|172 | 4 | e | @ o - ° 202 /-
9032 /9052 900 238/6 o A 110/4 13.2 11.0 - | e[| 221 | 114 | 2 | e | & | © - ° 180/ 264
9033 /9053 900 238/6 o A 110/4 13.2 11.0 - | e[| 221 | 114 | 2 | e | @ | © - . 180/ 264
9034 /9054 900 238/6 o A 110/4 13.2 11.0 - | e | 221 | 114 | 2 | e | & | O - ° 180/ 264
9035/9055 | 900 238/6 o A 150/4 17.8 15.0 - | e | 313|172 | 3 | e | & | O - ° 185/269
9033 /9053 900 285/5 o A 150/4 17.8 15.0 - | e | 313|172 | 3 | e | & | © - ° 185/269
9034 /9054 900 285/5 o A 220/4 25.8 22.0 - | @ | 439 | 242 | 4 | e | & | © - ° 210/ 294
9035/9055 900 285/5 o A 220/4 25.8 22.0 - | @ | 439 | 242 | 4 | e | & | © - ° 210/ 294

P, = consumo de energia ; P, = débito de poténcia

e =padrdo ; o = opgdo; e* = Sensor de fugas (DI) no espago de unido em vez de na cdmara de vedagéo.

**Tipo de cabo: 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do ambito de fornecimento padrdo: 1=1x7G1.5;2=1x10G615;3=1x10G25;4=2x4Gx4+2x0,75

INDICAGAO

6006183-06

Sao possiveis outras tens6es mediante pedido.



2.2 Dados técnicos RW 60 Hz

Hélice Motor (60 Hz/460 V) Instalagao
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RW [mm] | [1/min] [KW] | [KW] Al | [A] [kg]
4021/4041 | 400 858 o| A35/8 4.6 35 | e | -] 87 |38 |1 |e| e | 0| e | 0| 92/106
4022 /4042 | 400 858 o| A35/8 4.6 3.5 ° 87 |38 | 1|e| e | 0| | 0| 92/106
4023 /4043 | 400 858 o| A35/8 4.6 3.5 e | -|87 |38 |1|e| e | 0| e | o 92/106
4024 /4044 | 400 841 o| A46/8 6.0 4.6 - 1e|[103 | 38 |2 e| @ | 0| e | 0| 92/106
4031 /4051 | 400 841 o| A46/8 6.0 4.6 - 1e[103 |/ 38 |2 e| e | 0| e | 0| 92/106
4811 480 | 507/3.5 | - A 90/4 10.2 9.0 - e 153 103 |2 | e | @ | - | - | @ 163/ -
4812 480 | 536/3.3 | - | A90/4 10.2 9.0 -|e][ 153 103 |2 e | @ | - | - | o 163/ -
4813 480 | 563/31 | - | A130/4 | 150 | 130 | - | | 219 (120 | 2 |e | @ | - | - | o 169/ -
6521 /6541 | 580 571 o | A60/12 8.0 6.0 -|e| 175 | 50 |2 |e| @ | 0| - | e | 150/168
6522 /6542 | 580 571 o | A60/12 8.0 6.0 -|e| 175 | 50 |2 |e| e | 0| - | e | 150/168
6531/6551 | 650 567 o| A90/M12 | 115 9.0 -1 e[239 |52 |2 |e| | 0o | - | e |180/198
6532 /6552 | 650 567 o| A90/M12 | 115 9.0 - 1 ®[239 |52 |2 |e| @ | 0| - | e |180/198
6533 /6553 | 650 567 o| A90M12 | 11.5 9.0 - ®[239 |52 |2 |e| | o - | e |180/198
6534 /6554 | 650 569 o|A12012 | 153 | 120 | - |e¢ | 314 | 88 | 3 |e| @ | 0| - | @ | 200/218
6535/6555 | 650 569 o|A120/12 | 153 | 120 | - |e¢| 314 | 88 |3 |e| @ | 0 | - | @ | 200/218
751 750 | 285/6 | - | A130/4 | 153 | 130 | - || 218 |109| 4 |e | @ | O | - | @ 202/ -
9032/9052 | 900 | 238/7 | o | A130/4 | 153 | 130 | - | | 218 |109 | 2 | e | e | o | - | e | 180/264
9033/9053 | 900 | 238/7 | o | A130/4 | 153 | 130 | - || 218 |109 | 2 |e | e | 0 | - | o | 180/264
9034 /9054 | 900 | 238/7 | o | A130/4 | 153 | 130 | - | | 218 |109 | 2 | e | @ | 0 | - | @ | 180/264
9035/9055 | 900 | 238/7 | o | A170/4 | 198 | 170 | - || 294|165 | 3 | e | e | o | - | e | 185/269
9033/9053 | 900 | 285/6 | o | A170/4 | 198 | 170 | - || 294 |165| 3 |e | e | o | - | o | 185/269
9034 /9054 | 900 | 285/6 | o | A250/4 | 28.8 | 250 | - |e | 417 |[229 | 4 | e | @ | O | - | @ | 210/294
9035/9055 | 900 | 285/6 | o | A250/4 | 288 | 25.0 | - (e | 417 (229 | 4 |e | @ | O | - | @ | 210/294
P, = consumo de energia ; P, = débito de poténcia
e = padréo ; o = opgao; e* = Sensor de fugas (DI) no espago de unido em vez de na camara de vedacéo.
**Tipo de cabo: 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do ambito de fornecimento padrdo: 1=1x7G1.5;2=1x10G15;3=1x10G25;4=2x4G4+2x0,75
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2.3 Dados técnicos das versoes especiais RW
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[mm] | [1/min] kW] | [kW] [A] (A] (Hz] (k]
RW 4033 LW | 400 | 680 A 40/8 5,6 4,0 ° 10,9/400 V 40/400 V 1 |e|e| o | 50| e | o] 92
RW 6532 LW | 650 | 462 A75/12 | 10,3 75 ° 24,5/400 V 54/400 V 2 |e| e | 0| 50 e | 180
RW 6533 LW | 650 | 470 | A100/12 | 13,3 | 10,0 ° 31,9/400 V 91/400 V 2 |e|e| 0| 50 e | 200
RW 5531 DM | 550 | 470 | A100/12 | 13,3 | 10,0 ° 31,9/400 V 91/400 V 2 |e| e | 0| 50 e | 205
RW 5531 DM | 550 557 | A120/12 | 16,0 | 12,0 ° 36,5/440-460V | 97/440-460V | 2 | e | @ | o | 60 e | 205
RW 5531 DM | 550 | 569 | A120/12 | 15,3 | 12,0 . 20,9/690 V 65/690 V 2 |e| e | o] 60 e | 205
Versdo LW com hélice especial para aplicagdes na agricultura; Versdo DM (Drilling Mud) com hélice especial para lodos de perfuragcdo
P, = consumo de energia ; P, = débito de poténcia; e = padréo ; o = opgéo; **Tipo de cabo: 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do &mbito de fornecimento padréo: 1 = 1x10G1,5; 2 = 3x6+3x6/3E+3x1,5
24 Dados técnicos RCP 50 Hz
Hélice Motor (50 Hz/400 V)
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[mm] | [1/min] | [m] | [I/s] (kW] | [kW] Al | [Al [kal
RCP 4022 394 680 113 165 A 40/8 5,6 4,0 ° 10,9 40 2 ° ° ° 118
RCP 4023 394 680 1,35 195 A 40/8 5,6 4,0 ° 10,9 40 2 ° ° ° 118
RCP 4024 394 680 1,49 215 A 40/8 5,6 4,0 ° 10,9 40 2 . . ° 118
RCP 4031 394 680 1,67 225 A 40/8 5,6 4,0 ° 10,9 40 2 ° ° ° 118
RCP 4032 394 680 1,40 245 A 40/8 5,6 4,0 ° 10,9 40 2 ° ° ° 118
RCP 4033 394 680 1,21 280 A 40/8 5,6 4,0 ° 10,9 40 2 ° ° ° 118
RCP 5031 492 470 1,08 390 A 50/12 71 5,0 ° 18,2 52 2 ° ° ° 215
RCP 5032 492 462 1,30 440 AT75/12 10,3 75 ° 24,5 54 3 ° ° ° 250
RCP 5033 492 462 1,38 500 A 75112 10,3 7,5 ° 24,5 54 3 ° ° . 250
RCP 5034 492 462 1,40 550 AT75/12 10,3 7,5 ° 24,5 54 3 ° ° ° 250
RCP 5035 492 470 1,45 585 A 100/12 13,3 10,0 ° 31,9 91 4 ° ° ° 255
RCP 5036 492 470 1,27 655 A 100/12 13,3 10,0 ° 31,9 91 4 ° . ° 255
RCP 8031 792 296" 1,4 880 A 110/4 13,0 11,0 ° 21,8 103 2 ° o | o 280
RCP 8031 792 3702 1,4 1100 A 150/4 17,9 15,0 . 32,3 172 3 ° o* ° 285
RCP 8031 792 3702 1,8 1130 A 220/4 25,8 22,0 ° 43,9 242 4 ° o | o 315
RCP 8032 792 296" 0,9 970 A 110/4 13,0 11,0 ° 21,8 103 2 ° o | o 280
RCP 8032 792 296" 1,25 990 A 150/4 17,9 15,0 ° 32,3 172 3 ° * | o 285
RCP 8032 792 3702 1,0 1230 A 220/4 25,8 22,0 ° 43,9 242 4 ° ot . 315
RCP 8032 792 285! 0,9 970 A 110/4 13,0 11,0 ° 21,8 103 2 ° o | o 280
RCP 8032 792 285! 1,25 990 A 150/4 17,9 15,0 ° 32,3 172 3 ° o | o 285
RCP 8032 792 3602 1,0 1230 A 220/4 25,8 22,0 ° 43,9 242 4 ° o | o 315

P, = consumo de energia ; P, = débito de poténcia 1= Rotagtes da hélice com redugéo da caixa de engrenagens i=5; 2= Rotacdes da hélice com redugéo da caixa de engrenagens i=4
e = padrdo ; o = op¢ao; * = Sensor de fugas (DI) no espaco de unido em vez de na camara de vedacgéao.

**Tipo de cabo: 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do &mbito de fornecimento padrdo: 1=1x7G.5;2=1x10G1.5;3=1x10G25;4=2x4G4+2x0,75
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2.5 Dados técnicos RCP 60 Hz

Hélice Motor (60 Hz/460 V)
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[mm] | [¥/min] | [m] | [I/s] [kW] | [kW] Al | [A] [ka]
RCP 4022 394 841 1,70 200 A 46/8 6,0 4,6 . 10,3 38 2 ° ° ° 118
RCP 4023 394 841 1,85 245 A 46/8 6,0 4,6 ° 10,3 38 2 ° . ° 118
RCP 4024 394 841 1,62 265 A 46/8 6,0 4.6 . 10,3 38 2 ° ° ° 118
RCP 4031 394 841 1,36 275 A 46/8 6,0 4.6 . 10,3 38 2 . . . 118
RCP 5031 492 569 1,62 460 A 90/12 11,5 9,0 ) 23,9 52 2 ° ° . 250
RCP 5032 492 569 1,562 515 A 120/12 15,3 12,0 . 31,4 88 3 . ° . 255
RCP 5033 492 569 1,20 590 A 120/12 15,3 12,0 . 31,4 88 3 . ° . 255
RCP 5034 492 569 1,14 640 A 120/12 15,3 12,0 . 31,4 88 3 ° ° . 255
RCP 8031 792 296! 1,44 900 A 130/4 14,9 13,0 . 21,9 127 2 ° °* . 280
RCP 8031 792 3562 11 1080 A 130/4 14,9 13,0 . 21,9 127 2 . °* . 280
RCP 8031 792 3562 1,65 1080 A 170/4 19,8 17,0 . 29,4 165 4 ° o* ° 285
RCP 8032 792 296! 0,90 990 A 130/4 14,9 13,0 . 27,8 127 2 ° ot ° 280
RCP 8032 792 296! 1,3 1010 A 170/4 19,8 17,0 . 37,0 165 4 ° o* ° 285
RCP 8032 792 3567 0,97 1210 A 250/4 28,8 25,0 . 53,1 229 4 ° 'Y . 315
RCP 8032 792 285’ 0,90 990 A 130/4 14,9 13,0 . 27,8 126,8 2 . ot . 280
RCP 8032 792 285’ 1,3 1010 A 170/4 19,8 17,0 ) 37,0 164,9 4 ° o* . 285
RCP 8032 792 360? 0,97 1210 A 250/4 28,8 25,0 . 53,1 229,4 4 . o* ° 315

P, = consumo de energia ; P, = débito de poténcia 1= Rotagdes da hélice com reducéo da caixa de engrenagens i=6; 2= Rotagbes da hélice com redugéo da caixa de engrena-

gens i=5

e = padréo ; o = opgao; e* = Sensor de fugas (DI) no espago de unido em vez de na camara de vedagéo.
**Tipo de cabo: 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do &mbito de fornecimento padrdo: 1=1x7G1.5;2=1x10G1.5;3=1x10G25;4=2x4G4+2x0,75

2.6 Dados técnicos SB-KA

Hélice Motor Peso
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Py = E s EC GE | o5 | og o €S To|g2 €S 0
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[mm] | [1/min] kW] | [kW] [Al (Al kgl
SB1236 KA | 925 | 100" | A30/8 | 4,2 3,0 . 9,3/400 V 37/400 V 1 o o 176
SB 1237 KA | 1080 | 100" | A40/8 | 56 4,0 . 10,9/400V | 40/400 V 2 . . 179
SB1236 KA | 925 | 1002 | A35/8 | 4,6 3,5 . 8,7/460 V 38/460 V 1 . . 176
SB 1237 KA | 1080 | 1002 | A46/8 | 6,0 4,6 . 10,3/460V | 38/460 V 2 . . 179

P, = consumo de energia ; P, = débito de poténcia 1= Rotagdes da hélice com redugéo da caixa de engrenagens i=7; 2= Rotagdes da hélice com reducéo da caixa de engrenagens i=8
e = padréo ; o = opgao; **Tipo de cabo: 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do ambito de fornecimento padrao: 1=1x7G 1.5;2=1x10G 1.5

INDICAGAO

10

Séo possiveis outras tensées mediante pedido.
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2.7 Placa de caracteristicas

. IP 68 A P68
SULZER (€ . : SULZER ¢ CE€ e
112G Ex h db IIB T4 Gb
cA
Typ. Typ. i
Nr Sn slo Nr Sn slo
UN IN Ph UN IN Cos ¢ Ph Hz
) P1: P2: n
P1: Cos ¢ n Insul. CLF PTB Wi,
P2: Insul. CI.LF Wt. Qmax @ Prop
Qmax Connecton information for the A”zCVT__USShif;WiSG fiir die Te_rEDe-
DN [ h«O @ Prop instatatation insirctions. Betrigbsanieiing beschion.
Do not open while energised. Nicht unter Spannung Offnen.
Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd. Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd.
Wexford, Ireland. Wexford, Ireland. UK
www.sulzer.com www.sulzer.com
cA
J
Imagem 1 Placa de caracteristicas standard Imagem 2 Placa de caracteristicas Ex
Legenda
Typ. Tipo de aparelho P, Poténcia nominal de entrada kW
Nr N°. ltem P, Poténcia nominal de saida kW / hp
s/o Numero da ordem de n/RPM Velocidade
produgao
Sn N° de Série @ Prop Hélice-o
Cos @ Factor de poténcia pf Wt. Peso kg / Ibs
Un Tensao nominal V Q / Flow max Débito max.
In Corrente nominal A #i# Data de produgéo (Semana/Ano)
Ph Quantidade de fases Hz PTB Cadigo de certificagao do
organismo notificado
Hz Frequéncia Hz [ Pe Direcgéo de rotagdo do veio do
motor
NOTA Recomendamos o preenchimento dos dados do unidade fornecido com base na
placa de caracteristicas original Placa de caracteristicas, para que a todo o momento
possa ter um comprovativo dos dados.
NOTA Para responder as suas questoes, é absolutamente necessario indicar o tipo dos

unidades, o n° de artigo e o n° do unidade.
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3 Pesos e medidas

INDICACAO Pode consultar o peso dos unidades na placa de caracteristicas dos unidades ou nas
tabelas na alinea 2 Dados Técnicos.

3.1 Dimensdoes RW

Sogem|22%8%/2 v 712 w 7le.m_-wle_voRw o8 Rl _ = =
Dimensio | SSTSL|SSIST|8gIgr|6ergl|88IRL|R8I8T(S85ISL|G]LIQT
T3] - - > < o
£33%8|32838|3<8%g|z<3%8|3%8%2|3%8%8|38858|3981¢8
D, 2 400 2 482 2 650 2 650 2 650 2 740 2 900 2 900
D, 2 560 - 2 811 2 811 2 811 - 2 1150 2 1150
d, @ 222.5 226 2 262.5 @ 262.5 2 262.5 @ 222.5 @ 222.5 @ 222.5
Ho 60 264 - - - - - - -
H o 100 306 306 305 305 305 306 306 306
h, 700 500 900 900 900 750 1500 1500
L, 060 680 - - - - - - -
o 100 715 1025 839 979 979 1068 1150 1250
L,
L, 060 705 - - - - i ;
L,o100 740 - 878 1018 1018 - 1172 1272
I, 793 1123 745 885 885 1166 1250 1350
1,0 60 310 - - - - - -
l,0100 310 410 410 540 540 - - -
X, 0 60 259 - - - - - -
X, 0100 279 401 372 452 452 449 470 500
X, 0 60 299 - . - - - -
X, 0100 319 - 372 452 452 - 460 570
L, (RW 750/900) min. |,
X, min. 190
44
[e] [e) .C— =
- <
o o H—-—t1—-1- T £ B
I
I 2 4
L, B
2g .
A A
o - d -
83, 2] oeoxe0 4 -
B E
' 4
N i < 4 A
4 A .
Aﬁ
>
e ™ 17 1 0 60 + 22°/30°
0100 + 15°/22°/30°

Imagem 3 Dimensées RW
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3.2

6006183-06

Dimensoes RCP

min. 400

. 188,5
-85 2 EN 10255-M
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e 683
e X X =PNG6 Type 11, DIN EN 1092-1
(: o e T e T !
Imagem 4 RCP 400
188 . 520 (A75/12, A90/12, A100/12, A120/12)
o 447
85, | | |(AS0/12 A60/12)
) 2" EN 10255-M
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4.4’ .E‘
y 1S
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X
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1 /
M - 865 (A50/12, A60/12)
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Imagem 5 RCP 500

DN500

min. 600
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144

85| L 2 EN 10255-M
505 -
i = 1
.« * °
B o
Ll ©
m % E
Y
o
o
] ®o|__
\ prd
a
o
o 5
= . [
c S
€ s 1174 (A130/4, A150/4)
] X 1274 (A220/4, A250/4)
' o .’- . X = PN6 Type 11, DIN EN 1092-1

Imagem 6 RCP 800

3.3 Controlo da dimensao da flange
/
a 4
a ~ |
A
a Aq ) j

Flange PN6 DIN EN1092-1 Typ 11

Imagem 7 Dimensé&o da flange

14

Flange de padrao industrial de 307,
face elevada (RF), dimensionada em
conformidade com ANSI/ASME B16.1,
classe 125

Flange grau,Y*
DN (mm)
400 22 05
500 24 +05
800 30 *05
NPS (inch)
10¢ 1,19 *0.0%0
16° 1,44 +0.016
20¢ 1,69 *0.022
30¢ 2,25 *0.033
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ATENCAO A dimenséao “Y” da flange deve ser controlada, antes da montagem da bomba de re-
circulacdo. Deve-se ter em conta que é necessario respeitar as dimensées indicadas
na tabela, caso contrario a flange devera ser reprocessada.

34 Dimensoes SB-KA

D
SB 1236 KA 900
SB 1237 KA 1085 g9

[

[18,9] c=15°
A B D
SB 1236 KA 1280 940 900
| SB 1237 KA 1380 1040 1080
o ] SN
- 2 c=22
‘ A B D
_ SB 1236 KA 1280 1050 900
TR o[ SB 1237 KA 1380 1160 1080
DIt
©l
c=30°
\ o 100 x 100 A B D
— o4"x4 u \ SB 1236 KA 1250 1160 900
- 710 J SB 1237 KA 1350 1270 1080
[28,0] C \
Imagem 8 Bracket: Verséo para &ngulo fixo 0° Imagem 9 Bracket: Versao para diferentes angulos de ajustamento
4 Seguranga

Outros aspectos de higiene e seguranca sao descritos com detalhe em separado no folheto “Instrucdes de
seguranga para produtos da Sulzer do tipo ABS”. Se algo ndo estiver claro ou se surgirem questées relativas
a seguranca nao hesite em contactar a Sulzer.

4.1 Equipamento de protecao individual

As bombas elétricas submersiveis podem apresentar perigos mecanicos, elétricos e biolégicos ao pessoal
durante a instalagdo, operagéo e servigo. E obrigatéria a utilizagéo de equipamento de protecao individual
(EPI). O requisito minimo ¢é a utilizagdo de 6culos, calgado e luvas de seguranga. No entanto, deve ser sempre
realizada uma avaliagao de risco no local, para determinar se é necessario equipamento adicional, como por
exemplo arnés de seguranga, equipamento respiratorio, etc.

5 Elevagao, transporte e armazenamento
5.1 Elevacao
ATENCAO Tenha em consideragao o peso total das unidades Sulzer e dos respetivos compo-

nentes incorporados! (verifique o peso da unidade de base na placa de identificagao).

A placa de identificagao duplicada fornecida devera estar sempre visivel nas imediagdes do local onde a
aparelho for instalada (por exemplo, nas caixas de terminais/painel de controlo onde séo ligados os cabos da
aparelho).

NOTA Devera ser utilizado equipamento de elevagdo caso o peso total da unidade e
respetivos acessorios incorporados exceda as normas de segurancga locais quanto a
elevagdao manual.

Deve ser tido em consideracao o peso total da unidade e acessorios aquando da especificagao da carga de
trabalho segura de qualquer equipamento de elevagao! O equipamento de elevagao (por exemplo, grua e
correntes) devera possuir uma capacidade de elevagédo adequada. O guincho devera estar adequadamente
dimensionado para o peso total das unidades Sulzer (incluindo correntes de elevagéo ou cabos de ago, bem
como quaisquer acessorios incorporados). O utilizador final assume total responsabilidade quanto ao facto
de que o equipamento de elevagéo possui certificacdo, se encontra em boas condi¢des e € inspecionado
regularmente por entidades competentes, em conformidade com os intervalos impostos pelos regulamen-
tos locais. Nao devera ser utilizado equipamento de elevacao desgastado ou danificado, devendo este ser
descartado de forma adequada. O equipamento de elevacédo devera também estar em conformidade com as
normas e regulamentos de seguranga locais.
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NOTA As recomendacées para a utilizacdo segura de correntes, cabos e manilhas forne-
cidos pela Sulzer sdo enunciadas no Manual de Equipamento de Elevacao fornecid
com os artigos e devem ser cumpridas na integra.

5.2 Transporte
A Os unidades nao devem ser levantados pegando pelo cabo de ligagdo do motor.

Dependendo da versao, as unidades sdo equipadas com um olhal para corrente, a qual deve ser utilizada para
transporte, instalagao e remocgao.

A Firmar a unidade para que nao se desloque da sua posicao!

A Para o transporte do unidade Sulzer, este deve ser colocado sobre uma superficie devidamente firme
e horizontal em todas as direcc¢des, fixando-o para que nao se incline.

A N&o permanecer ou trabalhar na drea de movimento de cargas suspensas!

A A altura do gancho de carga tem de estar de acordo com a altura total dos unidades e o comprimento
da corrente limitadora!

5.3 Protec¢bes para o transporte

5.31 Protecc¢ao dos cabos de ligagcdo do motor contra a humidade

Os cabos de ligacdo do motor vém de fabrica com capas de revestimento de mangueira retractil nas pontas,
protegendo-os contra a humidade que se infiltre em sentido longitudinal.

ATENCAO As capas de revestimento sé deverao ser retiradas no momento em que se fizer a
ligagéo eléctrica do unidade.

Em especial na instalagdo ou armazenamento do unidade em obras, que poderao inundar-se antes de serem
instalados e conectados os cabos de ligagdo do motor, dever ter-se atencéo, para que as pontas dos cabos, ou
as capas de revestimento dos cabos de ligacédo do motor ndo sejam inundadas.

ATENCAO As capas de revestimento sdo apenas uma protec¢ao contra salpicos e agua, mas nao
sdo estanques! As pontas dos cabos de ligagdo do motor nao podem, por isso, ser mer-
gulhadas, pois a humidade poderia penetrar até ao compartimento de ligacdo do motor.

NOTA Nesses caso, dever-se-ao fixar as pontas dos cabos de ligagdo do motor num ponto
em que nao possa haver inundagées.

ATENCAO Nao danificar os isolamentos dos cabos e fios!
54 Armazenamento dos unidades
ATENCAO Os produtos Sulzer necessitam ser protegidos contra os efeitos do tempo, tais como

as radiacées ultravioleta causadas pela luz solar directa, ozono, elevada humidade
do ar, diversas emissées de poeiras (agressivas), contra influéncias mecéanicas ex-
ternas, geada etc.A embalagem original Sulzer com a respectiva protecg¢ao de trans-
porte (caso exista de fabrica) geralmente asseguram a éptima protec¢ao dos uni-
dades. Quando os unidades se encontram sujeitos a temperaturas inferiores a 0°C,
dever prestar-se atengao, para que nao reste qualquer tipo de humidade ou agua no
sistema hidraulico ou nas demais cavidades. No caso de geadas fortes, se possivel
néao movimente os unidades e cabos de ligagao do motor. No caso de armazenamen-
to sob condi¢cbes extremas, por exemplo em climas subtropicais ou desérticos, de-
verdo ainda ser tomadas medidas de protec¢dao suplementares adequadas. A pedido,
poderemos informa-lo sobre as mesmas.

NOTA Em regra, os unidades Sulzer ndo precisam de qualquer manuteng¢do durante o arma-
zenamento. A rotacao do eixo a mao varias vezes faz chegar 6leo lubrificante as su-
perficies de vedagado, o que assegura, assim, o funcionamento perfeito das vedagées
de anel deslizante. O apoio do eixo do motor ndo necessita de manutencao.
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6 Descri¢cao do produto

6.1 Descrigao geral

» Hélice hidraulicamente optimizada com elevada resisténcia ao desgaste.

» O apoio do veio do motor faz-se através de chumaceiras de rolos com lubrificagdo permanente e isentas de manutengao.
* Do lado do liquido, vedagao de anel deslizante de carboneto de silicio independente do sentido de rotagéo.
» Camara de vedacado com enchimento do 6leo lubrificante.

Motor

* Motor de indugao trifasico

» Tens&o de rede: 400 V 3~ 50 Hz / 460 V 3~ 60 Hz.

» Outras tensdes de rede, a pedido.

» Classe de isolamento F = 155 °C, grau de protecgéo IP 68.

» Temperatura do meio em funcionamento prolongado: +40 °C / 104 °F.

Monitorizagao do motor

» Todos os motores estao equipados com uma monitorizagao de temperatura, que desliga o motor submersivel
em caso de sobreaquecimento. Para o efeito, a monitorizagao de temperatura deve ser ligada, em conformi-
dade, a instalagao de distribui¢ao.

Controlo da estanquidade

» O sensor de fugas (DI) (ndo em todos os modelos) assume o controlo da estanquidade e, através de um
dispositivo electrénico especial (opg¢ao), sinaliza a penetragao de humidade no motor.

Funcionamento em conversores de frequéncia

» Todos os RW/RCP/SB-KA, em caso de configuragdo correspondente, sdo adequados para o funciona-
mento em conversores de frequéncia. Deve observar-se a directiva EMV, assim como as instrugdes de
montagem e de utilizagédo do fabricante do conversor de frequéncia!

6.2 Configuragcao construtiva RW/SB-KA

6.2.1 RW 400/650

|
,:\\\\\\\\\\ S NS JH
g

10 12 13

Imagem 10 RW 300/400/650
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Legenda RW 400 and 650

1 Suporte 6  Anel de fixagdo com manilha 11 Veio com rotor e apoios
2 Entrada de cabos 7  Carcaga do motor 12 Anel SD
3 Espaco de ligacdes 8 Vedacgao de anel deslizante 13 Involucro de ago nobre (opgao)
4 \Vedacao em relagdo ao compartimento 9  Cubo da hélice
do motor
5 Enrolamento do motor 10 Hélice
6.2.2 RW 480
9 10 12 14 6 11 7 2
CO0O®
* ‘ (HHAIAIE
% ?®
(HOAORARAD
8 15 3 1
Imagem 11 RW 480
6.2.3 RW 750, RW 900 e SB-KA
9* 8 16 7 6 5 3 2
9** 8 1
6]
\ L i wHIHHH
(s ]
" = (T ]
TNl ==
) o
107 12 10 12 1 4 1

Imagem 12 RW 750
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RW 900 and SB-KA

6006183-06



Legenda RW 480, RW 750, RW 900 e SB-KA

1 Suporte 9  Cubo da hélice *= RW 900/ SB-KA
2 Entrada de cabos 10 Heélice **=RW 750
3 Espaco de ligagdes 11 Veio com rotor e apoios
4  Vedagdo em relagao ao compartimento do motor 12 Anel SD
5 Enrolamento do motor 13 Caixa de engrenagens
6 Anel de fixagdo com manilha 14 Engren
7 Carcaga do motor 15 Eixo da hélice
8 Vedagao de anel deslizante 16 Involucro de ago nobre (opgao)
6.3 Configuracao construtiva RCP
6.3.1 RCP 400/500
6 7 8
= / |
T I
T T /
/Q:)

el @)

HH\M w\\HH

e

[

3 e}
@ ©
9 11
O 5 12
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Imagem 13 RCP 400/500
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6.3.2 RCP 800

N\

i i o
T -

llT [l il
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\

Legenda

Veio com rotor e apoios
Vedagao de anel deslizante
Cone de entrada

Estribo de retencao
Carcaga do motor
Enrolamento do motor

N o g ODN -

Espaco de ligacdes

L
M0 2 11 13 5 1 6 12
Imagem 14 RCP 800

8 Entrada de cabos

9 Hélice

10 Anel SD

11 Sensor de fugas (DI) (controlo da estanquidade)
12 Vedacdo em relagao ao compartimento do motor
13  Caixa de engrenagens

6.4 Operagdo com conversores de frequéncia

O modelo do estator e o nivel de isolamento dos motores da Sulzer significam que sao apropriados para serem
usados com conversores de frequéncia variavel (VFD), de acordo com a norma IEC 60034-25:2022 / NEMA
61800-2:2005. No entanto é necessario ter em atengéo que, na operagao do conversor de frequéncia, devem
estar satisfeitas as seguintes condigdes.

» As directivas CEM devem ser respeitadas.

» Os motores na versdo protegida contra explosdo devem estar equipados com monitorizagdo por termistor (PTC) quando
se pretende que os mesmos sejam operados em ambientes potencialmente explosivos (zonas ATEX 1 e 2).

* As maquinas Ex s6 podem, sem excepc¢ao, ser utilizadas com uma frequéncia de rede inferior ou até ao
valor maximo indicado na placa de catacteristicas, de 50 ou 60 Hz. Neste caso, deve ser assegurado que a
corrente atribuida indicada na placa de carateristicas ndo possa ser
excedida ap6s o arranque dos motores. O numero maximo de arranques indicado na folha de dados do mo-

tor também nao deve ser excedido.

* As maquinas ndo-Ex s6 podem ser utilizadas com uma frequéncia de rede até ao valor indicado na placa de
catacteristicas, inclusive, e, além desse valor, apenas apos consulta e aprovagao pelo fabricante Sulzer.

20
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» Para a operagédo de maquinas EX com conversores de frequéncia vigoram regulamentagdes especificas no
que diz respeito aos tempos de activagao dos elementos de controle térmico.

» A frequéncia minima nao deve ser inferior a 30 Hz.
A frequéncia limite superior devera ser ajustada de modo a que a poténcia nominal do motor n&o seja excedida.

Os VFD devem ser equipados com filtros adequados quando utilizados na zona critica. O filtro selecionado
deve ser compativel com VFD, no que respeita a sua tensdo nominal, frequéncia de onda, corrente nominal e
maxima frequéncia de saida. Certifique-se de que as caracteristicas da tens&o (picos de tensdo, dU/dt e tempo
de subida dos picos de tensdo) na placa de terminais do motor estdo em conformidade com a norma IEC
60034-25:2022 / NEMA 61800-2:2005. Para esse efeito, podem ser usados varios tipos de filtro VFD, depen-
dendo da tenséao especificada e do comprimento do cabo. Entre em contacto com o seu fornecedor, para obter
informacao detalhada e a configuragéo correta.

7 Instalagao

A Devem ser observadas as indica¢des de seguranga nos capitulos antecedentes!

71 Ligacao equipotencial

Em estacGes de bombagem/reservatorios deve ser criada uma compensagao de potencial, de acordo com
a norma EN 60079-14:2014 [Ex] ou IEC 60364-5-54 [ndo EX] (disposi¢bes para a inclusdo de canalizagoes,
medidas de segurancga para instalagdes de corrente forte).

7.2 Instalagdo RW/SB-KA

A Os cabos de ligagdo devem ser colocados de modo a ndo poderem chegar a hélice, nem estarem
sujeitos a tracgéo.

A A ligagao eléctrica deve ser efectuada de acordo com a alinea 7.9 Ligagéo eléctrica.

NOTA Para a instalagcao dos agitadores RW e das bombas de recirculagao RCP e acelerado-
res de fluxo SB recomendamos a utilizagdodos acessoérios de instalacdao Sulzer.
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7.3

Montagem da hélice (apenas na SB-KA)

As hélices dos SB-KA séao fornecidas em separado e devem ser montadas por parte da empresa construtora

de acordo com as instru¢des que se seguem.

ATENCAO
prescrito!
1.
2. Colocar a hélice (6).
3. Colocar o O-Ring (5).
4. Colocar a anilha da hélice (2).
5. Colocar o O-Ring (4).
6.

Deve prestar-se atencao a correcta posicdo de montagem das anilhas de retengao
(Imagem 17 Posi¢do de montagem das anilhas de retengao) e ao bindrio de aperto

Untar ligeiramente o cubo da hélice e munh&o do veio.

Colocar as anilhas de retengéo (3) e prestar atengao a posicao de montagem - consultar também /magem
17 Posi¢cdo de montagem das anilhas de retengéo.

7. Apertar o parafuso de cabeca cilindrica (1) com um binario de aperto de 56 Nm.

7.4

Imagem 16 Montagem da hélice

Binarios de aperto

Legenda

1 Parafuso de cabecga cilindrica

2 Anilha da hélice

3 Anilhas de retengéo

4 O-ring

5 O-ring

6 Hélice

7 Mola de chaveta (ja montada de fabrica)
8 Vedante (ja montado de fabrica)

Binarios de aperto para parafusos de aco inoxidavel Sulzer A4-70:

Rosca

M6

M8

M10

M12

M16

M20

M24

Binarios de aperto

6,9 Nm

17 Nm

33 Nm

56 Nm

136 Nm

267 Nm

460 Nm

7.41

22

VANV

.

Posicdao de montagem das anilhas de retengao Nord-Lock®

Lado exterior das 2 arruelas de aperto

Lado interior das 2 arruelas de aperto

Imagem 17 Posigdo de montagem das anilhas de retengdo Nord-Lock®
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7.5 Exemplos de instalagdo RW/SB-KA

7.51 Exemplo de instalagdo com componentes acessdrios existentes

Para este instalagdo recomenda-se a utilizagdo de um suporte fechado (Consultar Imagem 25 Suporte fecha-

do).

8
A

A

A
N

Imagem 18 Exemplo com acessorios existentes

Legenda

Cavalete de elevagdo com molinete e cabo
Suporte superior de fixagéo
Suporte fechado

A WODN -

Apoio do chéo

6006183-06
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Batente de aperto de seguranga
Tubo guia quadrangular giratério
Fixador de ancoragem com gancho para cabo
Travéo para amortecedor de vibragao (opgao)
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7.5.2

Exemplo de instalagdo com outras possibilidades de fixagdo

Para esta instalagao recomenda-se a utilizagdo de um suporte aberto (Consultar Imagem 24 Suporte aberto).

Imagem 19 Exemplo com outras possibilidades de fixagdo

Legenda

1 Cavalete de elevagdo desmontavel em separado
2 Punho giratério

3 Suporte (solidamente instalado)

4 Tubo guia quadrangular giratério

24

Apoio de parede giratério

Suporte aberto

Fixador de ancoragem com gancho para cabo
Cabeco de amarragéo de cabo
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7.5.3 Exemplo de instalagao fixa como acelerador de fluxo

Para esta instalagao recomenda-se a utilizagdo de um suporte aberto (Consultar Imagem 24 Suporte aberto).

Imagem 20 Exemplo com instalagdo fixa como acelerador de fluxo

Legenda

Cabego de amarragéo de cabo

Suporte do tubo guia

Fixador de ancoragem com gancho para cabo
Aparelho de elevagéo Sulzer 5 kN

Tubo guia quadrangular

Suporte aberto

Amortecedor de vibragdes

Unido de tubo

Apoio de chao

© 00N O WN -

6006183-06
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Exemplos de instalagao SB-KA

7.54

Para esta instalagao recomenda-se a utilizagdo de um suporte aberto (Consultar Imagem 23 Suporte aberto).

///////////////// ///// /// M //// W\
ALLAN //M///////,//,//// /// LA
/////////// /////////Z/// MW ////////

W /// LA ///

/////// /// ,/,///////// 7///

///// //// LALABENN /////// //////

AL LG ///// /////////

////// LA

NN //////// M ///////////////////////////////////

Imagem 21 Exemplo de instalagdo como acelerador de fluxo para particulas de agregacao de biofilme

Instalagao fixa com amortecedor de vibragoes

7.5.5

Se o agitador for instalado num ponto fixo no reservatério, recomendamos a utilizagdo da base de apoio com

o amortecedor de vibracdes. Neste caso é necessario aplicar um outro tubo de sec¢ao quadrada como base

de apoio no tubo guia. O amortecedor de vibra¢des pode ser encomendado para o respectivo agitador; ver a

tabela abaixo:

Atribuicao dos amortecedores de vibragao

—|— e — H

A50/12, A 60/12). 6 162 0027 (A75/12, A 90/12, A100/12, A 120/12)
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RW 750/900/SB-KA

4

RW 400/480/650

Imagem 22 Exemplo de instalagéo fixa com amortecedor de vibragbées
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7.6 Suportes RW

Os suportes que podem ser girados na vertical (apenas como op¢ao) estdo disponiveis em modelos abertos e
fechados para os RW 400 e RW 650.

O ajuste angular vertical ndo esta disponivel para todas as versées dos RW 480, 550, 750 e 900.

,,}‘{7 i

.

aberto fechado

Imagem 23 Suporte aberto/Suporte fechado

7.6.1 Montagem do suporte aberto de inclinacido ajustave (op¢ao)

\ @f\m (2x)

9 (2x)
X)_

Imagem 24 Suporte aberto de inclinagdo ajustave
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Legende

1 Suporte 7 Parafuso de cabeca plana 13 Encaixe de charneira
2 Revestimento 8 Tubo

3 Bucim roscado 9 Anilha

4 Parafuso sextavado 10 Porca sextavada

5 Rolo 11 Parafuso de cabeca cilindrica

6 Patilha 12 Cavilha, longa

7.6.2 Montagem do suporte fechado de inclinagao ajustavel (op¢ao)

Imagem 25 Suporte fechado de inclinagdo ajustave

Legenda

1 Suporte 7 Perno (comprido)

2 Revestimento 8 Anilha

3 Rolo 9 Porca sextavada

4  Perno (curto) 10 Bucim roscado

5 Encaixe de charneira 11 Parafuso de cabeca cilindrica

6 Patilha

O agitador deve ficar calibrado com o suporte completo montado, livremente suspenso, de modo a que o suporte
aponte na vertical para baixo (consultar Imagem 26). Para o efeito € necessario deslocar a bragadeira do agitador
em conformidade, para que se possa ajustar a posigao inclinada desejada do aparelho (consultar Fig. 26). Garante-
-se assim que o agitador, depois de engatado no tubo guia, possa deslizar correctamente para cima e para baixo.
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Imagem 26 Calibragem com suporte completamente montado

A configuracéo padrao para todos os SB-KA com suporte de inclinagéo ajustavel é a = 30 °. Em outros am-
bientes (15 ° ou 22 °), o foco e as mudancgas de pontos de montagem precisa ser alterado no campo.

ATENGCAO

1.7

Os danos no suporte causados por um alinhamento incorreto ndo sao abrangidos

pela garantia.

Comprimento dos tubos guia (tubo quadrangular) RW/SB-KA

A tabela seguinte mostra o comprimento maximo dos tubos guia, baseando-se na maxima flexdo permitida de
1/300 do comprimento do tubo guia. Estes valores foram determinados através do impulso do jacto maximo,
dos RW/SB mais potentes de cada série, de agua limpa com um densidade de 1000 kg/m?®

Maximo comprimento do tubo guia (L) na instalagdo dos tubos quadrangulares

Agitador/ com cavaletes de elevagcao de | com cavaletes de elevagdao em | tubo guia com instalagao de
acelerador de encaixe separado parede adicional
fluxo D 3 S
-3
-
_ T -
| - —
N =
- il
- — =
\ q 1 < - :
< 7 i\l
-4
a - . .
“ . -
Imagem 27a Imagem 27b Imagem 27¢c
RW 400 02“x3/16“,L<5m 02“x3/16“,L<5m 02“x3/16“,L<5m
060x60x4,L<4m 060x60x4,L<5m n60x60x4,L<5m
0100x100x4,L<9m 0100x100x4,L<10m 0100x100x4,L<10m
RW 480, 0100x100x4,L<5m 0100x100x4,L<6m 0100x100x4,L<6m
RW 650 o0100x 100 x6,L<6m 0100x100x6,L<7m o0100x100x4,L<6m
o100x100x8,L<7m 0100x100x8,L<8m 0100x100x4,L<6m
RW 750, o100x100x6,L<5m o100x100x6,L<6m o100x100x6,L<6m
RW 900 o100x100x10,L<7m 0100x100x10,L<7m o100x100x6,L<6m
<15 kW

RW 900 > 15 kW/SB-KA > 15 kW

Montagem apenas com instalagéo especial!

6006183-06
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7.8 Instalagao RCP

7.8.1 Exemplo de instalagdao com aparelho de elevacao Sulzer

Imagem 28 Exemplo de instalagdo com aparelho de elevagdo Sulzer 5 kN
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7.8.2 Instalacéo do tubo guia

c Devem ser observadas as indica¢des de seguranga nos capitulos antecedentes!

ATENCAO O tubo de pressao, assim como o flange necessario, norma DIN EN 1092-1 PN6 de-
vem ser instalados, por parte da empresa construtora, antes da instalacao do tubo
guia. O flange DIN deve ser instalado livre de eixos. Isto significa que os orificios do
flange se encontram simetricamente ao lado do eixo vertical central do flange. Deve
assegurar-se uma fixacao suficiente do flange DIN no betao.

3
2|
N 2
o)
4 \/
PRy
@
T
N

Imagem 29 Instalagdo do tubo guia

» Aplicar o suporte (6) no flange DIN (9) e aparafusa-lo com os parafusos sextavados (7), incluindo as anilhas
elasticas (8) e as porcas especiais (10).

ATENCAO O bordo de colar achatado da porca especial (10) deve apontar para o centro do flan-
ge.

» Determinar a posicao do dispositivo de aperto do tubo (1) na vertical sobre o suporte (6) € montar com cavi-
Ihas de seguranca (4). Nao apertar ainda os parafusos!

» Colocar o tubo guia (5) ao lado do cone de encaixe do suporte (6) e determinar o comprimento definitivo do
tubo guia. Para o efeito, medir até ao canto superior do cone do dispositivo de aperto do tubo (1).

» Encurtar o tubo guia (5) para o respectivo comprimento e colocar no cone do suporte (6).

» Pressionar o dispositivo de aperto do tubo (1) no tubo guia (5), de modo a que nao fique nenhuma folga no
sentido vertical e aparafusar os parafusos sextavados (3), incluindo as anilhas elasticas (2).
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7.8.3 Colocacao do cabo de ligagdo do motor RCP

c Devem ser observadas as indicagbes de seguranca nos capitulos antecedentes!

NOTA As molas de fixagcao de cabos aqui descritas ndao fazem parte do ambito de forneci-
mento de série do RCP.

Imagem 30 Colocagéo do cabo de ligagdo do motor

» Colocar a mola de fixagdo de cabos (2) com a manga de borracha (3) ligeiramente acima do RCP, em volta
do cabo de ligagéo e aparafusar com o parafuso sextavado (1).

» Engatar o mosquetao (4) na mola de fixagao de cabos (2) e no cabo de ago ou corrente.

Os cabos de ligagdo devem ser colocados de modo a ndo poderem chegar a hélice, nem estarem
sujeitos a tracgéo.

» Montar todas as outras molas de fixagao de cabos do mesmo modo. As distancias podem tornar-se maiores
com o aumento da distancia ao RCP.

» Engatar o cabo de ligagéo, por meio do compensador de tracgéo (7), no gancho para cabos.

2 A ligagao eléctrica deve ser efectuada de acordo com a alinea 7.9 Ligagéo eléctrica.
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7.8.4 Fazer descer o RCP pelo tubo guia

Devem ser observadas as indicagcdes de seguranca nos capitulos antecedentes!

Para assegurar que RCP inclina suficientemente para descer corretamente no tubo guia, o angulo da bomba
criado pelo gancho de elevacéo quando suspenso pelo guincho deve ser verificado antes da descida. Para tal,
comece a elevar a bomba a partir de uma superficie horizontal e verifique se a extremidade traseira do suporte
de fixagao sobe 2 a 4 cm a partir do chao antes de a extremidade dianteira comecar a elevar-se.

Imagem 31 Verificagao do angulo de instalagdo da bomba

ATENCAO O cabo de ligagdo do motor deve ser fixo na corrente ou no cabo de ago limitador de
modo a que ndao possa chegar a hélice e nao esteja sujeito a traccao.

Depois de se descer o RCP deve relaxar-se a corrente ou o cabo de ago limitador.

Engatar o RCP com a guia do tubo, de acordo com o desenho seguinte, no tubo guia e fazer descer até ao
acoplamento, ao mesmo tempo deve-se fazer acompanhar o cabo de ligagdo do motor.
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Imagem 32 Fazer descer o RCP RCP acoplado
7.9 Ligacao eléctrica

A Devem ser observadas as indica¢des de seguranga nos capitulos antecedentes!

Antes da colocacdo em funcionamento, deve ser assegurado, por meio de vistorias técnicas, que existem
as medidas de seguranca eléctrica necessarias. Ligagdes a terra, ligagcdes ao neutro, circuitos de proteccéo
contra corrente de falha etc. tém de estar em conformidade com as normas do fornecedor de energia local e
funcionar em perfeitas condi¢des, de acordo com a vistoria do electrotécnico.

ATENCAO Os sistemas condutores de corrente existentes na constru¢do devem estar em con-
formidade com as normas electrotécnicas no que respeita a sec¢ado e a perda maxi-
ma de tensao. A tensdo indicada na placa de caracteristicas dos unidades tem que
corresponder a tensao de rede existente.

Q A ligagao da linha de alimentag&o, bem como dos cabos de ligagdo do motor aos bornes da instala-
¢ao de comando, devem ser efectuadas por um técnico de electricidade, de acordo com o esquema
de circuitos da instalagcdo de comando e os esquemas de ligacdo do motor.

O cabo de poténcia tem que estar protegido através de um disjuntor adequadamente dimensionado para a
poténcia nominal da unidade.

Nos unidades com instalagdes de comando de série, a instalagdo de comando devera ser protegida contra
humidade e instalada, numa zona segura contra inundagdes, em conjunto com uma tomada instalada de modo
regulamentar com contacto de seguranca CEE.
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ATENCAO O unico método de arranque permitido é o que aparece especificado no capitulo 2
dos dados técnicos ou na placa de identificacdo. Caso pretenda utilizar outro método
de arranque, por favor consulte a Sulzer.

No caso de o quadro de controle ndo ser fornecido como standard aplica-se o se-
guinte: A unidade s6 deve funcionar com uma protec¢ao de motor constituida por
relé de sobrecarga e sensores térmicos ligados.

7.91 Esquemas de ligag6es standard do motor, dominio da tensédo de rede 380 - 420 V a 50 Hz / 460 V a 60 Hz

50 Hz 60 Hz
A 30/8 A 35/8

Imagem 33 (1 cabo de ligagao do motor com condutores de comando integrados - conectado no motor, apenas para motor A < 3 kW)

1" 50 Hz 60 Hz
S — :j A 40/8 A 46/8
vz - o A 50/12 A 60/12
Sl A 75/12 A 90/12
w2 A 75/4 A 90/4
vz A 110/4 A 120/12
2 A 150/4 A 130/4
1;* Fo A 170/4
ek
- DI

Imagem 34 (1 cabo de ligagdo do motor com condutores de comando integrados)

Cabo 1

= 50 Hz 60 Hz
- A 100/12 A 250/4
PE A 220/4
i
/ vz . \ Vi
\ vo / W1
w2 K w
/QHﬁE
W2

u2

V2

FO

]

F1
Cabo 2

Imagem 35 (2 cabos de ligagado do motor, respectivamente com condutores de comando integrados)
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7.9.2

Ocupacgao dos condutores

Arranque directo, circuito em estrela T U
L1 L2 L3 Ligacéo
u2
w2, ' o
U1 VA W1 u2&Vv2aw2 | T3 \Tz
W1 \4l
Arranque directo, circuito em tridngulo
L1 L2 L3 - W2/ \U1
wi \uz
U1; w2 V1; U2 W1; V2 - 3L
V2 V1T2

A

ATENCAO

O ,circuito controlador® (F1) deve ser electricamente bloqueado através das protec¢cdes do motor, a
quitacédo deve suceder manualmente.

Os controladores da temperatura, de acordo com as especificagées do fabricante, s6

podem ser colocados em funcionamento com as capacidades de ruptura especifica-
das; ver a tabela abaixo:

Tenséo de rede...AC

100 V para 500 V ~

Tens&o nominal AC 250V
Corrente nominal AC cos ¢ =1,0 25A
Corrente nominal AC cos @ =0,6 1,6 A

Max. corrente de comutag&o perm. I, 50A

7.9.3

Conexao dos cabos do circuito de controle

——uee

10 (FO)

(& SULZER

é Observe installation and operating instructions and safety instructions!

External Leakage Sensor 1Dm
Inspection chamber

m{ 220
{222

2500-0003

For monitoring each phase
(30/1 - 30/2 - 30/3)
(3171 - 31/2 - 31/3)

PT100

[LI—— 40
1) Winding 41_¢,_LL|

Switch off

Switch off
AN
w N

12 Upper bearing

13 Lower bearing

E— 20 Leakage Sensor (DI) connection chamber
Hl— 21 Leakage Sensor (DI) motor chamber

.

Temp. measurement

30
31 —lg]ld
. ~3 A
35 —IZI—“J
36 il
37 —|Z|J-'-| ~3 Y
v
Vibration Sensor Free leads inside
connected to ground!

Bl— 22 Leakage Sensor (DI) Oil-/ Inspection chamber g? (&t} ::‘@ 99

36

Designacgao dos cabos de comando
10 = Condutor comum

11 = Enrolamento superior

12 = Rolamento superior

13 = Rolamento inferior

20 = Sensor de fugas (DI) - Camara de

ligacdes

21 = Sensor de fugas (DI) - Camara do
motor

22 = Sensor de fugas (DI) - Camara de
inspecao

99 = Condutores livres no interior

ligados a terra

= PE (verde/amarelo)

Imagem 36 Designagao dos cabos de comando
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794 Sistema de arranque suave (Op¢ao)

Para os unidades > 15 kW recomendamos a montagem de um sistema de arranque suave (Soft Starter).

ATENCAO Os unidades s6 podem conectados no tipo de ligagdo prescrito DOL, em conjunto
com um sistema de arranque suave.

- : Legenda
—— e ———
‘r b 1 TL*VI** - 1 arrancador suave
} } W‘F 777777777 - *ﬁ%**** 2 caixa de terminais
r—— ‘7L<}>4; 7777777777 4:47‘#‘ 3 para quadro de controle
\ |
| | L I
I Pl Py R
| | [ P la
[ut \ T T
| | | L L |
v f | | |
} | } | | |
W ;
| | | 2 3
I Fo ; T }
e |
F1
} | } |
Lo | ]

RW/RCP/SB-KA

Imagem 37 Esquema eléctrico de ligagdo do motor com sistema de arranque suave (0p¢éo)

Imagem 38 Teste e ajuste do sistema de arranque suave

Teste e ajuste do sistema de arranque suave:

ATENCAO Para o 1.° teste, ajustar o potenciometro na posigao C.

Para mais informacgdes, consulte as instrugdes de instalacao e de utilizagéo, do fabricante do sistema de arran-
que suave, que se encontram em anexo na embalagem.

Teste:

» 1.° teste com ajustes do potenciémetro ,C*.

Ajustar:

» Para o menor binario de arranque possivel (dentro da margem de ajuste).

» Assim como, para o tempo de arranque mais longo possivel (dentro da margem de ajuste possivel).

6006183-06 37



7.9.5 Controlo do sentido da rotacédo

Na primeira colocagdo em funcionamento e também em cada novo local de utilizagao, devera ser efectuado
um controlo do sentido de rotagao por um técnico.

O sentido de rotagao esta correcto se a hélice (sentido do olhar, ver seta) girar no sentido dos ponteiros do
relogio (para a direita). Isto é valido para todas as versdes dos unidades RW e RCP e SB-KA!

Imagem 39 Controlo do sentido da rotagdo

Durante o controlo do sentido da rotag&o, os unidades Sulzer devem ser protegidos de forma a que

A nao possam resultar danos para as pessoas causados pelas rodas propulsoras / hélices / rotores em
movimento de rotacdo e pela corrente de ar ou projecgao de pegas dai resultantes. N&o introduzir as
maos no sistema hidraulico ou hélice!

A alteragao do sentido da rotagao s6 pode ser efectuada por um técnico de electricidade.

Durante o controlo do sentido da rotacdo ou durante a conexao dos unidades Sulzer, ter em conta o
A GOLPE DE ARRANQUE. Este pode ocorrer com uma for¢a consideravel!

NOTA Caso estejam conectados varios unidades numa instalagao de comando, devera
verificar-se cada um dos unidades.

ATENCAO A linha de alimentagao de rede da instalagdo de comando tem de ser aplicada com
campo magnético rotativo a direita. Ao conectar os unidades de acordo com o
esquema de ligagdes e com a designagao dos, o sentido de rotagao é o correcto.

7.9.6 Alteracao do sentido de rotagao

c Devem ser observadas as indica¢des de seguranga nos capitulos antecedentes!

2 A alteragao do sentido da rotagao s6 pode ser efectuada por um electrotécnico.

Se o sentido de rotagao estiver errado, efectuar a alteragdo do sentido de rotacéo trocando duas fases do cabo
de alimentagao na instalagdo de comando. Repetir o controlo do sentido de rotagao.

NOTA Com o aparelho de medigcdo do sentido da rotagdo é controlado o campo magnético
rotativo da linha de alimentacao de rede, ou um unidade de alimentacao de energia
eléctrica de emergéncia.

7.9.7 Ligacdo do controlo da estanquidade na instalacdo de comando

As versobes padrao dos unidades estdo equipados de série com sensor de fugas (DI) para o controlo da estan-
quidade. Para integrar a monitorizagao da estanquidade no sistema de comando do grupo electrobomba sub-
mersivel & necessario o relé amplificador médulo DI Sulzer, que devera ser ligado de acordo esquema a seguir.
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ATENGCAO Se a sensor de fugas (DI) esta activa a unidade deve ser imediatamente retirada de
servigo. Por favor contacte o seu centro de servigo Sulzer.

ATENGCAO O médulo DI Sulzer deve estar localizado fora da drea perigosa.

NOTA A operacao da aparelho com os sensores termais e/ou de fugas desligados invalida
quaisquer reivindacées da garantia.

ATENGCAO Os sensor de fugas (DI) na cdmara de vedagao (60 Hz, Localizagao Perigosa, apenas
na América do Norte) devem ser ligados a um circuito elétrico intrinsecamente segu-
ro de acordo com FM (Factory Mutual) 3610.

Conectar terminal 3
ao aterramento ou
carcaga da RW/RCP

Fonte de Alimentagdo

SULZER

CA 461

? Saida
Sinal de
Umidade

Imagem 40 Amplificador com sinalizador luminoso

Amplificador eletrénico para 50 Hz/60 Hz

110-230V AC (CSA) (N° item/ref. pega: 1 690 7010)
18- 36V DC (CSA) (N° item/ref. peca: 1 690 7011)
ATENGCAO Maxima carga de contacto no relé : 2 ampere.
ATENGCAO E muito importante ter em mente que, com o exemplo de ligagdo acima, ndo é

possivel identificar qual o sensor/alarme que esta a ser ativado. Em alternativa, a
Sulzer recomenda vivamente a utilizagdo de um moédulo CA 461 separado para cada
sensor/entrada, ndo so6 para permitir a identificagdao, como também para solicitar a
resposta adequada a categoria/gravidade do alarme.

Também estao disponiveis mdédulos de controlo de fugas de mdltiplas entradas. Consulte o seu representante
Sulzer mais préximo.

ATENGCAO Quando o relé amplificador Sulzer é activado a unidade deve ser retirada de servico.
Por favor contacte o seu centro de assisténcia Sulzer.

8 Colocagao em funcionamento

c Devem ser observadas as indica¢des de seguranga nos capitulos antecedentes!

Antes da colocagédo em funcionamento deve verificar-se a unidade e efectuar-se a comprovagao do seu funcio-
namento. Em especial dever verificar-se, se:

* As ligagdes eléctricas foram feitas de acordo com as normas em vigor?
* O(s) limitador(es) de temperatura/sonda(s) térmica(s) esta/estao ligado(s)?
» A monitorizagédo da estanquidade (se existente) esta instalada?
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O disjuntor do motor esta devidamente ajustado?
» Os cabos de ligagéo do motor estao instalados de modo regulamentar?
» Os cabos de ligagdo do motor estdo colocados de modo a ndo poderem ser apanhados pela hélice?

» A sobreposi¢cédo minima esta correcta? (Consultar alinea 3 Pesos e medidas)
8.1 Modos de funcionamento

min. H min. 0,5 B

C L
CHONONONO®, 5 % OO O O 00
O O OO O 0000 O O OO O 0000
0000000000 0000000O0O0O0
\]—l/ Yd . . . l ~ \l]—l/ Y.
“are - a4 T 4 a4 o
R ' 4. g < 4 a7 ’ SRR
' L S 4 - DS 4, N

B = Largura do tanque; H = Altura da 4gua
Imagem 41 Exemplo de instalagdo com arejamento

ATENCAO A ilustracdo é apenas um exemplo. Para uma correcta instalagdo, por favor, contacte
a Sulzer.

ATENCAO Nao é permitida a aplicagdo na area directamente ventilada!

ATENCAO Os unidades devem trabalhar completamente submergidos no liquido. Durante o fun-

cionamento ndo deve ser aspirado nenhum ar pelas hélices. Deve prestar-se atencdo
a um fluxo calmo do liquido. A unidade deve funcionar sem fortes vibragobes.

Podem surgir correntes instaveis e vibragdes:

* Em caso de forte agitagdo em depdsitos demasiado pequenos. (apenas com RW/SB-KA).

» Em caso de impedimento da livre entrada ou saida na area do anel de fluxo. (apenas com RW) Alterar, a
titulo de experiéncia, o sentido de trabalho do agitador.

* Em caso de impedimento da livre afluéncia ou escoamento na area do anel de entrada. (apenas com RCP).

9 Manutencao
c Devem ser observadas as indica¢des de seguranga nos capitulos antecedentes!

Especialmente deveréo ter-se em atencao as Indicag¢des relativas as Manuten¢éo, mencionadas no Paragrafo
3.2 do caderno anexo, ,Indica¢des de Seguranga“

9.1 Instrugoes gerais de manutengao

Antes da desmontagem e de se iniciar os trabalhos de manutengao, os unidades deverao ser desliga-
A dos por um electrotécnico da rede eléctrica em todos os pélos e protegidos contra qualquer ligacao.

NOTA As instrugcées sobre a manutengao aqui indicadas ndao constituem instrugcées para
reparagées a efectuar pelo préprio, uma vez que para tais reparagées sdo ne-
cessdrios conhecimentos técnicos especializados.

( A intervencédo em unidades protegidos contra explosdes apenas podem ser realizadas nas oficinas
1& técnicas autorizadas / por individuos autorizados, utilizando pec¢as originais do fabricante. De contra-
rio, expira a validade do certificado de produto protegido contra explosées.
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Agitadores e bombas de recirculagéo Sulzer sdo produtos de qualidade comprovados com cuidadoso controlo
final. Rolamentos de esferas de lubrificagdo permanente, aliados aos dispositivos de controlo, garantem a me-
Ihor aptidao de funcionamento dos unidades, desde que tenham sido conectados e aplicados de acordo com
as instru¢cdes de montagem e de servigo.

Caso, ainda assim, ocorra uma avaria, nunca se devera improvisar uma solucdo, devendo antes contactar a
representacéo responsavel do servigo de assisténcia técnica Sulzer.

Isto é valido, em especial , em caso de desactivagao repetida através do disjuntor do motor na instalagéo de
comando, ao actuar o controlo da estanquidade (DI) ou monitorizagdo da temperatura.

O servigo Sulzer esta ao seu dispor para o aconselhar em qualquer tipo de aplicagéo e para o assistir na reso-
lugdo dos seus problemas relacionados com o arejamento.

NOTA A garantia da Sulzer verifica-se no &mbito das cldusulas de fornecimento apenas
quando as reparacées tiverem sido executadas por uma representagcdo autorizada do
servigo de assisténcia Sulzer e se puder provar que fora utilizadas pecas de repo-
si¢cao originais Sulzer.

ATENCAO Para se obter uma longa vida util, sdo recomendados e em parte obrigatorios con-
trolos e trabalhos de conservacgao periodicos (consultar alinea 9.2 Manutengao RW e
RCP e SB-KA).

9.2 Manutencao RW, RCP e SB-KA

c Devem ser observadas as indica¢des de seguranga nos capitulos antecedentes!

Uma inspecgao periédica e manuteng&o preventiva asseguram um funcionamento seguro. E por isso necessa-
rio que, todo a unidade seja sujeito, em periodos regulares, a uma limpeza, manutencao e inspec¢éo minucio-
sa. Nisto deve prestar-se atengédo ao bom estado e seguranga de funcionamento de todas as pegas do unida-
de. O periodo de revisdo é estipulado de acordo com as solicitacdes do unidade. No entanto, o periodo entre
duas revisdes nao pode exceder um ano.

Os trabalhos de manutencéao e de inspecgédo devem ser efectuados de acordo com o esquema de inspecgao
subsequente. Os trabalhos efectuados devem ser registados na lista em anexo. Em caso de ndo observacao
cessa a garantia do fabricante!

9.21 Perturbacgdes de funcionamento

Independentemente dos intervalos de manutengao e de inspecg¢ao descritos em seguida 9.5 Intervalos de ins-
pecgao e de manutengédo para RW, RCP e SB-KA, um controlo do unidade ou da instalagéo é indicado como
urgente se, durante o funcionamento, p. ex. se formarem fortes vibragdes ou se se formar um fluxo instavel.

Possiveis causas de avaria:

» Sobreposi¢cao minima insuficiente da hélice RW.

» Entrada de ar na zona da hélice RW.

» Sentido de rotagdo da hélice ndo esta correcto.

* Hélice esta danificada.

* Impedimento da livre entrada ou saida na zona do anel de fluxo RW.

* Impedimento da livre entrada ou saida na zona do cone de entrada RCP.

» Partes da instalacao, tais como partes do suporte ou do acoplamento, estdo defeituosas ou soltaram-se.

Nestes casos a unidade deve ser imediatamente desligado e inspeccionado. Se nao for determinada nenhuma
causa ou se a avaria voltar a ocorrer apds a eliminagédo da suposta causa, a unidade devera ser imediatamen-
te desligado. O mesmo é valido, também em caso de desactivagao repetida através do disjuntor do motor na
instalagao de comando, ao actuar o controlo da estanquidade ou monitorizagao da temperatura. Em qualquer
dos casos deve contactar-se o representante responsavel do servico de assisténcia Sulzer.
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9.3 Remocao e colocagéao da hélice com troca do éleo

78  Parafuso cilindrico
79  Arruela de fixagéo
102  Arruela hélice
101  Hélice
76  Anel SD
103 Bragadeira
19  Parte central da hélice

Remover a hélice

* Remover o parafuso (78)

* Remover a arruela de fixagéo (79)

* Remover a arruela (102)

* Remova com cuidado o centro da hélice do carter do
motor usando duas chaves de parafusos grandes nos lados
opostos. Se necessario, use extratores de 3 ou 4 pernas.

Recolocar a hélice

» Remover a parte central da hélice (19) do eixo do rotor.
Limpar e recolocar.

* Lubrifique levemente o centro da hélice e a ponta do eixo.
* Alinhar chavetas e encaixar a hélice (101) no eixo.

* Encaixar arruela (102).

* Encaixar arruela de fixagao (79)

* Revista levemente a cavilha da hélice com o bloqueio de
parafusos Bondloc e vedagao, e a chave allen para apertar
o parafusos. Verificar o binario correto com um chave de
dinamomeétrica de 33 Nm

« Girar a hélice para garantir que se move sem
impedimentos.

ATENCAO: Em caso de dificuldade ao remover ou
recolocar a hélice, contacte a assisténcia da Sulzer.

Imagem 42 Propeller removal & refitting

Drenar o 6leo

* Remover a hélice.

* Remover parcialmente um parafuso tamp&o superior (73)
para libertar a presséo do 6leo e permitir a ventilagao.

* Remover o parafuso tamp&o inferior (73), a arruela de
vedagédo (74) e o-ring (55).

* Permitir a saida do 6leo para um contentor adequado.

Encher com éleo

* Colocar o misturador na vertical com a ponta do eixo
virada para cima, assegurando que nao vira.

* Encha com éleo pelo mesmo furo de drenagem.

* Reapertar parafuso tampao superior (73).

* Reencaixar o parafuso tampao inferior (73), a arruela de
vedagédo (74) e o-ring (55).

* Reencaixar a hélice.

Imagem 43 Troca do 6leo
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9.4 Quantidades

de 6leo (litros)

Camara de vedacao principal | Camara de vedacao secundaria *
RW 400 / RCP 400 0.80 0.04
RW 480 0.22 -
RW 550 0.55 0.04
RW 650 / RCP 500 1.20 0.04
RW 750, RW 900, 0.5 i
RCP 800, SB-KA

* Versao com segunda vedagao mecanica.

Especificagdo: Oleo hidraulico VG32 HLP-D. Part no.: 11030021.

ATENGCAO Para reabastecer a caixa de engrenagens, contacte a Assisténcia Sulzer. O éleo da

caixa

9.5 Intervalos de

de engrenagens deve ser abastecido apenas por um técnico qualificado.

inspeccao e de manutencao para RW, RCP e SB-KA

Intervalos de servigco recomendados para aplicagées e condigdes de funcionamento comuns:

Primeira inspe¢

O mais tardar, apos trés meses

Inspecéo basica

Anualmente

Inspecéo regular

Apos cada 8000 horas de funcionamento ou de dois em dois anos.

Revisdo basica

Apo6s cada 30000 horas de funcionamento ou de seis em seis anos, o que acontecer
primeiro.

Revisao completa

Dependendo do estado dos componentes do aparelho (em especial, dos cabos e
pecas hidraulicas), recomenda-se uma revisdo completa apés 10 anos.

NOTA No caso de aplicagcbes e condicbes de funcionamento especificas, podera ser reco-
mendavel aumentar ou diminuir os intervalos de servico em conformidade. Contacte
o seu representante local da Assisténcia Sulzer para orientag6es complementares.
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