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Instrugées de montagem e de operagao (Tradugéao das instrugdes originais)

para aceleradores de fluxo ABS

XSB 900 M
XSB 931 M

XSB 2500 M

XSB 1621 M
XSB 1622 M
XSB 1623 M
XSB 1624 M
XSB 1625 M

XSB 2750 LX

XSB 1431 LX

XSB 932 M

XSB 1821 M
XSB 1822 M
XSB 1823 M
XSB 1824 M
XSB 1825 M

XSB 2231 LX
XSB 2232 LX
XSB 2233 LX

XSB 933 M

XSB 2021 M
XSB 2022 M
XSB 2023 M
XSB 2024 M
XSB 2025 M

XSB 2531 LX
XSB 2532 LX
XSB 2533 LX

XSB 934 M

XSB 2221 M
XSB 2222 M
XSB 2223 M
XSB 2224 M

XSB 2731 LX
XSB 2732 LX
XSB 2733 LX

XSB 2521 M
XSB 2522 M
XSB 2523 M
XSB 2524 M
XSB 2525 M

Reserva-se o direito a alteragdes no sentido do desenvolvimento tecnolégico!
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1 Informagdes gerais
1.1 Introducao

Estas instrugdes de montagem e operagao e o caderno separado Instrucdes de seguranca para produ-
tos da Sulzer do tipo ABS contém instrugbes e indicagdes de seguranca fundamentais, que devem ser ob-
servadas para efeitos de transporte, colocagdo, montagem e colocagao em funcionamento. Estes documentos
devem, por isso, ser lidos previamente pelo responsavel pela montagem e pelo pessoal técnico especializado/
operador responsavel, devendo estar sempre disponiveis no local de utilizagdo do agregado/instalagéo.

e As instru¢des de seguranga, que no caso de nao cumprimento, podem colocar as pessoas em risco,
estdo assinaladas por um simbolo de perigo geral.

A Os avisos de tensao eléctrica sdo assinalados através deste simbolo.
1@ Os avisos de perigo de explosdes sao assinalados através deste simbolo.

ATENCAO Aplica-se as instrucées de seguranca cuja inobservancia pode causar danos no
agregado ou afectar o seu funcionamento.

NOTA E utilizado para informacées importantes.

Indicagdes de imagem, por exemplo (3/2), indicam o nimero da imagem através do primeiro algarismo e os
numeros de posi¢do na mesma imagem através do segundo algarismo.

1.2 Utilizagao adequada

Os agregados Sulzer foram montados de acordo com o nivel tecnoldgico actual e segundo as regras de segu-
ranga técnica reconhecidas. No entanto, a utilizagao indevida do produto podera causar ferimentos ou pér em
risco a vida do utilizador ou de terceiros, podendo ainda originar danos na maquina e outros danos materiais.

Os agregados Sulzer s6 podem ser utilizados no estado tecnicamente correcto e conforme as disposigoes,
com sentido de seguranga e dos perigos, tendo em conta o modo indicado nas instrugcdes de montagem e
de operagao! Qualquer outro tipo de utilizagédo (ndo adequado) ou uma utilizagéo além da descrita é conside-
rada como utilizagao indevida do produto.

O fabricante/fornecedor nao se responsabiliza por quaisquer danos dai resultantes. O risco é totalmente assu-
mido pelo utilizador. Em caso de duvida, antes da utilizagdo do produto, o modo de funcionamento pretendido
tera de ser autorizado pela Sulzer.

No caso de avarias dos agregados Sulzer, coloca-los imediatamente fora de servi¢o e vedar o seu acesso. A avaria
devera ser solucionada o mais rapidamente possivel. Se necessario, informar o servigo de apoio ao cliente Sulzer.

1.3 Limites de utilizacdo dos aceleradores de fluxo Sulzer

Os aceleradores de fluxo estado disponiveis na versao padrao e na versao Ex (ATEX Il 2G Ex h db 1IB T4 Gb) com
50 Hz de acordo com as normas (DIN EN 809:1998 + A1:2009 + AC:2010, EN ISO 80079-36, EN I1SO 80079-
37, EN 60079-0:2012 + A11:2018, EN 60079-1:2014, EN 1SO 12100 : 2010).

Limites de utilizagdo: A temperatura ambiente € de 0 °C a + 40 °C /32 °F a 104 °F
Profundidade de submersao até um maximo de 20 m/65 ft

ATENCAO A fuga de lubrificantes pode resultar na poluicdo do meio que esta a ser bombeado.

ATENCAO Para cabos com comprimento < 20 m/65 ft, a profundidade maxima de submersao
permitida diminui correspondentemente! Em casos especiais é possivel uma pro-
fundidade de submersao > 20 m/65 ft. No entanto, o numero maximo de arranques
indicado na folha de dados do motor ndo deve ser excedido. Isto necessita da autori-
zacgdo por escrito da empresa fabricante Sulzer.

é Com estes agregados ndo podem ser bombeados liquidos inflamaveis ou explosivos!
= Em areas com perigo de explosdo apenas podem ser utilizados agregados da versao com protecgao
contra explosdes!
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Para o funcionamento de agregados protegidos contra explosao é valido o seguinte:

Em zonas potencialmente explosivas devera garantir-se que ao ligar e durante qualquer tipo de operagao dos
agregados Ex, o agregado esteja coberto ou mergulhado. N&o sdo admissiveis quaisquer outros modos de
funcionamento, tais como funcionamento a sorver e operagao a seco.

A monitorizag&o da temperatura dos aceleradores de fluxo Ex deve ser efectuada através de limitadores de
temperatura bimetalicos ou condutores de frio, de acordo com a norma DIN 44 082 e um aparelho de activagao
com funcionamento testado para o efeito, de acordo com a directiva 2014/34/EU.

NOTA Séo utilizados os métodos de protegdo Ex tipo “c” (seguranga construtiva) e tipo “k”
(imersdo em liquido), em conformidade com a norma EN ISO 80079-36, EN ISO 80079-37.
ATENGCAO Os aceleradores de fluxo com licenciamento ATEX Il 2G Ex h db IIB T4 Gb ndo possu-

em qualquer sensor de fugas (DI) opcional na camara do 6leo da engrenagem.

Para o funcionamento de aceleradores de fluxo Ex vigora o seguinte:

Durante o arranque e o funcionamento, deve ser assegurado que o motor do acelerador de fluxo Ex esteja sempre
completamente submergido!

Os motores devem ser protegidos por um dispositivo para a monitorizagédo directa da temperatura. Este dispo-
sitivo é constituido por sondas térmicas montadas na bobina (condutor de frio DIN 44 082) e por um aparelho
de activagdo com funcionamento testado para o efeito, de acordo com a directiva 2014/34/EU e FM 3610.

Os interruptores de boia e qualquer sensor externo de monitoramento de vedagao (sensor de vazamento (Dl))
devem ser conectados através de um circuito elétrico intrinsecamente seguro, tipo de protegao EX (i), em con-
formidade com a norma IEC 60079-11 e FM 3610.

As maquinas Ex apenas podem, sem excepgao, ser utilizadas com uma frequéncia de rede inferior ou até ao
valor maximo, indicado na placa de caracteristicas, de 50 Hz.

ATENGCAO Os aparelhos com classificagdo ATEX e FM estao aprovados para a utilizagdo em
localizagbes perigosas e possuem uma placa de identificagdo com dados técnicos e
a certificagao Ex. Se um aparelho com classificagao Ex for alvo de servigo ou repa-
ragdo numa oficina sem aprovagao Ex, deixa de poder ser utilizado em localizagées
perigosas. Quando instalada, a placa de identificagao Ex tem de ser removida e sub-
stituida por uma versao standard. Todos os componentes e dimensoées relevantes
para a classificacdo Ex podem ser consultados no manual técnico.

1.4 Areas de aplicacdo dos aceleradores de fluxo Sulzer

Os aceleradores de fluxo ABS da série XSB 900 - 2750 adequam-se a mistura, agitagéo e circulagédo em esta-
¢des de tratamento de aguas residuais municipais e na industria.

141 Condigcoes especiais para a utilizagao segura

Estas unidades de motor ndo sao passiveis de reparagao ou intervengdes técnicas por parte do utilizador.
Qualquer operagéao que susceptivel de afectar as caracteristicas de protecgao contra explosao devem ser
referidas ao fabricante. As reparagdes nas articulagdes nao inflamaveis podem ser realizadas apenas de
acordo com as especificagdes de design do fabricante. Nao é permitida a reparagao com base nos valores das
tabelas 2 e 3 da norma EN 60079-1 ou dos anexos B e D da norma FM 3615.

6006469-03 5



1.5 Caddigo de identificagdo XSB

Sistema hidraulico

Motor

XSB 27 33 L PAT5/4

Numero de polos do motor

Poténcia nominal do motor (P2 [kW] x 10)
PA = IE3 Asynchron Motor

L = Prop.Welle 65mm
M = Prop.Welle 50mm

Tipo de hélice (2= hélice de impulsdo com 2 pas

Série

1.6 Dados técnicos

Imagem 1 Cédigo de identificacdo XSB

Numero de identificagdo

3= hélice de impulsdo com 3 pas)

Diametro da hélice [dm]

0750-0003

O nivel maximo de presséo sonora de todos os agregados da série XSB é de < 70 dB(A). Dependendo da con-
figuracdo da instalagéo, é possivel que seja excedido o valor maximo do nivel da presséo sonora de 70 dB(A)
ou o nivel de pressao acustica medido.

ATENCAO

Temperatura maxima do liquido em caso de funcionamento continuo = 40 °C/104 °F
com o agregado submergido.

1.6.1 Dados técnicos 50 Hz

Hélice Motor 50 Hz Peso
© s g g g5 ge E S
= © = _n" = o 1 =] — = o
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[mm] [1/min] [kW] [kW] [A] [A] [kal
XSB 931 M 900 86 0,7 0,6 [ 2,4 - 1 226
XSB 932 M 900 108 1,4 1,2 ° 3,8 - 1 238
XSB 933 M 900 121 2,2 1,9 ) 4,6 - 2 243
XSB 934 M 900 134 2,8 2,4 [ 7,6 - 3 226
XSB 1431 LX 1400 86 5,8 5,0 [ 12,5 - 2 278
XSB 1621 M 1600 47 0,9 0,7 [ 2,4 - 1 300
XSB 1622 M 1600 54 1,5 1,3 3,8 - 1 305
XSB 1623 M 1600 61 2,3 2,0 o 4.6 - 1 310
XSB 1624 M 1600 68 3,3 2,8 ° 7,6 - 2 305
XSB 1625 M 1600 87 5,3 4,6 12,5 3 300
XSB 1821 M 1800 42 1,0 0,8 ° 2,4 - 1 305
XSB 1822 M 1800 a7 1,4 1,2 ) 3,8 - 1 300
XSB 1823 M 1800 53 1,7 1,5 3,8 - 1 300
XSB 1824 M 1800 61 3.1 2,7 [ 7,6 - 2 305
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Hélice Motor 50 Hz Peso
@ I g _| E so | g2 | E §

8% 52 | Se | g | s2 | Ry | §E | $8 | ¥ | & | %

iz e | 28 | 85 | 8% | o2 | o5 | 2SS | g | S| 8

g8 |8 | E | =4 | &8 | 2& | 2% | & 2 | & | =

= z I IS g° | 28 | 8 S

[mm] | [/min] | [kW] | [kW] [A] [A] [kg]
XSB 1825 M 1800 64 3,8 3,3 ° 8,4 - 2 305
XSB 2021 M 2000 39 1,3 11 [ 3,8 - 1 305
XSB 2022 M 2000 47 1,9 1,6 [ 4,6 - 1 310
XSB 2023 M 2000 53 2,4 21 ® 4,6 - 1 310
XSB 2024 M 2000 60 3,6 3.1 ° 7,6 - 2 305
XSB 2025 M 2000 64 4,2 3,6 ® 8,4 - 2 305
XSB 2221 M 2200 39 1,3 11 [ 3,8 - 1 305
XSB 2222 M 2200 47 1,9 1,6 ® 4,6 - 1 310
XSB 2223 M 2200 53 2,8 2,4 ® 4,6 - 1 310
XSB 2224 M 2200 61 4,5 3,9 [ 11,4 - 2 300
XSB 2231 LX 2200 53 5,3 4,6 [ 12,5 - 3 329
XSB 2232 LX 2200 57 6,3 55 ° 14,9 - 3 344
XSB 2233 LX 2200 60 7,4 6,5 ® 14,9 - 3 344
XSB 2521 M 2500 39 1,6 1,4 ° 3,8 1 305
XSB 2522 M 2500 43 2,0 1,7 [ 4.6 1 310
XSB 2523 M 2500 47 2,5 2,2 ® 4,6 1 310
XSB 2524 M 2500 53 3,5 3,0 ® 7,6 2 305
XSB 2525 M 2500 57 4,3 3,7 [ 11,4 2 300
XSB 2531 LX 2500 49 5,3 4,6 [ 12,5 - 3 329
XSB 2532 LX 2500 53 6,4 5,6 ° 14,9 - 3 344
XSB 2533 LX 2500 57 7,7 6,7 ° 14,9 - 3 344
XSB 2731 LX 2750 49 5,5 4.8 ° - 3 315
XSB 2732 LX 2750 53 6,7 5,8 ° - 3 345
XSB 2733 LX 2750 57 8,0 7,0 ° - 3 345

Tipo de cabo: 1 =8G x 1,5.2=10G x 1,5. 3 =10G x 2,5. 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do
fornecimento padrao
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1.6.2 Dados técnicos 60 Hz

Hélice Motor 60 Hz Peso
_— © o ~ >
> = - o
S o 4 S s ] @ 2 o
= o S @ b4 = % < =)
[e] = Ke] (] - o
S ] < © o ! It = c 2 —
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o © £ e Q © S o £
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- ° s =] = o (&)
o o [l [ (&)
[mm] [1/min] [kW] [kW] [A] [A] [ka]
XSB 931 M 900 82 0,5 [ 2,0 - 1 226
XSB 932 M 900 104 11 [ 3,2 - 1 238
XSB 933 M 900 130 2,2 ) 3,9 - 1 243
XSB 934 M 900 146 2,8 ) 6,7 - 2 226
XSB 1431 LX 1400 82 4,3 1.1 2 278
XSB 2231 LX 2200 51 4,3 [ 1.1 - 2 329
XSB 2232 LX 2200 56 5,1 ° 1.1 - 2 329
XSB 2233 LX 2200 59 6,5 o 12,8 - 2 349
XSB 2531 LX 2500 46 4.0 [ 12,5 - 2 329
XSB 2532 LX 2500 51 5,2 [ 12,5 - 2 329
XSB 2533 LX 2500 56 6,3 ° 14,9 - 2 349
XSB 2731 LX 2750 46 4,2 o 12,5 - 2 315
XSB 2732 LX 2750 51 5,5 [ 14,9 - 2 320
XSB 2733 LX 2750 56 6,5 [ 14,9 - 2 320

Tipo de cabo: 1 =8G x 1,5. 2 =10G x 1,5. 10 m de cabo com extremidade livre fazem parte do fornecimento padréo
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1.7 Dimensoes

Version "A" Version "B" ﬁ % Medi =
= = g edidas para base de betdo 400/780/1200 mm

dA B C D E F G H
e o= 900 400 234 500 | 1486 | 765 | 508 | 667
28 900 780 611 500 | 1624 | 996 | 700 | 667
- 1600 | 780 264 900 | 1480 | 996 | 700 | 667
é § 1800 | 780 164 | 1000 | 1480 | 996 | 700 | 667
h 2000 | 780 64 1100 | 1480 | 996 | 700 | 667
1400 | 1200 | 757 750 | 1719 | 1164 | 769 | 686
@ § 2200 | 1200 | 357 | 1200 | 1719 | 1164 | 769 | 686
< E 2500 | 1200 | 207 | 1350 | 1719 | 1164 | 769 | 686
2750 | 1200 82 1500 | 1719 | 1164 | 769 | 686

Medidas para base de betao 1030/2050 mm

gA B C D E F G H
@ = 900 | 1030 | 864 500 | 1624 | 996 | 700 | 667
<8 900 | 2050 | 1884 | 500 | 1773 | 1080 | 855 | 667
1600 | 1030 514 900 | 1480 | 996 | 700 | 667
1800 | 1030 | 414 | 1000 | 1480 | 996 | 700 | 667
2000 | 1030 | 314 | 1100 | 1480 | 996 | 700 | 667
2200 | 1030 | 214 | 1200 | 1480 | 996 | 700 | 667
oz | 2500 | 1030 64 1350 | 1480 | 996 | 700 | 667
% E 1600 | 2050 | 1534 | 900 | 1640 | 1080 | 855 | 667
1800 | 2050 | 1434 | 1000 | 1640 | 1080 | 855 | 667
2000 | 2050 | 1334 | 1100 | 1640 | 1080 | 855 | 667
2200 | 2050 | 1234 | 1200 | 1640 | 1080 | 855 | 667
2500 | 2050 | 1084 | 1350 | 1640 | 1080 | 855 | 667
1400 | 2050 | 1607 | 1600 | 1689 | 1080 | 855 | 686
@ é 2200 | 2050 | 1207 | 2050 | 1689 | 1080 | 855 | 686
< E 2500 | 2050 | 1057 | 2200 | 1689 | 1080 | 855 | 686
2750 | 2050 | 932 | 2350 | 1689 | 1080 | 855 | 686

6006469-03
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1.8

Version "A"

Version "B"

‘H‘Hq

Medidas para bases em ago 380/780 mm

A B C D E F G
o= 900 | 380 210 500 | 1471 | 750 | 400
<8 900 | 780 610 500 | 1551 | 952 975
< 1600 | 780 260 900 | 1407 | 952 975
Q § 1800 | 780 160 | 1000 | 1407 | 952 975
- 2000 | 780 60 1100 | 1407 | 952 975

Imagem 3 Base de agco

Placa de caracteristicas

Recomendamos que, com base na placa de caracteristicas original, preencha os dados do agregado fornecido
na Imagem 4, para que possa ter disponivel a qualquer momento uma referéncia dos dados.

10

S FULZER CE

.

®
PN O ] SN @ ©®
Un. _ @V 3~ |@|max. \/ In_© A Hz
Pin__ @ Pon @ n_ ® )
Tamax. (9 °C [Nema Code Hmin. @
DN Q ® H Hmax. @)
Weight ) IP68 @

Motor Eff. Cl @

[F<+—®

aa

Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd.

Clonard Road, Wexford.
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Imagem 4 Placa de caracteristicas

0751-0008
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Legenda (Imagem 4)

1 Enderego 15 Temperatura max. ambiente [unidade flexivel]

2 Designacgao do tipo 16 Codigo Nema (apenas a 60 Hz, ex. H)

3 N°deitem 17  Altura manométrica min. [unidade flexivel]

4 N°de série 18 Diametro de descarga nominal [unidade flexivel]
5 N°de encomenda 19 Caudal nominal [unidade flexivel]

6 Ano de fabrico [més/ano] 20 Altura manométrica [unidade flexivel]

7  Voltagem nominal 21 Altura manométrica max. [unidade flexivel]

8 Profundidade max. de imerséao [unidade flexivel] 22 Peso (sem acessorios) [unidade flexivel]

9 Corrente nominal 23 Classe de eficiéncia do motor

10 Frequéncia 24 Direcgao de rotagao do veio do motor

11 Poténcia (absorvida) [unidade flexivel] 25 Modo de operagéo

12 Poténcia (entregue) [unidade flexivel] 26 Nivel de ruido

13 Numero de rotagdes [unidade flexivel] 27 Ligacéo monofasicaltrifasica

14 Impulsor/hélice-g [unidade flexivel] 28 Método de protegéo
NOTA Em caso de perguntas é necessadrio indicar o tipo de agregado, o n° do item e o n° do

agregado!

NOTA Sao possiveis placas adicionais de caracteristicas especificas do pais.
2 Seguranga

As instrugdes gerais e especificas de seguranga e de saude estdo descritas em pormenor no catalogo Instru-
¢oes de seguranga para produtos da Sulzer do tipo ABS em separado.

No caso de duvidas ou de questbes relevantes para a seguranga devera sempre contactar antecipadamente a
empresa fabricante Sulzer.

21 Equipamento de protegao individual

As bombas elétricas submersiveis podem apresentar perigos mecanicos, elétricos e bioldgicos ao pessoal
durante a instalagéo, operagéo e servigo. E obrigatéria a utilizagéo de equipamento de protegao individual
(EPI). O requisito minimo é a utilizagdo de 6culos, calgado e luvas de seguranca. No entanto, deve ser sempre
realizada uma avaliagao de risco no local, para determinar se € necessario equipamento adicional, como por
exemplo arnés de seguranca, equipamento respiratorio, etc.

3 Elevacgao, transporte e armazenamento

31 Elevacgao

ATENCAO Tenha em consideragao o peso total das unidades Sulzer e dos respetivos
componentes incorporados! (verifique o peso da unidade de base na placa de
identificagcao).

A placa de identificagdo duplicada fornecida devera estar sempre visivel nas imediagdes do local onde a bomba
for instalada (por exemplo, nas caixas de terminais/painel de controlo onde sdo ligados os cabos da bomba).

NOTA Devera ser utilizado equipamento de elevagdo caso o peso total da unidade e
respetivos acessorios incorporados exceda as normas de seguranca locais quanto a
elevagdao manual.

Deve ser tido em consideracao o peso total da unidade e acessorios aquando da especificagao da carga de
trabalho segura de qualquer equipamento de elevagao! O equipamento de elevagao (por exemplo, grua e
correntes) devera possuir uma capacidade de elevagdo adequada. O guincho devera estar adequadamente
dimensionado para o peso total das unidades Sulzer (incluindo correntes de elevagéo ou cabos de aco, bem
como quaisquer acessorios incorporados). O utilizador final assume total responsabilidade quanto ao facto de
que o equipamento de elevagao possui certificagdo, se encontra em boas condigdes e é inspecionado regu-
larmente por entidades competentes, em conformidade com os intervalos impostos pelos regulamentos locais.
Nao devera ser utilizado equipamento de elevagao desgastado ou danificado, devendo este ser descartado de
forma adequada. O equipamento de elevacéo devera também estar em conformidade com as normas e regula-
mentos de seguranga locais.

NOTA As recomendacdes para a utilizagdao segura de correntes, cabos e manilhas forneci-
dos pela Sulzer sdo enunciadas no Manual de Equipamento de Elevacao fornecido
com os artigos e devem ser cumpridas na integra.
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3.1 Transporte
A Os agregados nao podem ser elevados pelo cabo de ligagdo do motor.

Os agregados estdo munidos de um gancho de agarrar, no qual pode ser fixada uma corrente através de mani-
Ihas, para o transporte ou durante a montagem e desmontagem.

Considerar o peso total dos agregados! (Ver Imagem 4). O equipamento de elevagdo como, por
exemplo, os guindastes e as correntes deverao ter as dimensdes correctas. Deverao ser também
respeitadas as normas da prevencéo de acidentes e as regras técnicas gerais!

Proteger o agregado contra rolamento nao controlado!

O agregado deve ser colocado sobre uma superficie suficientemente firme e horizontal em todas as
direc¢des para o transporte e deve ser protegido contra queda.

N&o permanecer ou trabalhar na drea de movimentacéo de cargas suspensas!

A altura do gancho de carga tem de estar de acordo com a altura total dos agregados e o compri-
mento da corrente de amarra!

BB BB B

3.2 Dispositivos de seguranga de transporte

3.21 Protecc¢ao dos cabos de ligagdo do motor contra a humidade

Os cabos de ligagdo do motor vém, de fabrica, com capas de revestimento de manga retractil nas extremida-
des, protegendo-os contra a infiltragdo de humidade no sentido longitudinal.

ATENCAO As capas de revestimento s6 deverao ser retiradas no momento em que se fizer a
ligagéao eléctrica do agregado.

Em especial durante a instalagédo ou armazenamento dos agregados em obras, que poderéo inundar-se antes
da instalacao e da ligagdo dos cabos de ligagdo do motor, dever-se-a ter atengao para que as extremidades
dos cabos ou as capas de revestimento dos cabos n&o sejam inundadas.

ATENCAO Estas capas de revestimento sdo apenas uma protecgcao contra salpicos e ndo sao
estanques! As extremidades dos cabos de ligagdo do motor ndo podem, por isso, ser
mergulhadas, visto que a humidade pode penetrar até a caixa de ligagées do motor.

NOTA Nesses casos, as extremidades dos cabos de ligagdo do motor deverao ser fixadas
num local em que ndo possa haver inundacgoées.

ATENCAO Né&o danificar os isolamentos dos cabos e dos condutores!

3.3 Armazenamento dos agregados

ATENCAO Os produtos Sulzer necessitam de ser protegidos contra os efeitos do tempo, tais

como as radiagées ultravioleta pela incidéncia directa da luz solar, ozono, elevada
humidade do ar, diversas emissées de poeiras (agressivas), contra danos mecdanicos
externos, geada, etc. A embalagem original Sulzer com a respectiva protecgcao de
transporte (caso exista de fabrica) assegura, geralmente, uma proteccao perfeita dos
agregados.

Se os agregados forem expostos a temperaturas inferiores a 0 °C, dever-se-a ter em
atencgdo para que nao reste qualquer tipo de humidade ou dgua no sistema hidrauli-
co, sistema de refrigeragcdo ou nas demais cavidades. No caso de geadas fortes, ndo
mova, se possivel, os agregados, os cabos de ligagcdo do motor.

No caso de armazenamento sob condi¢cées extremas, por exemplo em climas subtro-
picais ou desérticos, deverao ainda ser tomadas medidas suplementares de pro-
teccdo adequadas. A pedido, poderemos informa-lo sobre as mesmas.

NOTA Em regra, os agregados Sulzer nao precisam de qualquer manutencgao durante o
armazenamento. Fazendo girar o veio varias vezes a mao, é aplicado dleo deslizante
novo nas superficies de vedagéao, assegurando deste modo um funcionamento sem
problemas das vedacgées do anel deslizante. Os rolamentos de suporte do veio do
motor nao necessitam de manutencgao.
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4 Descrigao do produto

41 Descrigao do motor/monitorizagdo do motor

Motor

® Motor trifasico assincrono.

® Tensao de rede: 400 V 3~, 50 Hz/480 V 3~, 60 Hz.

® Classe de isolamento F = 155 °C/311 °F, tipo de proteccéao IP68.

® Tipo de arranque: directo ou em estrela-triangulo, dependendo da poténcia do motor.

Apoio do veio do motor

® O apoio do veio do motor faz-se através de rolamentos com lubrificagao permanente e sem necessidade de
manutengao.

® Vedagao de anel deslizante de carboneto de silicio, independente do sentido de rotagdo, no que diz respeito
ao liquido.

Monitorizagao do motor

® Todos os motores estao equipados com uma monitorizagao de temperatura, que desliga o motor submersi-
vel em caso de sobreaquecimento. Para o efeito, a monitorizagdo de temperatura deve ser ligada de modo
correspondente no equipamento de comutacgéo.

Monitorizagao da estanquidade

® Os sensor de fugas (DI) (na zona de ligagao) na caixa de engrenagens e na camara de 6leo assumem a mo-
nitorizacao da estanquidade, sinalizando a entrada de humidade no motor, através de um dispositivo electré-
nico especial (opcional: médulo Sulzer DI).

Funcionamento em conversores de frequéncia
® Todos os aceleradores de fluxo sdo adequados para o funcionamento em conversores de frequéncia, em

caso de configuragéo correspondente. Deve-se respeitar a directiva EMV, bem como as instrucdes de
montagem e de operagao do fabricante do conversor de frequéncia!

4.2 Configuragao construtiva
13 15 8 /g 6 2 / 1
®
e : 3
10 | 11 14 12 7 5 4 14

Imagem 5 Figura de corte XSB
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Legenda (Imagem 5)

1 Suporte 8 Vedagao do anel deslizante
2  Entrada dos cabos 9 Camara de 6leo
3  Zonade ligagao 10 Veio da hélice
4  Vedacao para o compartimento do motor 11 Anel de deflexdo de sdlidos (Solids-Deflection-Ring)
5  Enrolamento do motor 12 Caixa de engrenagens
6  Suporte de seguranga com correntes 13 Hélice
7  Carcaga do motor 14 Sensor de fugas (DI)
15 Anel de regulagéo
4.3 Operagdo com conversores de frequéncia

O modelo do estator e o nivel de isolamento dos motores da Sulzer significam que sao apropriados para serem
usados com conversores de frequéncia variavel (VFD), de acordo com a norma IEC 60034-25:2022 / NEMA
61800-2:2005. No entanto é necessario ter em atengcéo que, na operagéo do conversor de frequéncia, devem
estar satisfeitas as seguintes condi¢des.

® As directivas CEM devem ser respeitadas.

® Os motores na versao protegida contra explosdo devem estar equipados com monitorizagédo por termistor (PTC) quando
se pretende que os mesmos sejam operados em ambientes potencialmente explosivos (zonas ATEX 1 e 2).

® As maquinas Ex sé podem, sem excepgao, ser utilizadas com uma frequéncia de rede inferior ou até ao
valor maximo indicado na placa de catacteristicas, de 50 ou 60 Hz. Neste caso, deve ser assegurado que a
corrente atribuida indicada na placa de carateristicas néo possa ser
excedida apoés o arranque dos motores. O numero maximo de arranques indicado na folha de dados do mo-
tor também n&o deve ser excedido.

® As maquinas ndo-Ex s6 podem ser utilizadas com uma frequéncia de rede até ao valor indicado na placa de
catacteristicas, inclusive, e, além desse valor, apenas apos consulta e aprovagao pelo fabricante Sulzer.

® Para a operagao de maquinas EX com conversores de frequéncia vigoram regulamentagdes especificas no
que diz respeito aos tempos de activagao dos elementos de controle térmico.

® A frequéncia minima n&o deve ser inferior a 30 Hz.
* A frequéncia limite superior devera ser ajustada de modo a que a poténcia nominal do motor ndo seja excedida.

Os VFD devem ser equipados com filtros adequados quando utilizados na zona critica. O filtro selecionado
deve ser compativel com VFD, no que respeita a sua tensdo nominal, frequéncia de onda, corrente nominal e
maxima frequéncia de saida. Certifique-se de que as caracteristicas da tenséo (picos de tensao, dU/dt e tempo
de subida dos picos de tens&o) na placa de terminais do motor estdo em conformidade com a norma IEC
60034-25:2022 / NEMA 61800-2:2005. Para esse efeito, podem ser usados varios tipos de filtro VFD, depen-
dendo da tensdo especificada e do comprimento do cabo. Entre em contacto com o seu fornecedor, para obter
informacao detalhada e a configuragao correta.

5 Instalagao

A Respeitar as instru¢gdes de seguranca dos paragrafos anteriores!

Aquando dos trabalhos de manutencao e de conservagao deverao ser também consideradas as regras de
segurancga para trabalhos em sistemas de aguas residuais em locais fechados, bem como as regras gerais da
técnica reconhecidas.

5.1 Variantes de instalagao
O acelerador de fluxo Sulzer esta disponivel nas variantes de instalagao com base de betao.
Variante “A” (instalacgao fixa)

Nesta variante, o tubo condutor com o respectivo suporte é fixado a estrutura. A pega de ligagao ja se encontra
aparafusada a base. O tubo condutor devera ser providenciado pelo cliente.
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Variante “B” (instalagao livre)

Nesta variante, o mecanismo de fecho encontra-se integrado no tubo condutor. O condutor ja vem, de fabrica,
dimensionado em comprimento e fixo a peca de ligagédo. A peca de ligagdo com o tubo condutor apenas tém,
no cliente, de ser aparafusados a base.

Em caso de necessidade é certamente possivel (opcional) estabilizar e fixar a variante “B”, por exemplo com
bragadeiras ou suportes adicionais!

511 Montagem da base

NOTA A instalacdo da base de betdo ou aco esta descrita ao pormenor nas ,,Instrugées de
instalagcao de bases de betdo e ago“ separadas.

5.2 Binarios de aperto

Binarios de aperto para parafusos de ago inoxidavel Sulzer A4-70:

Rosca M8 M10 M12 M16 M20 M24 M27 M30

Binarios de aperto 17 Nm 33 Nm 56 Nm 136 Nm 267 Nm 460 Nm 500 Nm 600 Nm

5.21 Posicao de montagem das anilhas de retengdao Nord-Lock®.

_—

0562-0009

Lado exterior das 2 arruelas de aperto

Lado interior das 2 arruelas de aperto

Posicdao de montagem das anilhas de retengcdo Nord-Lock®

15
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5.3 Montagem do suporte de seguranga

* Aparafusar o suporte de seguranga (7/1) com os parafusos (7/2) e as anilhas de seguranga Nord-Lock® (7/3)
a estrutura. Binario de aperto: 56 Nm.

0580-0007

Imagem 7 Montagem do suporte de seguranga

ATENCAO Tenha em atengado a posi¢gao de montagem das anilhas de seguranga Nord-Lock®.

5.4 Verificagao do sistema de acoplamento

A Respeitar as instrugdes de seguranca dos paragrafos anteriores!

Para se verificar o sistema de acoplamento, o acelerador de fluxo sem hélice devera ser colocado, de acordo
com a Imagem 8, no reservatorio vazio, utilizando para tal os dispositivos de elevagdo adequados. Sé assim
€ possivel verificar-se o0 acoplamento e desacoplamento sem problemas.

NOTA Com a hélice montada, ndo é possivel um acoplamento e desacoplamento correctos den-

tro do reservatério vazio, uma vez que ndo se consegue a posi¢ao inclinada necessaria
do acelerador de fluxo pela falta de impulso da hélice.
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0750-0008

Imagem 8 Verificagdo do sistema de acoplamento no reservatério vazio

ATENCAO Devera trabalhar-se com extremo cuidado, se for utilizado um dispositivo de elevagao me-
cénico (por exemplo, um guindaste automatico) ou um dispositivo de elevagdo com uma ca-
pacidade de carga nominal maior. Certifique-se de que ndo sdo geradas forcas de elevacao
superiores a 3000 N, no caso do acelerador de fluxo ficar preso ao tubo condutor!

Variante “A”:

® Baixar e deixar acoplar o acelerador de fluxo. Rodar para a direita o parafuso no suporte do tubo (o tubo
condutor baixa) até que o calgo na extremidade inferior do tubo condutor esteja bloqueado com o suporte do
equipamento. Apertar o parafuso até que o pino de indicagéo do aperto da mola se encontre na zona verde
(ver Imagem 10).
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0750-0009
0750-0010

Imagem 9 Soltar o sistema de acoplamento Imagem 10 Bloquear o sistema de acoplamento

Variante “B”:

® Baixar o equipamento e rodar para a esquerda o parafuso no suporte do tubo, até o suporte do equipamen-
to estar bem bloqueado. Apertar o parafuso com 80 Nm.

0750-0011
0750-0012

Imagem 11 Soltar o sistema de acoplamento Imagem 12 Bloquear o sistema de acoplamento

® Ligar a maquina a electricidade, de acordo com o capitulo 5.7 Ligagdo eléctrica, soltar o cabo de ligagdo do
motor, de acordo com o ponto 5.6, e prender o cabo de ligagdo do motor no respectivo gancho. Verificar o
sentido da rotacéo, de acordo com o capitulo 5.8.

c Por motivos de seguranga, o controlo do sentido de rotagdo deve ser feito sem hélice, de acordo
com o capitulo 5.8, ou seja, antes da montagem da hélice!

18
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5.5 Montagem da hélice
5.5.1 Montagem da hélice XSB 900 M; XSB 2500 M

Imagem 14 Montagem da hélice XSB 2500 M

Legenda

1 Parafuso de cabeca cilindrica 3 O-Ring 5 O-Ring 7 O-Ring 9 Chaveta
2 Anilas de seguranca Nord-Lock® 4 Anilhas 6 Hélice 8 Anel de regulacéo

NOTA Por norma, a chaveta (13+14/9) ja se encontra colocada.

ATENCAO Ter em atencéo a posi¢cdo de montagem das anilhas de seguranca.

® Lubrificar ligeiramente o cubo da hélice e a extremidade do eixo.

® Lubrificar ligeiramente o O-Ring (13+14/7) e coloca-lo na ranhura do anel de regulagcéo (13+14/8).
® Orientar a ranhura para a chaveta na hélice e empurra-la para a chaveta.

® Introduzir primeiro as anilhas de sequran¢a Nord-Lock® (13+14/2) no parafuso de cabega cilindrica
(13+14/3), seguindo-se entao o O-Ring (13+14/1).

® Aparafusar o parafuso de cabega cilindrica (13+14/1) e aperta-lo com um binario de aperto de 56 Nm.

6006469-03
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0750-0013b
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5.5.2 Montagem da hélice XSB 2750 LX

0750-0013¢

Imagem 15 Montagem da hélice XSB 2750 LX

Legenda

1 Parafuso de cabega cilindrica incl. seguranga do filamento

2 Hélice

NOTA O cubo da hélice ja vem pré-montado de fabrica. S6 remover a protec¢do dos cantos
da ponta da hélice pouco antes da utilizacdo do equipamento.

ATENCAO Ter em atencdo a posi¢cao de montagem das hélices.

*® Posicionar a hélice (15/2).
® Apertar a méo o parafuso de cabeca cilindrica (15/1).

® Apertar o parafuso de cabecga cilindrica (15/1) com um binario de aperto de 150 Nm.

5.6 Montagem da tensdo dos cabos

® Fixar o cabo de ago com o parafuso, as anilhas e a porca (16/3) no furo do suporte de seguranca. As buchas
plasticas (16/8) no furo vém montadas de fabrica.

® Afastar o mais possivel os enroladores (16/11) e prendé-los nos ganchos opcionais (16/10) ou noutro disposi-
tivo adequado.

® Fazer um lago com o sapatilho e o grampo do cabo (16/1). Ter em atengao o comprimento definido do cabo
de aco (ndo pendurado).

¢ Soltar cuidadosamente o cabo de ago, estando o acelerador de fluxo acoplado e bloqueado.

® Finalmente, fixar o cabo de ligagdo do motor ao cabo de agco com fita cola especial fornecida (16/6) a uma
distancia de aprox. 50 cm, de acordo com a Imagem 16.
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Legenda

Grampo do cabo

Cabo de aco

Parafuso, anilhas, porca
Parafuso de cabeca sextavada
Cabo de ligagéo do motor

Fita cola especial

OO WN -

6006469-03

Imagem 16 Montagem da tensdo dos cabos

7
8

1
12

Anilhas de seguranga Nord-Lock®

Bucha plastica

Gancho (opcional)

Gancho do cabo (opcional)

Enrolador

Dispositivo de elevagao Sulzer 5 kN (opcional)

21
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5.7 Ligacao eléctrica

A Respeitar as instrucdes de seguranca dos paragrafos anteriores!

Antes da colocagédo em funcionamento, deve ser assegurado através de um controlo especializado, que exista
uma das medidas de seguranga eléctrica necessarias. Ligagdes a terra, ligagdes ao neutro, circuitos de protec-
¢ao contra corrente de falha tém de estar em conformidade com as regras da empresa local de fornecimento
de energia e funcionar perfeitamente, de acordo com o controlo do técnico electricista.

ATENCAO Os sistemas condutores de corrente existentes na constru¢cdo devem estar em
conformidade com as normas electrotécnicas no que respeita ao corte transversal
e a queda maxima de tensdo. A tensao indicada na placa de caracteristicas do
agregado deve corresponder a tensdo de rede existente.

e A ligagao da linha de alimentag&o, bem como dos cabos de ligagao do motor aos bornes do sistema
de comando, deve ser efectuada por um técnico electricista, de acordo com o esquema de circuitos
do sistema de comando e as imagens das conexdes do motor.

A linha de alimentagéao eléctrica deve ser protegida por um fusivel de acgao lenta, com amperagem suficiente,
de acordo com a poténcia nominal do agregado.

Em estagbes de bombagem / reservatorios deve ser efectuada uma compensacao de potencial de acordo com
a norma EN 60079-14:2014 [Ex] ou IEC 60364-5-54 [ndo EX] (disposi¢cdes para a inclusdo de canalizagées,
medidas de segurancga de instalagbes de corrente forte).

Nos agregados de série com sistema de comando, este sistema devera ser protegido contra humidades, de-
vendo ser instalado numa zona protegida contra inundag¢des, em conjunto com uma tomada de ligagao a terra
CEE devidamente instalada.

ATENCAO Os aceleradores de fluxo Sulzer s6 podem ser ligados com o tipo de arranque espe-
cificado nas tabelas do capitulo 1.6 Dados técnicos ou na placa de caracteristicas. Se
pretender outro método devera consultar o fabricante.

Para aceleradores de fluxo sem aparelho de comutacdo de série é valido o seguinte:
o acelerador de fluxo apenas pode funcionar com um disjuntor do motor e com moni-
torizadores de temperatura devidamente ligados.

5.71 Esquemas eléctricos padrao para a ligagao do motor, faixa de tensao de rede 380-420V, 50Hz/480V, 60Hz

50 Hz 60 Hz

PA 10/6 PA 10/6
PA 12/4 PA 12/4
PA 19/4 PA 19/4
PA 25/4 PA 25/4

Imagem 17 Um cabo de ligagdo do motor com condutores de comando integrados

lee

~—+ £ 50Hz 60 Hz
u2 - [Vi} §
. ) Lv PA 35/4 PA 35/4
o PA 40/4 PA 40/4
w PA 45/4 PA 45/4
- PA 55/4 PA 55/4
i PA 75/4 PA 75/4
- 2

Imagem 18 Um cabo de ligagdo do motor com condutores de comando integrados
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5.7.2 Esquemas eléctricos VFD para a ligacao, faixa de tensao de rede 400 V/ 690 V

1 2
VFD VFD

PE FO F1 Di 99 PE FO F1 Di 99

T1 T2 T3 T1 T2 T3

10G1.5 10G1.5

e S R By Ay g 5 ol R D N iy i p 5 B2 [
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L
Un
1L
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1L
I
1L
L

W2| u2| V2

XSB XSB

M3 ~

Imagem 19 Esquemas eléctricos VFD para a ligagdo

5.7.3 Conexao do cabo EMC no armario de controle

3

Imagem 20 Conex&o do cabo EMC no armario de controle
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1. Cabo EMC em condigao de entrega. O cabo esta desencapado!

2. Retirar 30 mm da capa do cabo EMC antes de o conectar a placa de terminal de cabos. A dimensao “t”
corresponde a folga aproximada desde o clipe de fixagao ao terminal do cabo.

3. Conexdo do cabo EMC no armario de controle.

5.7.4 Operacao pelo variador de frequéncia (VFD)

ATENCAO Antes de instalar o inversor de frequéncia variavel, deve-se consultar a secg¢ao de
instalagao do respetivo manual de instrugées, para instrugées importantes relativas
a montagem e refrigeragao do aparelho e ao tamanho do cabo PE.

ATENCAO No caso de um funcionamento superior a 1000 m de altura do nivel do mar, a
poténcia do VFD (conversor de frequéncia) devera ser reduzida de acordo com as
indicagées do fabricante. Os valores correspondentes podem ser consultados no
manual do conversor de frequéncia. Os mesmos também podem ser descarregados
a partir da pagina de Internet do fabricante.

ATENCAO A linha de alimentagao de rede da instalacdo de comando tem de ser aplicada com
campo magnético rotativo a direita. Ao conectar os unidades de acordo com o
esquema de ligagbées e com a designagao dos, o sentido de rotagado é o correcto.

Observe a directiva EMC e as instrucdes de instalagao e operagao do fabricante do VFD!

A As instrugdes de seguranga do variador de frequéncia (VF) devem ser observadas durante a
instalagdo ou manutengao. O motor de arranque completo deve ser desligado da alimentagéo de
energia de entrada em todos os podlos. Deve ser respeitado o tempo de espera até a descarga total
do circuito intermédio. A fungao “paragem de seguranga” nao esta activada.

Dispositivo de protecgdo de corrente residual (DCR):

A Wiecej informacji na temat prgdu uptywowego VFD mozna znalez¢ w sekcji dotyczacej instalacji w
instrukcji obstugi VFD.
Protecgéao contra curto-circuito:
Partindo da corrente, o VF deve ser protegido contra curto-circuito para evitar o risco de perigo
eléctrico e fogo.

A Para respeitar as directivas EMC, recomenda-se a utilizagdo de cabos de motor blindados (até 50
m, categoria de cabo C1 de acordo com a EN 61800-3). Evite pigtails (rabos de porco). A ligagao
da blindagem deve ter a area maxima de contacto. As desconexdes devem ser continuadas com a
impedancia AF mais baixa possivel.

5.7.3 Ocupacgao dos condutores

Arranque directo, circuito em estrela (Imagem 16) 1101 3
L1 L2 L3 Ligacdo g
4]U2
6, o
U1 VA1 W1 U2 & V2 & W2 3 w2 \Nz
WA1 V1
Arranque directo, circuito em triangulo (Imagem 17) 6 1 3
L1 L2 L3 - AN
w1 U2
3/ \a
u1; w2 V1; U2 Wi1; V2 - 5v2 V12

c O “circuito controlador” (F1) deve estar electricamente bloqueado com as protec¢gdes do motor, a
confirmacgao deve ser feita manualmente.

ATENCAO De acordo com as especificagées do fabricante, os monitorizadores de temperatura
s6 podem ser operados com as poténcias de comutagcao especificadas (ver tabela a
seguir).
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Tensé&o de rede...CA 100 V para 500 V ~
Tens&o nominal CA 250V
Corrente nominal CA cos @ =1,0 25A
Corrente nominal CA cos ¢ =0,6 1,6 A
Corrente de comutagdo max. permitida I 50A

5.7.5 Conexao dos cabos do circuito de controle

Designacgao dos cabos de comando

2500-0003

/ L External Leakage Sensor (Dm 7
@ suLzER Motor monitoring Inspection chamber , 10 = Condutor comum
-—| '—22 1 .
11 = Enrolamento superior
é Observe installation and operating instructions and safety instructions! |_|:'_22/2 12 = RO|ameI’ltO Superlor
|—|||PE For monitoring each phase 13 - ROlamentO |nfer|0r ~
(3071 - 3072 - 30/3) 20 = Sensor de fugas (DI) - Camara de
10 (FO) pTC = PT100 (3171 - 31/2 - 31/3) Ilgagées
= U i 40 g R
H (k1) e 5 :;Eo g jlﬁo 21 = Sensor de fugas (DI) - Camara do
3 12 Upper bearing <§ 43 2 é 35 Z ~3 A motor
< 44 g 36 = A
19 loverbeang s £ 37$ ~31 Y 22 = Sensor~de fugas (DI) - Camara de
Hl— 20 Leakage Sensor (DI) connection chamber ) X o Inspegao
BB 21 Leakage Sensor (D) motor chamber Viration senser Zfsﬁn‘gg;j;g”,ﬂd;md!@ 99 = Condutores livres no interior
\-— 22 Leakage Sensor (D) Oil-/ Inspection chamber g? ([’f} ::‘@ 99 / Iigados aterra

L

Imagem 21 Designagéo dos cabos de comando

= PE (verde/amarelo)

5.7.6 Sistema de arranque suave (opcional)

Recomendamos a montagem de um sistema de arranque suave no caso de...

® os agregados ( = 3 kW) terem de ser operados no modo de arranque DOL.

® os agregados terem de ser operados no modo de operagéo intermitente.

O dispositivo de arranque suave opcional devera ser ligado de acordo com a Imagem 20 Esquema de ligagéo
do motor com dispositivo de arranque suave (opcional).

ATENCAO Os agregados s6 podem ser ligados no tipo de arranque DOL indicado, em conjunto
com um sistema de arranque suave.

e : ¢ Legenda
T = .
} (71& 1 J‘FfrTff* 1  Sistema de arranque suave
[ R S ST 2 Bloco de terminais
7 FHTJ‘ 7777777777 iﬁ:*h 3 Instalacdo de distribuicdo eléctrica
| } | t ‘ } t T }
| i | i L L
L B
vt ‘ | | \
} | } | | |
| w1} | } e
| )2 3
°7F0 | I |
L — :
F1
U |
‘ |

| oIl

Acelerador de fluxo

Imagem 22 Esquema de ligagdo do motor com dispositivo de arranque suave (opcional)
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0751-0035

Imagem 23 Teste e configuragao do dispositivo de arranque suave
Teste e configuragao do dispositivo de arranque suave:
ATENCAO Para o primeiro teste devera ajustar-se o potenciometro na posigao C.

Para mais informacgdes devera consultar as instru¢des de instalacédo e de operagéo do fabricante do dispositivo
de arranque suave, que se encontram em anexo na embalagem.

Teste:

® Primeiro teste com posi¢ao do potenciometro “C”

Configuragao:

® configurar para o binario de arranque menor possivel (dentro da margem de regulagao).

® configurar para o binario de arranque mais longo possivel (dentro da margem de regulagéo).

5.8 Controlo do sentido de rotagao

ATENCAO O acelerador de fluxo apenas pode funcionar no sentido de rotagcao indicado!

® Na primeira colocagdo em funcionamento e também em cada novo local de utilizagdo, devera ser realizado
um controlo cuidadoso do sentido da rotagao por parte de um técnico.

® Para estabelecer o sentido de rotagao, devera deixar arrancar brevemente o acelerador de fluxo sem hélice!
( XSB 900 M; XSB 2500 M )

O sentido de rotagéo para tipos de hélices de @ 1400 a @ 2750 (rotagdo da hélice) esta correcto se: o eixo da
hélice, visto por tras sobre o motor, rodar contra o sentido dos ponteiros do relégio ou se o eixo da hélice
rodar no sentido da seta de sentido de rotagao (autocolante na tampa da caixa de engrenagens).

O sentido de rotagéo para hélices de @ 900 (rotagcao da hélice) esta correcto se: O eixo da hélice (visto por
tras sobre o motor) rodar no sentido dos ponteiros do relégio ou se o eixo da hélice rodar no sentido da
seta de sentido de rotagdo (autocolante na caixa de engrenagens).
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0751-003
0751-003

Imagem 24 Controlo do sentido de rotagdo XSB 2750 Imagem 25 Controlo do sentido de rotagdo XSB 2500

Imagem 26 Controlo do sentido de rotagdo XSB 900

® Depois da verificagdo bem-sucedida do sentido de rotagcdo devera montar-se a hélice de acordo com o capi-
tulo 5.5 Montagem da hélice.

NOTA Se estiverem ligados varios agregados a um sistema de comando deve verificar-se,
individualmente, cada um dos agregados.
5.8.1 Alteracdo do sentido de rotagao

A A alteragéo do sentido da rotacdo apenas pode ser efectuada por um técnico electricista.

Se o sentido de rotagdo estiver incorrecto, devera efectuar-se uma alteragdo do mesmo, trocando duas fases
do cabo da linha de alimentag&o no sistema de comando.

Repetir o controlo do sentido de rotagéo.

NOTA O aparelho de medigao do sentido da rotacdo permite controlar o campo rotativo da
linha de alimentagao de rede ou de um agregado de alimentacao de energia eléctrica
de emergéncia.
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5.9 Ligagcdo da monitorizagdo da estanquidade no sistema de comando

Para integrar a monitorizagcéo da estanquidade no sistema de comando do acelerador de fluxo é necessario
um médulo Sulzer DI, que deveré ser ligado de acordo com os esquemas de ligagao que se seguem.

ATENCAO Em caso de indicagdo daSensor de fugas (DI), o agregado deve ser imediatamente des-
activado. Neste caso, entre em contacto com a assisténcia técnica Sulzer!
NOTA! A operagao da bomba com os sensores termais e/ou de fugas desligados invalida

quaisquer reivindagées da garantia.

Fonte de Alimentacéo

Conectar terminal 3 ST

ao aterramento ou
carcaga da XSB

0562-0039

SULZER

CA 461

Sinal de
Umidade

L 5

>

Imagem 27 Amplificador com sinalizador luminoso

Amplificador electrénico para 50/60 Hz
110 - 230 V AC (CSA). N.° de art. / Ref. de pega: 16907010.
18 - 36 V DC (CSA). N.° de art. / Ref. de peca: 16907011.

ATENCAO Carga de contacto maxima do relé: 2 amperes

ATENCAO E muito importante ter em mente que, com o exemplo de ligagdo acima, ndo é pos-
sivel identificar qual o sensor/alarme que esta a ser ativado. Em alternativa, a Sulzer
recomenda vivamente a utilizagdo de um médulo CA 461 separado para cada sensor/
entrada, ndo sé para permitir a identificagdo, como também para solicitar a resposta
adequada a categoria/gravidade do alarme.

Também estéo disponiveis modulos de controlo de fugas de multiplas entradas. Consulte o seu representante
Sulzer mais proximo.

6 Colocagao em funcionamento

A Respeitar as instrugdes de seguranca dos paragrafos anteriores!

Antes da colocagédo em funcionamento devera verificar-se o agregado e efectuar a comprovacao do seu fun-
cionamento. Devera verificar-se o seguinte em especial:
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*® A ligacéo eléctrica foi feita de acordo com as regulamentagdes em vigor?
® O disjuntor do motor esta devidamente regulado?

® O cabo de ligagdo do motor esta correctamente ligado ao cabo de ago e esticado de modo a nao ficar pen-
durado, nem ser apanhado pela hélice? (Ver Imagem 16, capitulo 5.6).

® O sentido de rotacao da hélice esta correcto?
® A sobreposi¢cao minima esta correcta? (Ver medida “D” nos esquemas das dimensées no capitulo 1.7).

® O suporte do tubo (variante “A”) esta correctamente montado e a medida 140 mm (L+M) a 160 mm (LX)
mantém-se na posigao “desbloqueado”? (Ver Imagem 8+9 nas instrugées de instalagao separadas para a
base de betdo XSB 900 - 2750 ou a Imagem 9 destas instrugbes de montagem e de operagao).

NOTA Em caso de duvidas, especialmente no caso de uma alteracao da indicagao da pré-tensao da
mola durante o funcionamento, entre em contacto com o seu servico de assisténcia Sulzer!

Fazer descer o acelerador de fluxo com a hélice montada no reservatério cheio. Durante a descida, devera
carregar no suporte para baixo (ver seta), de forma a que a guia do tubo deslize sobre o tubo condutor.

0750-0016

Imagem 28 Descida do acelerador de fluxo

Variante “A”:

® Baixar e deixar acoplar o acelerador de fluxo. Rodar para a direita o parafuso no suporte do tubo (o tubo
condutor baixa) até que o calgo na extremidade inferior do tubo condutor esteja bloqueado com o suporte do
equipamento. Apertar o parafuso até que o pino de indicagdo do aperto da mola se encontre na zona verde
(ver Imagem 10).

® Ligar o acelerador de fluxo e verificar se funciona tranquilamente. O pino de indicagdo da tensdo da mola
deve permanecer na zona verde, nao podendo mover-se. Apés 1h de funcionamento devera voltar a verifi-
car-se se o pino de indicagdo se moveu.
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ATENGCAO No caso de alteracao da indicacdo da pré-tensao da mola durante o funcionamento,
o acelerador de fluxo nao deve ser operado! Nesse caso, entre em contacto com o
seu servigo de assisténcia Sulzer!

Variante “B”:

® Acoplar o acelerador de fluxo, rodar o parafuso de suporte do tubo (ver Imagem 12) para a esquerda e
aperta-lo com 80 Nm.

® Ligar o acelerador de fluxo e verificar se funciona tranquilamente. Rodar para a esquerda o parafuso de
suporte do tubo e voltar a aperta-lo com 80 Nm.

* Ap6s 1 hora de funcionamento verificar o funcionamento tranquilo e voltar a apertar e fixar o parafuso de
suporte do tubo com 80 Nm.

Variante “A” e “B”

ATENGCAO Verificar a poténcia absorvida. No caso de uma corrente do motor instavel, vibracdao
da instalacao, fluxo irregular ou formagcao de remoinhos, o acelerador de fluxo nao
deve ser operado!

ATENCAO Durante o funcionamento do acelerador de fluxo ndo pode ser aspirado ar para a
zona da hélice (nenhuma formagéao de remoinhos ou os sistemas de ventilagdo nao
podem estar a funcionar em simultaneo dentro da drea critica). Em qualquer caso, é
necessdrio assegurar que os aparelhos sejam montados fora da influéncia directa da
corrente do sistema de ventilagao.
Em infestacbes pesadas fibra é dispensar o anexado a corda fianga braco de ele-
vagao.

Uma vez que os sistemas de ventilagdo sao diferentes nas suas caracteristicas, devem ser sempre respeita-

das as distancias correctas indicadas pelos fabricantes dos sistemas de ventilagao.

ATENGCAO Os aceleradores de fluxo apenas deverao funcionar quando completamente sub-
mergidos! Durante o funcionamento, a hélice nao pode aspirar ar. Devera verificar-
se se o fluxo do meio é regular e tranquilo. O acelerador de fluxo devera funcionar
sem vibragdées. Deve ter-se em consideragdo as instru¢ées adicionais no manual do
utilizador ,,Acelerador de fluxo“! No caso de condi¢cbées de operagdo criticas (fluxo
a grande velocidade), entre imediatamente em contacto com o seu representante
Sulzer responsavel.

Poderao surgir correntes instaveis e vibragées:
* No caso de forte agitacdo em reservatoérios demasiado pequenos.
® Se o acelerador de fluxo n&o estiver correctamente acoplado e bloqueado.

Verificar o acoplamento correcto. (Podera obter informages mais detalhadas no caderno separado “Instru-
¢Oes de manutengao para aceleradores de fluxo Sulzer”).

7 Manutencao

Podera consultar as instrugcdes de manutengéo no caderno em separado “Instrugdes de manutencao” em
anexo.

Deverao ter-se especialmente em consideragéo as notas relativas a manutengédo mencionadas no Ponto 3.2
no caderno em separado “Instru¢des de seguranga para produtos da Sulzer do tipo ABS”.
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