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Niniejsza instrukcja, jak réwniez opisane w niej oprogramowanie, podlegaja licencji i moga by¢ wykorzysty-
wane lub kopiowane wytgcznie w sposéb zgodny z warunkami tej licencji. Tres¢ niniejszego podrecznika jest
przedstawiona wytgcznie w celach informacyjnych, moze ulec zmianie bez uprzedzenia i nie powinna by¢
traktowana jako zobowigzanie firmy Sulzer. Sulzer nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne btedy lub niescisto-
$ci mogace pojawic sie

w niniejszej publikacji.

Z wylgczeniem przypadkow dopuszczonych warunkami licencji, zadna cze$¢ niniejszej publikacji nie moze by¢
powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania ani przesytana, w zadnej postaci ani w zaden sposob,

w drodze elektronicznej, mechanicznej, przez zapis na nosnikach lub innej, bez uprzedniej pisemnej zgody
Sulzer.

Sulzer zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji urzgdzenia ze wzgledu na udoskonalenia techniczne.
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1

MONTAZ

1.1

1.2

OSTRZEZENIE!

Montaz sterownika

Mount the controller on a 35 mm DIN rail. The physical dimensions of the controller is: 86 x 160 x
60 mm (3.39 x 6.30 x 2.36 inch) (H x W x D). If it doesn’t easily snap onto the rail, you can pull the
small tab at the bottom side of the unit, using a small screwdriver.

Wykonanie wszystkich podfagczen

Urzgdzenie jest wyposazone tgcznie w 48 zaciskow, ktére mozna podtgczy¢ do zasilania, czuj-
nikow, przetgcznikéw, przekaznikow i modemu. Zaciski sg ponumerowane od 1 do 52 zgodnie z
ponizszg ilustracja:

Przed rozpoczeciem podtgczania jakichkolwiek urzgdzen nalezy sie upewnic, ze cate zasilanie
jest wylaczone i ze wszystkie urzgdzenia wyjsciowe, ktére majg zosta¢ podtaczone do sterowni-
ka sg réwniez wytgczone!

Tabela 1 przedstawia wszystkie podtgczenia do zaciskow 1-26 znajdujgcych sie w dolnej czesci
sterownika. Pokazane w tabeli wykorzystanie konfigurowanych wejs¢ cyfrowych (zaciski 3—16)

i wejs¢ analogowych 7 i 8 (zaciski 17—20) dla czujnika nieszczelnos$ci lub czujnika Pt100 (to nie
sg wejscia 4—20 mA) odpowiada ich domysinej konfiguracji. Modem nalezy podtgczy¢ zgodnie z
rysunkiem 11. Komunikacja — patrz rozdziat 3.

Tabela 2 przedstawia wszystkie podtgczenia do zaciskow 27-51 znajdujgcych sie w goérnej czesci
sterownika. Pokazane w tabeli wykorzystanie konfigurowanych zaciskéw od DO 7 do DO 8, od
AO 1do AO 2iod Al 1do Al 6 odpowiada ich domysinej konfiguraciji. ,DO” oznacza ,wyjscia
cyfrowe”, ktére sg wyjsciami napieciowymi. ,Al 1-8” oznacza ,wejscia analogowe 1-8". Al 1-Al

4 to wejscia 4—20 mA. Wejscia Al 1 zalecamy uzy¢ jako wejscia dla czujnika poziomu, poniewaz
ma ono wyzszg rozdzielczos¢. Wejscia Al 5 i Al 6 majg mozliwo$¢ konfiguracji jako wejscia dla
czujnika Pt100 lub czujnika PTC/bimetalowego (to nie sg wejscia 4-20 mA). Wejscia Al 7 i Al 8
majg mozliwos¢ konfiguracji jako wejscia dla czujnika Pt100 lub czujnika nieszczelnosci (to nie sg
wejscia 4-20 mA). Komunikacja — patrz rozdziat 3.

Zasilanie musi odbywac¢ sie pradem statym o napieciu w zakresie od 9 do 34 V. Na rysunku 2
przedstawiono sposoéb podtgczania czujnika zasilania awaryjnego do wejscia cyfrowego 9 (zacisk
11) i sposéb podtgczania akumulatora w celu zapewnienia ciggtego dziatania.

Jezeli pompa jest napedzana za pomoca napedu silnikowego lub przemiennika czestotli-
wosci, wymagane sa specjalne srodki ostroznosci.

Wysoki poziom zaktdcen elektrycznych moze spowodowac znieksztatcenie odczytdw elektrycznych,
a ponadto zagrozi¢ sprawnosci. Aby uniknaé przewodzonych zaktdcen elektrycznych, podczas mon-
tazu przemiennikdw czestotliwosci nalezy postepowac zgodnie z najlepszymi praktykami i zalecenia-
mi producenta w dziedzinie kompatybilnosci elektromagnetycznej. Stosowac przewody ekranowane
i przestrzegac odlegtosci 50 cm pomiedzy przewodami zasilania i sygnatowymi. Zapewnic réwniez

oddzielenie przewoddéw od siebie w szafach elektrycznych.



Tabela 1:

Zaciski w dolnej czesci sterownika pompy

Ustawienia fabryczne Logic mode | Nazwa Zacisk
(NO/NC)
V+ 1
Zasilanie, 9-34 V pradu statego
V- 2
Poziom przepetnienia NO WE cyfrowe' 1 3
Ptywak wysokiego poziomu NO WE cyfrowe' 2 4
Awaria zasilania NO WE cyfrowe' 3 5
Tryb lokalny NO WE cyfrowe' 4 6
Zabezpieczenie silnika pompy 1 | NO WE cyfrowe' 5 7
Pump 1 set auto NC WE cyfrowe' 6 8
Wyt. NO WE cyfrowe' 7 9
Zabezpieczenie silnika pompy 2 | NO WE cyfrowe' 8 10
Pump 2 set auto NC WE cyfrowe' 9 1
Wt. NO WE cyfrowe' 10 12
Ptywak niskiego poziomu NO WE cyfrowe' 11 13
Wyt. NO WE cyfrowe' 12 14
Wt. NO WE cyfrowe' 13 15
Wi, NO WE cyfrowe' 14 16
Wyciek z WE analogowe 7 17
pompy 1 V- 18
Czujnik Pt100 / czujnik wycieku -
Wyciek z WE analogowe 8 19
pompy 2 V_ 20
V- 22
WE RXD 23
Gniazdo RS 232 modemu wy TXD 24
WYy RTS 25
WE CTS 26

i. ,WE cyfrowe” oznacza wt. lub wyt. sygnatu (wysokiego lub niskiego), gdzie sygnat wysoki oznacza
dowolng warto$¢ pomiedzy 5 i 32 V pradu statego, a sygnat niski dowolng warto$¢ ponizej 2 V.
Wszystkie wejécia cyfrowe mozna konfigurowaé¢ za pomocg menu ,Settings” (Ustawienia) >

,Digital inputs” (Wejscia cyfrowe), a konfiguracja pokazana tutaj jest konfiguracjg domys$ina.

Przycisk/
przetacznik

Urzgdzenie
sygnalizacyjne

Zasilanie

EC 531
[ |
%ﬁ W+ Zasilanie|
A=
% [Wejscia
Sygnat - yfrowe
wyjscio- ¥
wy
Masa
sygnatu

Rysunek 1

Zaciski wejs¢ cyfrowych mozna podtgcza¢ do urzgdzen biernych, takich jak przetgczniki,
lub do urzgdzen czynnych, ktére sg zasilane i wysytaja sygnaty. Urzadzenia nalezy podtaczac¢

zgodnie z rysunkiem.
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Tabela 2:

Zaciski w gérnej czeSci sterownika pompy

Zacisk | Nazwa Ustawienia fabryczne Logic mode
(NO/NC)
m 27 V-
: 28 WY cyfrowe' 1 Alarm NC
E 29 WY cyfrowe' 2 Sterowanie pompg 1 NO
m 30 WY cyfrowe' 3 Sterowanie pompg 2 NO
z 31 WY cyfrowe' 4 Wyt. NO
32 WY cyfrowe' 5 Wyt. NO
33 WY cyfrowe' 6 Alarm osobisty NO
34 WY cyfrowe' 7 Mixer ctrl NO
35 WY cyfrowe' 8 High level NO
36 WY analogowe' 1 Poziom w studzience
37 WY analogowe' 2 Wyptyw ze studzienki
38 V+
39 WE analogowe 1 Czujnik poziomu
40 WE analogowe 2 Wyt Wejscia
4 WE analogowe 3 Wiyt. 4-20 mA
42 WE analogowe 4 Wyt
43 V-
44 WE analogowe 5 Pompa 1, PTC Pt100 / PTC
45 WE analogowe 6 Pompa 2, PTC temperature
47 Ethernet
49 RS 485 +
50 RS 485 -
51 Ekran RS 485
52 Napiecie wstepne i Zwory — patrz punkt 3.5.2. i rysunek 12.
zakonczenie RS 485

i. Wyjscia cyfrowe to wyjscia napieciowe. Konfiguracja — patrz menu ,Settings” (Ustawienia)
> Digital ouputs” (Wyjscia cyfrowe).

ii. Konfiguracja wej$¢ analogowych — patrz menu ,Settings” (Ustawienia) > ,Analogue ouputs”
(Wyjscia analogowe).

Przekaznik

- . ., 1
tadowarka
akumulatora

EC 531

- W+ |Zasilanie

ejscie cyfrov
[, Awaria zasilapia”

)

Akumulator zasilania zap

Bezplecznik

2 x Akumulator 12 V

sowego

Rysunek2 Zasilanie musi odbywaé¢ sie prgdem statym o napieciu pomiedzy 9 a 34 V, ale jezeli stuzy ono réwniez do tadowania aku-
mulatoréw 24 V, musi ono wynosi¢ 27,2 V. Czujnik zasilania awaryjnego nalezy podtaczy¢ do wejscia cyfrowego 9 (zacisk 11) zgodnie
z rysunkiem. Aby zapewni¢ ciggtosc¢ dziatania w razie awarii zasilania, podtgczy¢ akumulator zgodnie z rysunkiem.



Podtgczanie wejscia analogowego 4—20 mA. Dla czujnika poziomu zaleca sie wykorzystac wejscie
analogowe 1, poniewaz ma ono najwyzszg rozdzielczosc.

Zaciski
EC 531
Czujnik poziomu M*’O V+
— WE
- ) | analogowe —{ 'j
4-20 mA 1-4
Rysunek 3 Podtgczanie czujnika poziomu do wejscia analogowego

Wejscia analogowe 5-8 do podtaczania czujnikow Pt100 (czujnikdéw temperatury).

Zaciski
EC 531
Czujnik Pt100 o) V-
|: WE
@ analogowe
5-8
Rysunek 4 Podtaczanie czujnika Pt100 za pomocg odpowiedniego V-

Dla czujnika temperatury PTC i/lub czujnikdw bimetalicznych nalezy uzy¢ wej$é analogowych 5-6.
Jezeli podtgczanych jest kilka czujnikow PTC lub bimetalicznych, nalezy je tgczy¢ szeregowo.

Zaciski
EC 531
_El = = O WE analogowg
I— L] 5-6
Temp, 1 Temp. 2 Temp 3
PTC lub Klixon O V-
Rysunek 5 Podtaczanie czujnika PTC i/lub czujnika bimetalicznego (czujnikéw temperatury) do wejsécia

analogowego
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Wejscia analogowe 7-8 dla czujnika wycieku. Jezeli podtgczanych jest kilka czujnikéw wycieku,

nalezy je tgczy¢ szeregowo.

Zaciski
EC 531
O WE analogows
7-8
Podtaczyé V- do
O | v-
pompy.
Rysunek 6 Podtgczanie czujnikéw wycieku do wejscia analogowego

Podtgczenia do wyj$¢é cyfrowych Zaleca sie uzywanie przekaznikdw zewnetrznych wspélnie z
diodg zaporowg dla kazdego przekaznika zgodnie z rysunkiem.

Zalecane uzycie:
dioda zaporowa

ZaciskKi
EC 531 |
V- — V- O \ Przekaznik
¥
Vi ——e e DO 1-8 | O > !
I
Rysunek 7 Podtaczanie do wyjscia cyfrowego (przekaznik zewnetrzny)

Podtgczenia do wyj$¢ analogowych Kilka odbioréw nalezy tgczy¢ szeregowo.

= V-

PLC

z wejéciem analogowym
l—— odniesienia dla V-

Ve Odbiory sg podtgczane szeregowo
Zacioki do wyjscia 4-20 mA
aciski
EC 531
a1z oA i +m -
Ve \_J
V- v O
AD 12 D-4>i®7
Rysunek 8 Podtgczanie wyjscia analogowego



2 SPRAWDZANIE INSTALACJI

Po zamontowaniu mozna sprawdzi¢ stan wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych oraz analogowych w menu ste-
rownika EC 531. Mozna to zrobi¢ w celu zatwierdzenia instalacji i $ledzenia usterek.

Sprawdzanie wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych: Naciskajac [strzatke w déf], wejs¢ do menu:

Main Menu (Menu gtéwne) — Quick Status (Szybkie sprawdzenie stanu) — DI/DO Status (Stan
WE/WY cyfrowych) — Enter:

DI 3LUIND 6LNC 90INO 1200ND DI 3CIND GENC  90IND 1200ND
1LIND 4ENO 7ENO 180LIN0O 13ENC TLND 4END THEND 180INO 13LINC
2C0ND SENO BEENO 11ENC 14C0ND Z200ND SENO BEND 110NC 1400N0
Do 1THEHNC 3WEN0 SCOND  7OONO Do 1C0NC  3ENO  SCOND  7OIND
Z200HN0 4ENO  6LOND  BOINO 200ND  4END  6LIND  BLCIND
Settings Settings
[Terminal I/0 Status] [Logical I/0 Status]
Esc A% Esc 4%
Rysunek 9 Stan wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych

UWAGA! Przetagczanie pomiedzy stanem zacisku WE/WY a stanem logicznym WE/WY odbywa sie po-
przez naciskanie przycisku Enter i strzatki w gére/w dét. NO = normalnie otwarty, NC = normalnie
zamkniety.

Réznica pomiedzy stanem zacisku WE/WY a stanem logicznym WE/WY w wejsciach/wyjsciach
cyfrowych wskazuje sposéb odbierania przez sterownik EC 531 wej$¢ jako aktywne lub niebedace
w stanie normalnym w zaleznosci od tego, czy wejscia sg ustawione jako normailnie otwarte czy
normalnie zamkniete (NO/NC).

Przyktad: Wejscie cyfrowe 11 to wejscie ptywaka niskiego poziomu i jest ono normalnie
zawsze aktywne (normalnie zamkniete), ale oprogramowanie interpretuje je
jako nieaktywne do momentu zwolnienia. Przyktfad ten zilustrowano na rysun-
ku 9 powyze;.

Sprawdzanie wejs¢ i wyj$¢ analogowych: Naciskajac [strzatke w do6f], wejs¢ do menu:

Main Menu (Menu gtéwne) — Quick Status (Szybkie sprawdzenie stanu) — Al/AO Status (Stan
WE/WY analogowych) — Enter:

Quick Status:AI/AD Status Quick Status:AIJ/AD Status
Al 11900 mA || f[--ooieiions
AlZ2 © 4,500 mA AD1 © 4,000 mA
ALS To4.008 mA ADZ CT.200 mA
Al4 S e.0ee mA || | -------------
------------- AlG. PTC/Klixon © -OK
A0 D 4,000 mA ATG: Pt108 (Tem - 2600 °C
02 : 7,200 mA ALY Pt100© (Tem 58.0 °C
————————————— Al Leakage . -Tripped-
|Esc 4w Esc %

Rysunek 10 Stan wej$¢ i wyj$¢ analogowych

UWAGA! Aby przewijac kolejne sygnaty analogowe, nalezy uzywac strzatki w dot.

81307145F
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3

PORTY KOMUNIKACYJNE

3.1

3.2

33

34

3.5

Sterownik EC 531 jest wyposazony w kilka portéw komunikacyjnych, ktére opisano ponizej.

Gniazdo USB (Mini-B)

Jest to gniazdo serwisowe, ktore stuzy przede wszystkim do tymczasowych podtagczen w celu
pobrania konfiguracji i aktualizacji oprogramowania za pomocg AquaProg.

W ustawieniach nalezy wybra¢ Modbus RTU lub TCP i Modbus ID. Dostepna jest tabela odniesien
krzyzowych.

Po pierwszym podtgczeniu komputera do sterownika EC 531 na ekranie pojawia sie asystent.
Wystarczy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie komputera.

Gniazdo RS 232 (9-biegunowe, D-Sub z przodu)

Jest to gniazdo serwisowe, ktére stuzy przede wszystkim do tymczasowych podtagczen w celu
pobrania konfiguracji i aktualizacji oprogramowania za pomocg AquaProg.

W ustawieniach nalezy wybra¢ Modbus RTU lub TCP i Modbus ID. Dostepna jest tabela odniesien
krzyzowych.

Parametry komunikacji mozna konfigurowac.

Gniazdo modemu RS 232 (zaciski przykrecane 22-26)

Gniazdo to stuzy do komunikacji za pomocg modemu i obstuguje protokoty Modbus RTU lub Mod-
bus TCP. Mozna wykorzystywac inne protokoty, uzywajgc modemu, ktéry przetwarza sygnat.

Domyslina konfiguracja tego portu jest nastepujgca:
Protokét: Modbus RTU, szybkosc¢ przesytania danych: 115200, parzystosc¢: brak,
wymiana potwierdzen: wyt, ID protokotu: 1., Przekroczenie limitu czasu komunikatu: 2 s

Dla tego portu mozna zmienia¢ szybkos$¢ przesytania danych (300—115200), ID protokotu (1-255),
ID stacji (1-65535), parzystos¢ (brak, nieparzysty, parzysty), a takze wymiane potwierdzen (wt./
wyt.). Wiecej ustawien — patrz instrukcja obstugi lub menu.

Dla koncepcji AquaWeb konieczne jest, by ID stacji byt ustawiony zgodnie z subskrypcja i ID proto-
kotu byt prawidtowy!

STEROWNIK EC 531 POLACZONY Z MODEMEM KABLEM
>N\Z 9-STYKOWYM WTYKIEM TYPU D-SUB

/ o\ _ Modem
/@’

7 Kabel modemow:

Ztacze EC 531 43320588 Wyprow-
5] sy 292ene 9.sTYKOWY

e Bl [ zielony 8| (MESKI) TYPU
2]

Opcjonalne rozszerzenie
sterowania modemem

A\

Do wyprowadzen
zasilania modemu

L3

<
T

RTS T bialy D-SUB
|

=78

b

brazowy
[ szary
| niebieski

Kabel zasilajacy

= o[ oo [~

Wyijscie cyfrowe

Rysunek 11 Podtgczenia modemu, nr katalogowy kabla modemu: 43320588

Port Ethernet (zacisk 47)

Port Ethernet to gniazdo RJ45. W ustawieniach nalezy wybrac¢ statyczny lub dynamiczny adres
IP. Domys$inym portem Modbus TCP jest 502

Magistrala RS 485 (zaciski 49-51)

Sie¢ RS 485 jest typu wielopunktowego, co oznacza, ze wszystkie urzgdzenia sg podtgczone row-
nolegle do tego samego przewodu. W sieci RS 485 kazde urzgdzenie musi mie¢ niepowtarzalny
numer Modbus ID.



3.5.1

3.5.2

UWAGA!

Parametry komunikacji sieci RS 485

Sterownik EC 531 moze dziata¢ w sieci RS 485 jako urzadzenie podrzedne (slave) lub gtdéwne (ma-
ster). Jezeli sterownik EC 531 jest ustawiony jako urzadzenie gtéwne (master), wszystkie urzgdze-
nia otaczajgce muszg by¢ ustawione jako podrzedne (slave).

Wszystkie urzgdzenia w sieci RS 485 muszg wykorzystywac takie same parametry komunikaciji,
szybkos$¢ przesytania danych, parzystos¢ i bity zatrzymania. Nalezy poréwnac¢ ustawienia w menu
sterownika EC 531 i sprawdzic¢ instrukcje urzgdzen otaczajgcych.

Przewod RS 485 i jego zakonczenie

Przewdd RS 485 pomiedzy sterownikiem EC 531 i urzgdzeniami otaczajgcymi musi by¢ typu ekra-
nowanej pary skrecanej. Interfejs RS 485 w sterowniku EC 531 jest galwanicznie odizolowany od
pozostatych obwodéw. Dlatego ekran przewodu komunikacyjnego RS 485 pomiedzy sterownikiem
EC 531 a urzadzeniami sgsiadujgcymi musi by¢ podtgczony na obu koncach.

Nalezy przyja¢ ogdlng zasade taka, by szybkosc¢ transmisji w bitach na sekunde pomnozona przez
dtugos¢ w metrach nie przekraczata 108. Tak wiec dla przewodu o dtugo$ci 50 metréw szybkosé
transmisji nie moze by¢ wieksza niz 2 Mbit/s. W otoczeniach o silnych zaktdceniach elektrycznych
zaleca sie utrzymywac niskg predkos¢ przesytania danych. Nigdy nie rozdziela¢ obwodu komuni-
kacyjnego RS 485 na kilka obwodéw. Komunikacja pomiedzy urzgdzeniami musi odbywac sie za
pomocg wyraznie okreslonego obwodu.

Sterownik EC 531 posiada wbudowany rezystor napiecia polaryzacji, ktéry zapewnia stabilny stan
danych nawet podczas bezczynnosci komunikacji. Nalezy sprawdzi¢ w instrukcjach otaczajgcych
urzgdzen, czy napiecie polaryzacji jest konieczne.

Magistrala RS 485 musi by¢ zakoriczona na obu koncach opornikiem o rezystancji 120 omow.
Nalezy stosowac¢ przewdd ekranowany z parg skrecang, a wszystkie ekrany w sieci RS 485 nalezy
podtgczyé do uziemienia tylko w jednym punkcie.

Magistrala RS 485 musi mie¢ zakonczenia na obu kohAcach, ale nie pomiedzy.

N N

+485 |-
49

J . o ]--:ar-
") B |
{TEgtm}=-
| — .
b Tarmn
~—Thme g

0w,

o

«Eiat

)
Nk e~

EC 531

RS 45 Tenm OFF

VFD 2

| IS 4105 Terrn OFF

VFD 1 Licznik energii

Rysunek 12 Schemat magistrali RS 485

10
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4

MINIMALNA WYMAGANA KONFIGURACJA VFD DLA
STEROWNIKA EC 531

4.1

W niniejszym rozdziale opisano jedynie wymagania umozliwiajgce nawigzanie komunikacji z urzg-
dzeniem. Wszystkie pozostate parametry dotyczace zastosowania i bezpieczenstwa nalezy usta-
wia¢ zgodnie z rzeczywistg dokumentacjg dostawcy. Szybkos$¢ przesytania danych i parzystosé
muszg by¢ takie same dla wszystkich urzgdzen podigczonych do tej samej magistrali danych. ID
jednostek podrzednych (slave) musi by¢ niepowtarzalny dla wszystkich podtgczonych jednostek
Modbus slave.

Przekroczenie czasu Modbus w jednostkach Modbus slave musi by¢ nizsze niz ustawione w
sterowniku EC 531 (domysinie dwie sekundy). Magistrala RS 485 musi mie¢ oporniki koricowe na
obu koncach przewodu (ze zworg w zacisku 52 od strony sterownika EC 531). Brak zakonczenia na
koncu VFD moze powodowa¢ dziatanie komunikacji przy wytgczonym silniku i usterke po urucho-
mieniu.

Ponizsze tabele pozostawiono w wersji angielskie;j.

ABB
ACQ 810 Variable speed drive
10.01 Ext 1 start func FBA
21.01 Speed ref 1 sel EFB ref 1 (P.02.38)
21.04 Neg speed ena CONST C.TRUE to enable pump reverse
50.04 FBA ref 1 modesel Speed
50.15 FBA cw used P.02.36 EFB main cw
58.01 Protocol ena sel Modbus RTU
58.03 Node address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
58.04 Baud rate Same as EC 531
58.05 Parity Same as EC 531
58.06 Control profile ABB enhanced (default)
58.10 Refresh settings Refresh
16.07 Param. save Save
ACS 580 Variable speed drive
58.01 Protocol enable Modbus RTU
58.03 Node address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
58.04 Baud rate Same as EC 531
58.05 Parity Same as EC 531
58.33 Addressing mode Mode 2 (32 bit)
58.06 Communication control Refresh setting
20.01 Ext. 1 commands Embedded fieldbus
28.11 Ext. 1 frequency ref 1 EFB ref 1
96.07 Parameter save manually Save
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ACS 550

Variable speed drive

9902 Applic. macro

1 = ABB standard

9802 Comm prot sel

1 = Std modbus

1001 Ext1 commands 10 = Comm
1103 Ref1 select 8 = Comm
1604 Fault reset sel 8 =Comm

If remote drive reset is enabled in EC 531

5302 EFB station ID (Node address)

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

5303 EFB baud rate

Same as EC 531

5304 EFB parity

Same as EC 531

5305 EFB ctrl. profile

0 =ABB Drv Lim

For PSTx the "Poll interval” in controller must be set to 0 second (as fast as possible) to avoid drive
trip, this as the PSTx have an internal (not adjustable) fieldbus timeout of 0.1 second, before drive

trips and stops the motor.

With this short timeout, only one corrupt Modbus message may trip the drive. Adjust drive setting
19.04 to the safety level required for your application.

PSTx

Soft starter

12.01 Coma3 function

Modbus RTU slave

12.02 FB interface connector

Modbus RTU

12.03 Fieldbus control

Off if “Monitor” On if “Control ON/OFF” over fieldbus

12.04 Fieldbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

12.09 FB baud rate*

Same as EC 531 limited to 9600 or 19200

12.10 FB parity

Same as EC 531

12.11 FB stop bits

Same as EC 531

12.12 Fieldbus DI 1

Run status (default)

12.13 Fieldbus DI 2

TOR status (default)

12.14 Fieldbus DI 3

Line (default)

12.15 Fieldbus DI 4

Phase sequence (default)

12.16 Fieldbus DI 5

Start feedback (default)

12.17 Fieldbus DI 6

Stop feedback (default)

12.18 Fieldbus DI 7

Event group 0O status (default)

12.19 Fieldbus DI 8

Event group 1 status (default)

12.20 Fieldbus DI 9

Event group 2 status (default)

12.21 Fieldbus DI 10

Event group O status (default)

12.22 Fieldbus Al 1

Phase L1 current

12.23 Fieldbus Al 2

Phase L2 current

12.24 Fieldbus Al 3

Phase L3 current

12.25 Fieldbus Al 4

Motor current

12.26 Fieldous Al 5

Mains frequency

12.27 Fieldbus Al 6

Mains voltage

12.28 Fieldbus Al 7

Apparent power

12.29 Fieldbus Al 8

Active power

12
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PSTx

Soft starter

12.30 Fieldbus Al 9

Power factor

12.31 Fieldbus Al 10

Not used

19.04 Fieldbus failure op.

Consider change to “Stop-automatic” for avoiding manual trip
reset in case of intermittent corrupted Modbus messages

4.2 Danfoss - Vacon

FC 200

Variable speed drive

4-10 Motor speed direction

[2] Both directions

8-01 Control site

[2] Ctrl. word only

8-02 Control source

[1] FC port

8-30 Protocol

[2] Modbus RTU

8-31 Address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

8-32 Baud rate

Same as EC 531

8-33 Parity / Stop bits

Same as EC 531

8-43 PCD Read

« [02] Configuration

[1612] Motor voltage

« [03] Configuration

[1613] Frequency

« [04] Configuration

[1616] Torque [Nm]

+ [05] Configuration

[1617] Speed [RPM]

+ [06] Configuration

[1622] Torque %

+ [07] Configuration

[1610] Power [kW]

+ [08] Configuration

[1614] Motor current

MCD 200 — Z opcjonalng rozbudowg RS 485.

Doda¢ zwore miedzy zaciskami A1 i N2.

MCD 500 — Z opcjonalng rozbudowg RS 485.
Doda¢ zwory miedzy zaciskami 17 i 18 oraz 18 i 25. Stosowa¢ maks. 19200 bit/s.

MCD 200, MCD 500

Soft starter

Protocol Modbus RTU

Slave ID Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
Baud rate Same as EC 531. Max 19200 baud.

Parity Same as EC 531

13



4.3

4.4

Vacon 100

Variable speed drive

P5.8.1.1 RS 485 Protocol

1= Modbus RTU

P5.8.3.1.1. Slave address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

P5.8.3.1.2 Baud rate

Same as EC 531

P5.8.3.1.4 Stop bits

1=1 stop bit

P5.8.3.1.3 Parity type

Same parity as EC 531'

P3.2.1 Rem control place

Select fieldbus CTRL for EC 531 operation

P3.3.1.10 Fieldbus ref sel

Select fieldbus for EC 531 speed control

"Uwagal! Znak parzystosci w EC 531 jest taki

sam jak dwa bity zatrzymania. Brak parzystosci w napedzie Vacon.

Vacon 20 Variable speed drive
P2.1 Remote control place selection 1= Fieldbus
P3.3 Remote freq. reference 3 = Fieldbus

S System parameters

S-P2.2 Fieldbus protocol

1 = Modbus used

S-P2.3 Slave address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

S-P2.4 Baud rate

Same as EC 531

S-P2.6 Parity type

Same parity as EC 531'

"Uwaga! Znak parzystosci w EC 531 jest taki

Yaskawa

sam jak dwa bity zatrzymania. Brak parzystosci w napedzie Vacon.

P 1000

Variable speed drive

H5-01 Drive node address

Same as EC 531

H5-02 Communication speed

Same as EC 531

H5-03 Communication parity

Same as EC 531

b1-01 Frequency reference

[2] for Modbus control

b1-02 Run command

[2] for Modbus control

Wybra¢ ,P 1000 > 11 kW”, jezeli natezenie pradu (0,01 A) i moc (0,01 kW) sg wyskalowane do 0,1

Ai0,1kW.

CG (Emotron)

Emotron standardowo wykorzystuje dwa bity zatrzymania, tak samo jak ,ZNAK” parzystosci w EC
531. Wymagana jest opcjonalna karta rozszerzenia RS 485.

TSA

Soft starter

260 Serial com.

* 261 Com type

Select RS 485

* 262 Modbus RTU

° 2621 Baud rate

Same as EC 531

© 2622 Address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

* 264 Com fault

Select preferred behaviour

210 Operation

» 215 Action ctrl

° 2151 Run / Stp ctrl

Select “Com” for fieldbus control

14
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4.5

4.6

FDU 2

Variable speed drive

260 Serial com

* 261 Com type

Select RS 232 /485

* 262 RS 232 /485

0 2621 Baud rate

Same as EC 531

0 2622 Address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

* 264 Com fault

Select preferred behaviour

210 Operation

* 214 Ref ctrl

Select “Com” for fieldbus control

* 215 Run/Stp ctrl

Select “Com” for fieldbus control

Invertek
Zaciski sterowania i zakazu muszg mie¢ kilka zwor, aby umozliwi¢ sterowanie Modbus.

Umiesci¢ przewodd pomiedzy zaciskami 1 a 2, aby wiaczy¢ polecenie uruchomienia, oraz migdzy 1
a 129 a 13 dla zakazu i sterowania bezpieczenstwem.

Optidrive Variable speed drive

P5-01 Drive fieldbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

P5-03 Modbus / BACnet baud rate

Same as EC 531

P5-04 Modbus / BACnet format

Same parity as in EC 531

P1-12 Command source select

4:Fieldbus control

NFO Drives
Sinus G2 Sinewave variable speed drive
Par group:
Serial
* Bustype Mbus RTU
» Address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
« Si Baud Same baud rate as EC 531
* Si Prot Same parity as EC 531"
Control
« Auto Start OFF

" Uwagal Znak parzystosci w EC 531 jest taki sam jak 2 bity zatrzymania. Brak parzysto$ci w napedzie NFO.

Wigczy¢ ,wejscie pracy” za pomocg zwory pomiedzy zaciskami 1 a 5, aby umozliwi¢ sterowanie
Modbus.

15




4.7

Schneider

ATS 48 Soft starter
COP menu:
* Add Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
« tbr Same baud rate as EC 531
* FOr Same parity as EC 531
«tLP 1.8 if using default EC 531 setting
* PCt ON to enable new settings with a power reset

WH. przy resetowaniu zasilania (wyt./wt.)

Umiesci¢ zwore pomiedzy zaciskiem +24 V i STOP, aby umozliwi¢ sterowanie Modbus.

ATV 12

1->3 phase variable speed drive

COnNF menu:

* FULL
> COM-
= Add Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
= Tbr Same baud rate as EC 531
= Tfo Same parity as EC 531
o Ctl-
= Fr1=Mdb Select modbus for control over RS 485 fieldbus

W1, przy resetowaniu zasilania (wyt./wt.).

ATV 61

Variable speed drive

1.9 COMMUNICATION

+ MODBUS NETWORK

> Modbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

> Modbus baud rate

Same baud rate as EC 531

> Modbus format

Same parity as EC 531

1.6 COMMAND

* Ref.1 channel = Modbus

Select modbus for control over RS 485 fieldbus

WL przy resetowaniu zasilania (wyt./wt.)

ATV 600 series

Variable speed drive

6.1 Comm parameters

* Modbus SL

> Modbus fieldbus

» Modbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

= Modbus baud rate

Same baud rate as EC 531

» Modbus format

Same parity as EC 531

5.4 Command and refere.

» RefFreq 1 config

o = Ref. freq modbus

Select modbus for control over RS 485 fieldbus

WH. przy resetowaniu zasilania (wyt./wt.)

16
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4.8 Tabela obstugiwanych funkgcji

Marka:

,'foss

9,

Model:

ACQ 810

ACS 580

ACS 550

PSTx

FC 200

MCD 200

MCD 500

TSA

FDU 2

Optidrive

Sinus

100 FLOW

20

ATS 48

ATV 12

ATV 61

ATV 600

PM 5100

PM 710

Acuvim Il

ND10
EM210

Typ urzadzenia:

VFD /VSD

>

x

>

x

x

x

x

x

x

x

x

>

Urzadzenie
do ptynnego
rozruchu

Licznik energii

Sterowanie:

Sterowanie wt./
wyt.

Sterowanie pracg
wsteczng

Sterowanie
predkoscig

Monitor:

Praca

Usterka

Czestotliwosé Hz

X | X | X

X | X | X

X | X | X

X | X | X

X | X | X

X | X | X

X | X | X

X | X | X

Predkosé
(obr./min)

x

x

x

x

x

x

x

x

Moment obro-
towy %

x

x

Moment obro-
towy Nm

Napiecie silnika

Prad silnika

Moc silnika

XX | X| X

XX | X[ X

Wspétczynnik
mocy

x

Moc wejsciowa

Napiecie L1

Napiecie L2

Napiecie L3

X | X | X[ X

XX | X| X[ X

XX | X | X[ X

XX | X | X[ X
XX | X | X[ X

Napiecie $rednie
LN

x

x

L1-L2 Volt

x

L2-L3 Volt

x

L3-L1 Volt

X | XX X

X | X|X]| X

x

X | X|X]| X

X | X | X
X | X|X]| X

Napiecie $rednie
L-L

x

x

x

x

x
x

L1Prad A

x

L2 Prad A

L3 Prad A

X | X | X

X | X | X

Prad sredni (A)

XXX | X

XXX | X

X | XXX

XXX | X

17



5 DANETECHNICZNE EC 531
|

Dane elektryczne

Kategoria instalacji

KAT. Il

Pobér mocy

< 5,0 W (bez obcigzenia wyjsciowego)

Zasilanie elektryczne

9-34 VDC SELV lub klasy 2

Dane otoczenia

Temperatura otoczenia podczas
pracy

od —20°C do +50°C

Temperatura otoczenia w miejscu
przechowywania

od -30°C do +80°C

Wilgotnos¢ Wilg. wzgl. 0—95%, bez kondensacji
Maks. wysokos¢ n.p.m. 2000 m
Stopien zanieczyszczenia 2

Dane fizyczne

Wymiary

Wys. x szer. x gt.: 86 x 160 x 60 mm

Montaz

Szyna DIN 35 mm (1,378” W)

Stopien ochrony

IP 20, NEMA: Typ 1

Maks. obcigzenie:

Klasa palnosci UL 94 V-0
Materiat obudowy PPOi PC
Gniazda
Wejscia analogowe Liczba: | 4
(Al)
mA Zakres: | 4—20 mA (DC)
Rezystancja wejscia: | 136 oméw Zabezpieczenie PTC
Rozdzielczosé: | Al1: 15 bitéw, Al2—4: 10 bitow
Wejscia analogowe Liczba: | 4, mniej jezeli uzywane sg funkcje alternatywne
(Al)
Pt100 Zakres: | -20 to +200 °C (-4 to +392 °F)
Ustawienia podtgczen: | 2 przewody
Rozdzielczo$é: | 0,1 stopnia
Funkcje alternatywne: | Nadzo6r wyciekow lub czujnika PTC/bimetalicznego — patrz
ponizej
Wyciek Liczba: | 2 (funkcja alternatywna wzgledem Pt100)
Poziom wyzwalania: | <100 kiloomdéw
Czujnik PTC/bime- Liczba: | 2 (funkcja alternatywna wzgledem Pt100)
taliczny
Poziom wyzwalania: | 3,3 kilooma
Wyjécia analogowe Liczba: | 2
(AO) S -
Zakres: | 4—20 mA, pobieranie z zasilania
Maks. obcigzenie: | 500 oméw przy 12 VDC, 1100 omoéw przy 24 VDC
Rozdzielczos$é¢: | 15 bitow 0,5 uA
Wejscia cyfrowe (DI) Liczba: | 14
Konfigurowana logika
Rezystancja wejscia: | 10 kohm
Napiecie wejsciowe: | 0—34 VDC, poziom wyzwalania~ 4 VDC
Maks. szybkos$¢ impulséw: | 1 kHz (kanaty impulsowe)
\Wyijscia cyfrowe (DO) Liczba: | 8

Konfigurowana logika. < 34 VDC (Pobieranie z zasilania)

1 A/wyjscie Maks. prad catkowity dla wszystkich 8 wyj$¢ razem
wynosi 4 A
Tylko pobieranie, brak odprowadzania

Komunikacja

18

1 gniazdo serwisowe USB
1 gniazdo serwisowe RS 232

(USB Mini-b)
(9p D-SUB)
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5.1

Gniazda

1 gniazdo RS 232 dla interfejsu teleme-  (zaciski przykrec.)
trii (modem)

1 gniazdo RS 485, 2-przewodowe (izo-  (zaciski przykrec.)
lowane galwanicznie)

1 gniazdo Ethernet (RJ45)

Interfejs uzytkownika

Ekran kolorowy, 2,2” TFT

Animowany ekran i menu dla ustawien i stanu, 6 przyciskow
obstugi menu, 4 przyciski obstugi pompy

Diody sygnalizacyjne alarmu, wtgczonego zasilania i trybu
pompy

Aprobaty

Ce &

Czyszczenie

Sposéb czyszczenia urzadzenia

Wytaczy¢ zasilanie urzgdzenia. Czysci¢ nalezy jedynie od zewnatrz/z przodu za pomocg suchej,

migkkiej sciereczki.

Najlepiej stosowac sciereczke z mikrofibry. Delikatnie wytrze¢ przdd sterownika EC 531, tak aby
nie zarysowac powierzchni. Jezeli $ciereczka nie usuneta wszystkich zanieczyszczen, nie doci-

ska¢ mocniej, probujac je zetrze¢. W razie potrzeby zwilzy¢ $ciereczke za pomoca niewielkiej ilosci

wody ze stabym roztworem tagodnego $rodka czyszczgcego i sprobowac ponownie. Nigdy nie

stosowac srodkow czyszczacych zawierajgcych substancje polerujace lub rozpuszczalnikéw, ktére

moga negatywnie wptywac na powierzchnie z tworzywa sztucznego.
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