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1 Allgemeines

1.1 Einfihrung
Diese Einbau- und Betriebsanleitung und das separate Heft Sicherheitsanweisungen fiir Sulzer-Produkte
vom Typ ABS enthalten grundlegende Anweisungen und Sicherheitshinweise, die bei Transport, Aufstellung,
Montage und Inbetriebnahme zu beachten sind. Daher sind diese Dokumente unbedingt vorab vom Monteur
sowie dem zustandigen Fachpersonal/Betreiber zu lesen und missen standig am Einsatzort des Aggregates/
Anlage verflgbar sein.

Q Die Sicherheitshinweise, die bei Nichtbeachtung Gefahrdungen fir Personen hervorrufen kénnen,

sind mit einem allgemeinen Gefahrensymbol gekennzeichnet.

A Bei Warnung vor elektrischer Spannung erfolgt Kennzeichnung mit diesem Symbol.

& Bei Warnung vor Explosionsgefahr erfolgt Kennzeichnung mit diesem Symbol.

ACHTUNG Steht bei Sicherheitshinweisen, deren Nichtbeachtung Gefahren fiir das Aggregat
und dessen Funktionen hervorrufen kénnen.

HINWEIS Wird fiir wichtige Informationen verwendet.

Abbildungshinweise, z.B. (3/2) geben mit der ersten Ziffer die Bild-Nummer, mit der zweiten Ziffer die
Positionsnummern im gleichen Bild an.

1.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Sulzer-Aggregate sind nach dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheitstechnischen Regeln
aufgebaut. Dennoch kénnen bei unsachgemalier Verwendung Gefahren fur Leib und Leben des Benutzers
oder Dritter bzw. Beeintrachtigungen der Maschine und anderer Sachwerte entstehen.

Die Sulzer-Aggregate dirfen nur in technisch einwandfreiem Zustand sowie bestimmungsgemag, sicherheits-
und gefahrenbewul3t unter Beachtung der in der Einbau- und Betriebsanleitung angegebenen Art

und Weise genutzt werden! Eine andere (artfremde) oder darber hinaus gehende Nutzung gilt als nicht
bestimmungsgeman.

Fiar hieraus resultierende Schaden haftet der Hersteller/Lieferant nicht. Das Risiko tragt alleine der Anwender.

In Zweifelsfallen muf vor der Verwendung die geplante Betriebsweise von Sulzer Pump Solutions Ireland
Ltd ( im folgernden Sulzer genannt ) genehmigt werden.

Bei Stérungen sind die Sulzer Aggregate umgehend aulier Betrieb zu setzen und zu sichern. Die Storung ist
umgehend zu beseitigen. Ggf. ist der Sulzer Kundendienst zu informieren.

1.3 Einsatzgrenzen der XRCP

Die XRCP sind sowohl in Standardausfihrung als auch in Ex-Ausfiihrung (ATEX Il 2Gk Ex h db 1IB T4 Gb) bei
50 Hz nach den Normen EN 60079-0:2012 + A11:2018, EN 60079-1: 2014, EN ISO 80079-36, EN ISO
80079-37, EN ISO 12100:2010, EN 809:1998 + A1:2009 + AC:2010, EN 61000-6-1:2019, EN 61000-6-
2:2019, EN 61000-6-3:2007, EN 61000-6-4:2007 sowie als FM-Ausfiihrung (NEC 500, Class I, Division 1,
Group C&D, T3C) bei 60 Hz verfigbar.

Einsatzgrenzen: Der Umgebungstemperaturbereich betragt 0 °C bis +40 °C (32 ° F bis 104 °F)

Eintauchtiefe bis maximal 20 m (65 ft )

ACHTUNG Bei Kabelldngen < 20 m (65 ft) reduziert sich die max. zuldssige Einttauchtiefe
entsprechend! In Sonderféllen ist eine Eintauchtiefe > 20 m (65 ft) méglich. Jedoch
darf die maximale Anzahl von Anldufen laut Motordatenblatt nicht iiberschritten
werden. Dies bedarf der schriftlichen Genehmigung durch die Herstellerfirma Sulzer.

& Mit diesen Aggregaten diirfen keine brennbaren oder explosive Flissigkeiten geférdert werden!

& In explosionsgefahrdeten Bereichen dirfen nur Aggregate in explosionsgeschutzter Ausfihrung
verwendet werden!
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Fiir den Betrieb von Ex-XRCP gilt:

In explosionsgefahrdeten Bereichen mul sichergestellt sein, dal? beim Einschalten und auch bei jeder Art
des Betriebes der Ex-Aggregate das Aggregat Uberflutet oder getaucht ist. Andere Betriebsweisen, wie z.B.
Schlirfbetrieb oder Trockenlauf sind nicht zulassig.

Es mul} sichergestellt sein, dall der Motor der Ex-XRCP wahrend des Anlaufes und des Betriebes immer
vollstandig getaucht ist!

Die Temperaturiiberwachung der Ex-XRCP muR mit Bimetall-Temperaturbegrenzer oder Kaltleiter nach DIN 44
082 und einem nach Richtlinie 2014/34/EU hierfir funktionsgepriften Auslosegerat erfolgen.

ACHTUNG XRCP mit Ex h db IIB T4 Zulassung haben keinen Leckage-Sensor (Dl) in der
Olkammer.
ACHTUNG XRCP 250/400/500 mit FM Zulassung (NEC 500) kbnnen optional mit einem speziellen

Leckage-Sensor (DI) in der Olkammer ausgeriistet sein. Beim XRCP 800 PA ist dies
konstruktionsbedingt nicht méglich.

HINWEIS Ziindschutzart Typ ,,C“ (konstruktive Sicherheit) und Typ ,,K* (Fliissigkeitskapselung)
in Ubereinstimmung mit EN ISO 80079-36 und EN ISO 80079-37 werden angewendet.

Fiir den Betrieb von Ex-XRCP am Frequenzumrichter in explosionsgefahrdeten Bereichen (ATEX Zone
1 und 2) gilt:

Die Motoren missen durch eine Einrichtung zur direkten Temperaturiberwachung geschitzt werden.

Diese besteht aus in die Wicklung eingebauten Temperaturfihlern (Kaltleiter DIN 44 082) und einem nach
Richtlinie 2014/34/EU hierfar funktionsgepruften Auslésegerat.

Ex-Maschinen diirfen ausnahmslos nur unterhalb und bis maximal mit der auf dem Typenschild angegebenen
Netzfrequenz von 50 bzw. 60 Hz betrieben werden.

ACHTUNG Eingriffe an explosionsgeschiitzten Aggregaten diirfen nur in/von dafiir erméchtigten
Werkstétten/Personen unter Verwendung der Originalteile des Herstellers ausgefiihrt
werden. Ansonsten erlischt die Ex-Bescheinigung! Alle Ex relevanten Bauteile und
MaBe kénnen dem modularen Werkstatthandbuch und der Ersatzteilliste entnommen
werden.

ACHTUNG Nach Eingriffen oder Reparaturen durch nicht dafiir erméchtigte Werkstétten/
Personen ist die Ex-Bescheinigung erloschen. Folglich darf das Aggregat danach
nicht mehr in explosionsgefdhrdeten Bereichen eingesetzt werden! Das Ex-FM
Typenschild (siehe Bild 5b, 5¢c) muB8 entfernt werden.

1.4 Einsatzbereiche

1.4.1 Einsatzbereiche XRCP

Die Rezirkulationspumpen Typ (XRCP 250 bis XRCP 800 PA) mit druckwasserdicht gekapseltem Tauchmotor
sind hochwertige Qualitatsprodukte mit folgenden Anwendungsbereichen:

» Forderung und Zirkulation von Belebtschlamm in Klaranlagen mit Stickstoffentfernung (Nitrifikation/
Denitrifikation)

» Forderung von Regen- und Oberflachenwasser.

ACHTUNG Das Auslaufen von Schmiermitteln kann zur Verschmutzung des gepumpten
Mediums fiihren.

6006619-05 5



1.5 Typenschliissel

2508-0001

Hydraulik Motor
XRCP 40 31 A PM30/ 10-3ExCR

IQ
le

Materialausfiihrung
CR = Edelstanhl

Ex-Ausfiihrung

Getriebeuntersetzung (nur bei XRCP 800 PA)

Polzahl des Motors

Motorleistung (P, [kW] x 10)

| Motorbezeichnung (z.B. PM,PA)
PM = Permanentmagnet
| PA = Asynchron mit hohem Wirkungsgrad

VFD-GréRe (nur XRCP 400 / 500)
Identnummer

Propellertyp*
Druckstutzen DN [cm]

Baureihe

*Propellertyp: 1 = Mischpropeller (nur ohne Strémungsring); 2 = 2-Blatt Schubpropeller; 3 = 3-Blatt Schubpropeller;
4 = 2-Blatt Schubpropeller mit Strémungsring; 5 = 3-Blatt Schubpropeller mit Strémungsring;
7 = 3-Blatt Spezialpropeller fur Biofilm Schwebebettverfahren (Festkdrperverfahren)

Typenschliissel XRCP
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1.6 Technische Daten

Der max. Schalldruckpegel der Aggregate dieser Baureihen betragt < 70 dB(A). Je nach Installationsaufbau
kann der Schalldruckpegel-Maximalwert von 70 dB(A), bzw. der gemessene Schalldruckpegel Uberschritten
werden.

1.6.1 Technische Daten 50 Hz
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2521 247 958 0,9 95 | PA15/6 1,9 1,5 . - 3,5 37,3 1 85
2531 247 958 1,0 115 | PA15/6 1,9 1,5 . - 3,5 37,3 1 85
2532 247 958 1,5 125 | PA15/6 1,9 1,5 . - 3,5 37,3 1 85
2533 247 971 1,8 150 | PA 29/ 6 3,4 29 . - 7,3 49,0 1 107
4031A 394 525 1.1 50 | PM 30/10 3,4 3,0 o* - 9,9 9,9 1 145
4032A 394 550 11 60 | PM 30/10 3,4 3,0 o* - 9,9 9,9 1 145
4033A 394 575 11 75 | PM 30/10 3,4 3,0 o* - 9,9 9,9 1 145
4034A 394 600 1,25 75 | PM 30/10 3,4 3,0 o - 9,9 9,9 1 145
4035A 394 625 1,3 80 | PM 30/10 3,4 3,0 o - 9,9 9,9 1 145
4031B 394 650 1,4 90 | PM 50/10 5,8 5,0 ot - 12,9 12,9 1 145
4032B 394 675 1,4 100 | PM 50/10 5,8 5,0 o - 12,9 12,9 1 145
4033B 394 700 1,4 130 | PM 50/10 5,8 5,0 o* - 12,9 12,9 1 145
4034B 394 725 1,5 180 | PM 50/10 5,8 5,0 L - 12,9 12,9 1 145
4035B 394 750 1,3 225 | PM 50/10 58 5,0 o* - 12,9 12,9 1 145
5031A 492 300 1,0 370 | PM 55/24 6,1 5,5 o - 12,9 12,9 1 200
5032A 492 325 1,05 410 | PM 55/24 6,1 5,5 o - 12,9 12,9 1 200
5033A 492 350 11 440 | PM 55/24 6,1 55 o - 12,9 12,9 1 200
5031B 492 375 11 480 | PM 75/24 8,3 75 o - 15,8 15,8 1 200
5032B 492 400 11 500 | PM 75/24 8,3 7,5 * - 15,8 15,8 1 200
5033B 492 425 11 530 | PM 75/24 8,3 75 o - 15,8 15,8 1 200
5031C 492 450 1,15 580 | PM 100/24 11,0 10,0 L - 24,2 24,2 2 200
5032C 492 475 1,15 620 | PM 100/24 11,0 10,0 ot - 24,2 24,2 2 200
5033C 492 500 1,0 650 | PM 100/24 11,0 10,0 o - 24,2 | 24,2 2 200
8031 PA 792 2961 1,13 1179 | PA 110/4 11,9 11,0 - . 21,7 | 181,0 3 405
8032 PA 792 296" 1,08 | 1257 | PA 150/4 16,3 15,0 - . 29,9 | 259,0 2 407
8031 PA 792 3702 | 1,63 | 1464 | PA 220/4 23,9 22,0 - . 44,8 | 376,0 4 428
8032 PA 792 3702 | 1,50 | 1581 | PA 220/4 23,9 22,0 - . 44,8 | 376,0 4 428
8033 PA 792 3702 | 1,31 | 1680 | PA 250/4 27,4 25,0 - . 50,9 | 376,0 4 428

*Start: Frequenzumrichter (VFD)
**Kabeltyp: 10 m Kabel mit freiem Kabelende sind Standardlieferumfang: 1 =1x7G1,5;2=1x10G 2,5; 3 =1x 10G1,5; 4 =2 x 4G4+2 x 0,75
"Propellerdrehzahl mit Getriebeuntersetzung i=5

2Propellerdrehzahl mit Getriebeuntersetzung i=4
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1.6.2

Technische Daten 60 Hz
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2521 247 1153 11 105 | PA18/6 2,2/129 1,8/24 | o - 3,5| 22,2 1 85/187
2531 247 1153 1,5 145 | PA18/6 2,2/2,9 1,8/24 | e - 3,5| 22,2 1 85/187
2531 247 1169 1,5 145 | PA 35/ 6 41155 35/47 | e - 6,9 | 53,9 1 107 / 236
2532 247 1169 | 2,0 150 | PA35/6 41155 35/47 | e - 6,9 | 53,9 1 107 / 236
2533 247 1169 | 2,4 175 | PA 35/ 6 41155 35/47 | e - 6,9 | 539 1 107 / 236
4031A 394 525 11 50 | PM 30/10 3,4/4,6 3,0/40 | o - 8,1 8,1 1 145/ 320
4032A 394 550 11 60 | PM 30/10 3,4/4,6 3,0/4,0 | o* - 8,1 8,1 1 145/320
4033A 394 575 11 75 | PM 30/10 3,4/4,6 3,0/4,0 | o* - 8,1 8,1 1 145/320
4034A 394 600 1,25 75 | PM 30/10 3,4/4,6 3,0/4,0 | e - 8,1 8,1 1 145/ 320
4035A 394 625 1,3 80 | PM 30/10 3,4/4,6 3,0/4,0 | e - 8,1 8,1 1 145/ 320
4031B 394 650 1,4 90 | PM 50/10 58/77 50/6,7 | e - 10,9 10,9 1 145/ 320
4032B 394 675 1,4 100 | PM 50/10 58/77 50/6,7 | e - 10,9 10,9 1 145/ 320
4033B 394 700 1,4 130 | PM 50/10 58/77 50/6,7 | e - 10,9 10,9 1 145/ 320
4034B 394 725 1,5 180 | PM 50/10 58177 50/6,7 | o - 10,9 10,9 1 145 /320
4035B 394 750 1,3 225 | PM 50/10 58177 50/6,7 | o - 10,9 10,9 1 145 /320
5031A 492 300 1,0 370 | PM 55/24 6,1/8,2 55/74 | o* - 10,9 10,9 1 200/ 441
5032A 492 325 1,05 410 | PM 55/24 6,1/8,2 55/74 | e* - 10,9 10,9 1 200/ 441
5033A 492 350 11 440 | PM 55/24 6,1/8,2 55/74 | o* - 10,9 10,9 1 200/441
5031B 492 375 11 480 | PM 75/24 8,3/11,1 75/10,0 | o* - 14,3 14,3 1 200/ 441
5032B 492 400 11 500 | PM 75/24 8,3/111 75/10,0 | o* - 14,3 14,3 1 200/ 441
5033B 492 425 11 530 | PM 75/24 8,3/111 75/10,0 | o* - 14,3 14,3 1 200/ 441
5031C 492 450 1,15 580 | PM 100/24 | 11,0/14,8 | 10,0/13,4 | o* - 20,9 | 20,9 2 200/441
5032C 492 475 1,15 620 | PM 100/24 | 11,0/14,8 | 10,0/13,4 | o* - 20,9 | 20,9 2 200/441
5033C 492 500 1,0 650 | PM 100/24 | 11,0/14,8 | 10,0/13,4 | o* - 20,9 | 20,9 2 200/ 441
8031 PA 792 296" | 1,16 1163 | PA 130/4 13,9/18,6 | 13,0/174 | - . 22,8 | 189,0 3 405/893
8032 PA 792 296 ' 1,10 1288 | PA 170/4 18,3/24,5 | 17,0/22,8 - . 28,8 | 250,0 2 407 /898
8031 PA 792 3562 | 1,41 1394 | PA 170/4 18,3/24,5 | 17,0/22,8 - . 28,8 | 250,0 2 407 /898
8032 PA 792 3562 | 1,42 1513 | PA 250/4 27,0/36,2 | 25,0/33,5 - . 43,2 | 367,0 4 428 /944
8033 PA 792 3562 | 1,44 | 1621 | PA 250/4 27,0/36,2 | 25,0/33,5 - . 43,2 | 367,0 4 428 /944

*Start: Frequenzumrichter (VFD)
**Kabeltyp: 10 m Kabel mit freiem Kabelende sind Standardlieferumfang: 1 =1x7G1,5;2=1x10G 2,5; 3 =1x 10G1,5; 4 =2 x 4G4+2 x 0,75

' Propellerdrehzahl mit Getriebeuntersetzung i=6

2Propellerdrehzahl mit Getriebeuntersetzung i=5
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1.7 Abmessungen und Gewichte
HINWEIS

Das Gewicht der Aggregate entnehmen Sie bitte dem Typenschild der Aggregate bzw.
den Tabellen im Absatz 1.6 Technische Daten.

1.71 BaumaBe XRCP 250
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X = PN6 Type 11, DIN EN 1092-1
Bild 1 BaumalRe XRCP 250
1.7.2 BaumaRe XRCP 400/500

185 g 186 g
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N 2¢EN 10255-M
« B — % )
2" EN 10255-M ER b
A‘F " ., :\ ‘ o
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Bild 2 BaumalRe XRCP 400/ XRCP 500
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1.7.3

1.7.4

ACHTUNG

10

BaumaRe XRCP 800 PA

min.700

XRCP 800 PA

2“ EN 10255-M

K

min.1600

Kontrolle BaumaR Flansch

]

Bild 3 Baumal3e XRCP 800 PA

Flansch MaB , Y “
DN (mm)
250 22 %05
400 22 %05
500 24 *05
800 30 *05
NPS (inch)
10¢ 1,19 *00%0
16“ 1,44 0016
20“ 1,69 0022
30° 2,25 *0.033

Flansch PN6 DIN EN1092-1 Typ 11

Industriestandard-Flansch, RF,

dimensioniert nach ANSI/ASME B16.1,

Klasse 125

Bild 4 Baumal3e Flansch

gegebenenfalls muss der Flansch Nachbearbeitet werden.

Vor Einbau der Rezirkulationspumpe ist das MaB “Y” des Flansches zu priifen. Es
ist darauf zu achten das die in der Tabelle angegeben MaRle eingehalten werden,

2508-0004

2508-0005
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1.8 Typenschild

Es wird empfohlen, die Daten des gelieferten Aggregates anhand des Original-Typenschildes in Bild 5a

einzutragen, so dal} Sie

jederzeit einen Nachweis der Daten fuhren kénnen.

(S SULZER CéE e

PN Q) SN_@

6
©

Un, _ @V 3~ |@|max. \/ INn @A [0 Hz

Pin__ Pon @ n_ ® %)

@ °C__|[Nema Code Hmin. @

Q © H Hmax. @

Weight @ _ IP68 G9) ®

Motor Eff. Cl @ [ b< .

aa

Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd.

Clonard Road, Wexford. @ $
/

Ireland.

Legende

Anschrift
Typbezeichnung
Art.-Nr.
Seriennummer
Auftragsnummer
Baujahr [Monat/Jahr]
Nennspannung
max. Tauchtiefe [Einh
9 Nennstrom

10 Frequenz

O ~NOoO O WN =

Bild 5a Typenschild

15 max. Umgebungstemperatur [Einheit flexibel]
16 Nema Code Letter (nur bei 60 Hz, z.B. H)
17 min. Férderhdhe [Einheit flexibel]
18 Nennweite [Einheit flexibel]
19 Fordermenge [Einheit flexibel]
20 Forderhdhe [Einheit flexibel]
21 max. Férderhohe [Einheit flexibel]
eit flexibel] 22 Gewicht (ohne Anbauteile) [Einheit flexibel]
23 Wirkungsgradklasse Motor
24 Drehrichtung der Motorwelle

11 Leistung (Aufnahme) [Einheit flexibel] 25 Betriebsart

12 Leistung (Abgabe) [Einheit flexibel] 26 Gerauschpegel

13 Drehzahl [Einheit flexibel] 27 Phasenanschlisse
14 Laufrad/Propeller-g [Einheit flexibel] 28 Schutzart

%@@ER Do not open

energized
c @ Nicht unter,
Spannung &ffnen

Utiliser un Demarreur approuve covenant
§® qu courant a pleine charge du moteur é o 5@&2@@ ge?gi?z(e)gem o
Use with approved motor control that SN:

LR 51412 matches motor input in full load amperes Explosionproof

&

~ 10 reduce the risk of injury or electrical

\ A Operation Temperature
\shock, disconnect the power before

D Thermally protecied see Instruciion manual for
APPROVEI P

‘% HH 2@ EX h db HHB T4 G%‘ ﬁ}; :Aemnsb?;rt‘:ionnechon und;sukélziz\tgzemem o

Bild 5b Typenschild

ATEX Bild 5¢ Typenschild CSA/FM

HINWEIS Bei Riickfragen ist unbedingt der Typ der Aggregate, die Art.-Nr. sowie die
Aggregate-Nr. anzugeben!

HINWEIS Léanderspezifisch zusétzliche Typenschilder méglich.

6006619-05
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2 Sicherheit

2.1 Allgemein

Die allgemeinen und spezifischen Sicherheits- und Gesundheitshinweise sind in der separaten
Broschuire Sicherheitsanweisungen fiir Sulzer-Produkte vom Typ ABS detailliert beschrieben.

Bei Unklarheiten oder sicherheitsrelevanten Fragen ist in jedem Fall vorab die Herstellerfirma Sulzer zu
kontaktieren.

A Bei Montage oder Wartung sind die Sicherheitshinweise im Handbuch des Frequenzumformers
(FU) zu beachten! Der komplette Motorabgang ist allpolig von der Netzversorgung zu trennen. Die
vorgegebenen Wartezeiten bis zur vollstdndigen Entladung des Zwischenkreises sind zwingend
abzuwarten. Die Funktion ,,Sicherer Stopp*“ ist nicht aktiviert.

Der Kabelquerschnitt des Schutzleiters (PE) an Klemme 95 des FU muss mindestens 10 mm?
betragen, ansonsten missen zwei getrennt verlegte Erdungskabel verwendet werden.

A Fehlerstromschutzschalter (FI / RCD):
Der Ableitstrom des FU ist > 3,5 mA. Netzseitig diirfen nur FI-Gerate vom Typ ,B“ (allstromsensitiv)
verwendet werden.
Kurzschlussschutz:
Netzseitig muss der FU gegen einen Kurzschluss abgesichert werden, um so das Risiko elektrischer
Gefahren oder eines Brandes zu vermeiden. Der FU-Ausgang ist vollstédndig kurzschlussfest.

Um die EMV-Richtlinien einzuhalten werden abgeschirmte Motorkabel (bis 50 m Kabel Kategorie C1
gemal EN 61800-3) dringend empfohlen. Beim Anschluss sind verdrillte Schirmenden (Pigtails) zu
vermeiden. Die Schirmverbindung sollte die gré3tmogliche Kontaktflache haben. Unterbrechungen
sind mit der geringst mdglichen HF-Impedanz fortzuflhren.

>

Vor Wartungsarbeiten am FU ist das Riihrwerk zu ziehen. Dies verhindert, dafl durch den im
stromenden Medium rotierenden Propeller Spannung induziert wird.

>

g
(V)

Sicherheitshinweise fir Motoren mit Permanentmagnet

Achtung! Hohe magnetische Krafte!
Motor nicht 6ffnen!
Attention! High magnetic forces!
Please do not open the motor!

2508-0006

Menschen mit Herzschrittmachern sollten sich nicht in der ndhe starker Magnete aufhalten. Wenn
sich ein Herzschrittmacher in einem Abstand von weniger als 30 mm von einem Neodym-Magnet
entfernt befindet, funktioniert er nicht mehr!

Vermeiden Sie den Umgang mit Magneten wahrend der Schwangerschaft!

Vermeiden Sie den Umgang mit Magneten, wenn Sie eine Insulinpumpe tragen.

Moderne Permanentmagnete kbnnen metallische Objekte und andere Magnete aus grof3eren
Entfernungen anziehen und auf diese Weise StoRverletzungen oder -schaden verursachen. Ordnen
Sie nichtmetallische Hindernisse (Holz / Polystyrol / Kunststoff / Aluminium) zwischen Magneten und
Metallteilen/Magneten an, um diese Gefahr auszuschliefden.

Viele Magnete sind briichig und zersplittern, wenn sie aufeinandertreffen oder auf eine Metallflache
treffen. Tragen Sie Augenschutz, wenn Sie diese Gefahr nicht sicher ausschlieen kdnnen.

Starke Magnete kdnnen empfindlich elektronische Messinstrumente beeinflussen oder stéren

und Daten I6schen, die auf magnetischen Datentragern wie Kreditkarten, Disketten und
Computerfestplatten gespeichert sind. Halten Sie Magnete immer mindestens 1 Meter von solchen
Geraten entfernt.

Analoguhren und Computermonitore kdnnen dauerhaft beschadigt werden, wenn sie in die Nahe von
Magneten gelangen.

> bbb BPbPb P
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3 Transport und Lagerung

3.1 Transport
A Die Aggregate dirfen nicht am Motoranschlusskabel angehoben werden.

Die Aggregate sind mit einem Fangblgel versehen, an dem zum Transport bzw. beim Ein- und Ausbau mittels
Schakeln ein Stahlseil befestigt werden kann.

Q Gesamtgewicht der Aggregate beachten! (siehe Bild 5). Die Hebezeuge, wie z.B. Kran und Stahlseil
mussen ausreichend groR bemessen sein. Die Unfallverhitungsvorschriften sowie die allgemeinen
Regeln der Technik sind zu beachten!

Das Aggregat ist gegen Wegrollen zu sichern!

Das Aggregat ist zum Transport auf eine ausreichend feste, in allen Richtungen waagerechte Flache
abzustellen und gegen Kippen zu sichern.

Nicht im Schwenkbereich von schwebenden Lasten aufhalten oder arbeiten!

Die Lasthakenh6he muld die Gesamthéhe der Aggregate sowie die Lange des Stahlseil
berucksichtigen!

> B b

3.2 Heben

ACHTUNG Das Gesamtgewicht der Sulzer-Geréte und angeschlossenen Komponenten
beachten! (Zum Gewicht der Grundeinheit siehe Typenschild).

Das zweifach gelieferte Typenschild muss stets in der Nahe des Aufstellungsorts der Pumpe angebracht
und sichtbar sein (z. B. an den Anschlusskasten/der Bedienkonsole, an denen/an der die Pumpenkabel
angeschlossen werden).

HINWEIS Wenn das Gesamtgewicht der Einheit und des angeschlossenen Zubehérs
den értlichen Sicherheitsgrenzwert fiir manuelles Heben libersteigt, muss
Hebeausriistung verwendet werden.

Beim Festlegen der sicheren Belastung von Hebeausrustung ist das Gesamtgewicht der Einheit und des
Zubehdrs zu beachten! Die Hebeausrustung, z. B. Kran und Ketten, muss eine ausreichende Tragfahigkeit
aufweisen. Die Winde muss ausreichend grof3 sein, um dem Gesamtgewicht der Sulzer-Gerate (mit
Hebeketten oder Stahlseilen und allem ggf. angebrachten Zubehdr) standzuhalten. Es liegt in der alleinigen
Verantwortung des Endanwenders sicherzustellen, dass die Hebeausristung zertifiziert und in gutem Zustand
ist und regelmafig in Zeitabstanden, die den értlichen Bestimmungen entsprechen, von einer geschulten
Person Uberprift wird. Verschlissene oder beschadigte Hebeausristung darf nicht verwendet werden und ist
sachgerecht zu entsorgen. Die Hebeausristung muss dartber hinaus den drtlichen Sicherheitsvorschriften und
-regelungen entsprechen.

HINWEIS Diese Richtlinien fiir die sichere Verwendung der von Sulzer gelieferten Ketten, Seile
und Schellen im Handbuch fiir Hebezeug aufgefiihrt, das zusammen mit den Artikeln
zur Verfiigung gestellt wird. Diese Richtlinien sind vollstiandig einzuhalten.

3.3 Feuchtigkeitsschutz der Motoranschlusskabel

Die Motoranschlusskabel sind an ihren Enden werkseitig mit Schrumpfschlauch-Schutzkappen gegen in
Langsrichtung eindringende Feuchtigkeit geschiitzt.

ACHTUNG Die Schutzkappen sind erst unmittelbar vor dem Elektroanschluss des Aggregates
zu entfernen.

Besonders bei Installation oder Lagerung der Aggregate in Bauwerken, die vor Verlegung und Anschluss
der Motoranschlusskabel mit Wasser vollaufen kdnnen, ist darauf zu achten, daf} die Kabelenden bzw. die
Schutzkappen der Motoranschlusskabel nicht tGberflutet werden kénnen.

ACHTUNG Diese Schutzkappen sind nur ein Spritzwasserschutz und somit nicht wasserdicht!
Die Enden der Motoranschlusskabel diirfen folglich nicht getaucht werden, da sonst
Feuchtigkeit in den Motoranschlussraum eindringen kann.

6006619-05 13



HINWEIS Die Enden der Motoranschlusskabel sind in solchen Féllen an einer entsprechend
liberflutungssicheren Stelle zu fixieren.

ACHTUNG Kabel- und Aderisolierungen dabei nicht beschédigen!
34 Lagerung der Aggregate

ACHTUNG Die Sulzer Produkte miissen vor Witterungseinfliissen wie UV-Bestrahlung
durch direktes Sonnenlicht, Ozon, hoher Luftfeuchte diversen (aggressiven)
Staubemissionen, vor mechanischen Fremdeinwirkungen, Frost usw., geschiitzt
werden. Die Sulzer Originalverpackung mit zugehériger Transportsicherung (falls
werkseitig vorhanden), gewéhrleistet i.d.R. optimalen Schutz der Aggregate. Wenn
die Aggregate Temperaturen von unter 0 °C ausgesetzt sind, ist darauf zu achten
das keine Feuchtigkeit oder Wasser mehr in der Hydraulik, Kiihlsystem oder
sonstigen Hohlrdumen vorhanden ist. Bei starkem Frost sollten die Aggregate,
-Motoranschlusskabel nach Méglichkeit nicht bewegt werden. Bei Lagerung unter
extremen Bedingungen, z.B. in Subtropischem- oder Wiistenklima sollten noch
entsprechende zusiétzliche SchutzmaBBnahmen getroffen werden. Diese stellen wir
Ihnen gerne auf Anfrage zur Verfiigung.

HINWEIS Die Sulzer Aggregate benétigen im Regelfall keinerlei Wartung wéahrend der
Lagerung. Nach ldngeren Lagerungszeiten, (nach ca. einem Jahr) sollte die
Motorwelle mehrmals von Hand gedreht werden, um ein Festsetzen der Dichtflachen
der Gleitringdichtung zuverhindern. Durch mehrfache Drehung der Welle von Hand
wird neues Gleitol auf die Dichtflichen gebracht und dadurch eine einwandfreie
Funktion der Gleitringdichtungen gewéhrleistet. Die Lagerung der Motorwelle ist

wartungsfrei.
4 Produktbeschreibung
4.1 Beschreibung allgemein

» Hydraulisch optimierte Propeller mit hoher Verschleil¥festigkeit.

+ Die Lagerung der Motorwelle erfolgt durch dauergeschmierte und wartungsfreie Walzlager.
» Mediumseitig drehrichtungsunabhangige Siliziumkarbid-Gleitringdichtung.

+ Olkammer mit Gleitolfullung.

4.2 Beschreibung Motor

» Permanentmagnetmotor bei XRCP 400 / 500. Start: Frequenzumrichter (VFD).

» Drehstrom-Asynchronmotor bei XRCP 250 / 800 PA. Start: Direkt (D.O.L.) / Stern Dreieck.
 Betriebsspannung: 400V 3~ 50 Hz /480 V 3~ 60 Hz.

* Andere Betriebsspannungen auf Anfrage.

Isolationsklasse F = 155 °C (311 °F), Schutzart IP68.

* Mediumtemperatur bei Dauerbetrieb: +40 °C (104 °F).

Motoriiberwachung

+ Alle Motoren sind mit einer Temperaturiiberwachung ausgestattet, die bei Uberhitzung den Tauchmotor
abschaltet. Hierzu ist die Temperaturiberwachung entsprechend in der Schaltanlage anzuschlie3en.

Dichtungsiiberwachung

» Die Leckage-Sensor (DI) Gbernimmt die Dichtungstiberwachung und meldet tiber eine spezielle Elektronik
(Option) das Eindringen von Feuchtigkeit in den Motor.

HINWEIS Wenn man die Gerét laufen ldsst, widhrend die Warme- und/oder Leckage-
Sensoren vom Netz getrennt sind, fiihrt dies dazu, dass entsprechende
Gewdhrleistungsanspriiche unwirksam werden.

Betrieb an Frequenzumformern

» Alle XRCP sind bei entsprechender Auslegung fiir den Betrieb an Frequenzumformern geeignet.
Die EMV-Richtline sowie die Einbau- und Betriebsanleitung des Frequenzumformer-Herstellers ist
dabei zu beachten!

14 6006619-05



5 Konstruktiver Aufbau

5.1 XRCP 250/400/500

SN

\I

(oo}
2508-0007

Legende

1 Welleneinheit mit Rotor und

= ‘ Lagern

2 Gleitringdichtung

3 Einlaufkonus

4 Fangbugel
[} 5 Motorgehause

6

7

8

Motorwicklung
Anschlussraum
= Kabeleinflhrung
1 9 Propeller
10 SD-Ring

© 11 Leckage-Sensor (DI)
12 Abdichtung zum Motorraum

3 1/ 9 ZJ &0 11 \5 6 \12

Bild 6 XRCP 250/400/500

5.2 XRCP 800 PA

2508-0008

Legende

1 Welleneinheit mit Rotor und
7 8 Lagern

2  Gleitringdichtung
3 Einlaufkonus
/ 4 Fangbugel
5
6
7
8

/ Motorgehause
L7 Motorwicklung
LZ’ Q Anschlussraum
3 © Kabeleinflihrung
— 9 Propeller
10 SD-Ring
: - E = - ] 11 Leckage-Sensor (DI)

S 12  Abdichtung zum Motorraum
T 13 Getriebe

AL

T " "

B
L [

s/ 8 4wz s s s o

Bild 7 XRCP 800 PA
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6 Installation
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

Die Leitungen (Motorkabel) sind gemaf EN 50525-1 ausgelegt, die Betriebsbedingungen beruhen auf Tabelle
14 fir Sonder-Gummiaderleitungen .Die Belastbarkeit der Leitungen ist gemaR Tabelle 15

(Spalte 4 fir mehradrige- und Spalte 5 fiir Einadrige-Leitungen) fiir Umgebungstemperatur 40 °C angepasst,
und mit einem Faktor fir Haufung und Verlegeart verrechnet.

Bei der Installation der Leitungen gilt als Mindestabstand untereinander 1x Aulendurchmesser der
verwendeten Leitung.

ACHTUNG Es diirfen keine Aufwickelringe gebildet werden. Die Leitungen diirfen sich an
keiner Stelle beriihren, nicht zusammengefasst oder gebiindelt werden. Bei einer
Verldangerung muss der Leitungsquerschnitt gemaB EN 50525-1, abhéangig von Kabel-
und Verlegeart, Hiufung, usw. neu berechnet werden!

In Pumpstationen/Behaltern ist ein Potentialausgleich gemaf EN 60079-14:2014 [Ex] oder IEC 60364-5-54
[Nicht-Ex] (Bestimmungen fiir das Einbeziehen von Rohrleitungen, Schutzmalinahmen von Starkstromanlagen)
errichten.

6.1 Installation allgemein

Q Die Motoranschlusskabel sind in jedem Fall so zu verlegen, daf} sie nicht in den Propeller gelangen
kdnnen und nicht auf Zug belastet werden.

A Der Elektroanschluss ist geméal3 Absatz 7 Elektrischer Anschluss durchzufihren.

HINWEIS Wir empfehlen fiir die Installation der XRCP Rezirkulationspumpen die Verwendung
des Sulzer Installationszubehdrs.

6.2 Propeller demontage / montage

6.2.1 Propeller demontage / montage XRCP 250/400/500

2508-0009_2

Bild 8 Propeller montage / demontage XRCP 250
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2508-0010

Bild 9 Propeller montage / demontage XRCP 400/500

6.2.2 Propeller demontage XRCP 250/400/500

» Ldsen und entfernen Sie die Zylinderschraube (8/1; 9/1), die Sicherungsscheibe (8/2; 9/2) und Laufradscheibe
(9/4).

» Ziehen Sie den Propeller (8/9; 9/9) von der Motorwelle.

6.2.3 Propeller demontage / montage XRCP 800 PA

2508-0011

Bild 10 Propeller montage / demontage XRCP 800 PA

6006619-05 17



6.2.4 Propeller demontage XRCP 800 PA

2508-0012
2508-0013

Bild 11.1 Propeller demontage Bild 11.2 Propeller I6sen
XRCP 800 PA XRCP 800 PA

2508-0014

Bild 11.3 Propeller abziehen XRCP 800 PA

» Ldsen und entfernen Sie die Zylinderschraube (11.1/1), die Sicherungsscheibe (11.1/2), Laufradscheibe
(11.1/4), O-Ring (11.1/3, 11.1/5).

» Zum losen des Propellers schrauben Sie eine M16 x 110 Zylinderschraube (11.2/12) in die Scheibe (11.2/6) bis
sich der Propeller von der Motorwelle I6st.

» Ziehen Sie den Propeller (11.3/9) von der Motorwelle.

Legende

1 Zylinderschraube 5 Scheibe 9 Propeller

2 Sicherungsscheiben 6 Propeller 10 O-Ring

3 O-Ring 11 Pal¥feder

4 Laufradscheibe 12 Zylinderschraube
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6.2.5 Propeller montage XRCP 250/400/500

ACHTUNG Die korrekte Einbaulage der Sicherungsscheiben (Bild 12 Einbaulage der
Sicherungsscheiben) und das vorgeschriebene Anzugsmoment sind zu beachten!

* Propellernabe und Wellenstumpf leicht einfetten.
Falls erforderlich, Paf¥feder (8/10; 9/11) in Pal3federnut der Motorwelle einsetzen.

Propeller (8/9; 9/9) ausrichten. Die Nut der Propellernabe mul} tiber die Pal¥feder (8/11; 9/11) bis Anschlag
geschoben werden.

Laufradscheibe (9/4) einsetzen.

» Sicherungsscheibe (8/2; 19/2) mit Zylinderschraube (8/1; 9/1) einsetzen. Einbaulage der Sicherungsscheibe
(8/2; 9/2) beachten - siehe Bild 12 Einbaulage der Nord-Lock® Sicherungsscheiben.

+ Zylinderschraube (8/1; 9/1) mit einem Anzugsmoment von 33 Nm anziehen.

6.2.6 Propeller montage XRCP 800 PA

* Propellernabe und Wellenstumpf leicht einfetten. Falls erforderlich, Palifeder (10/11) in PalRfedernut der
Motorwelle einsetzen.

» O-Ring (10/10) dber die Palifeder (10/11) in die vorgesehene Nut der Abdeckung der Gleitringdichung,
einsetzen.

* Propeller (10/9) ausrichten. Die Nut der Propellernabe muR tber die Paf¥feder (10/11) bis Anschlag
geschoben werden.

» Laufradscheibe (10/4) mit O-Ring (10/5) in die Bohrung des Propeller (10/9) einsetzen.

 Sicherungsscheibe (10/2) und O-Ring (10/3) mit Zylinderschraube (10/1) einsetzen. Einbaulage der
Sicherungsscheibe (10/2) beachten - siehe Bild 12 Einbaulage der Nord-Lock® Sicherungsscheiben.

» Zylinderschraube (10/1) mit einem Anzugsmoment von 56 Nm anziehen.

ACHTUNG Verwenden Sie keine Produkte die Molybdéndisulfid enthalten!
6.3 Anzugsmomente
Anzugsmomente fiir Sulzer Edelstahlschrauben A4-70:
Gewinde M6 M8 M10 M12 M16 M20 M24
Anzugsmomente 6,9 Nm 17 Nm 33 Nm 56 Nm 136 Nm 267 Nm 460 Nm
6.4 Einbaulage der Nord-Lock® Sicherungsscheiben

0562-0009

AufBenseite der 2 Sicherungsscheiben

y‘y\/u_,—.,‘/‘/ﬁ

Innenseite der 2 Sicherungsscheiben

L

Bild 12 Einbaulage der Nord-Lock® Sicherungsscheiben
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6.5 Installationsbeispiel mit ABS Hubgerat

2508-0016

Bild 13 Installationsbeispiel mit ABS Hubgerét 5 kN

20 6006619-05



6.6 Fuhrungsrohrinstallation

A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

ACHTUNG Die Druckleitung sowie der erforderliche Flansch DIN EN 1092-1 PN6 sind bauseits,
vor der Installation des Fiihrungsrohres, zu installieren. Der DIN-Flansch ist achsfrei
zu installieren. Das bedeutet, daB3 die Flanschbohrungen symetrisch neben der
senkrechten Mittelachse des Flansches liegen. Eine ausreichende Befestigung des
DIN-Flansches im Beton ist sicherzustellen.

2508-0017

Bild 14
Fiihrungsrohrinstallation XRCP 250/400/500/800 PA

* Halterung (14/6) an den DIN-Flansch (14/9) ansetzen und mit Sechskantschrauben (14/7) einschlief3lich der
Federringe (14/8) und den Spezialmuttern (14/10) festschrauben.

ACHTUNG Die abgeflachte Bundkante der Spezialmutter (14/10) muBB zur Flanschmitte zeigen.

* Position des Rohrspanners (14/1) senkrecht Giber die Halterung (14/6) festlegen und mit Sicherheitsdiibeln
(14/4) montieren. Schrauben noch nicht festziehen!

» FGhrungsrohr (14/5) neben dem Aufnahmekonus der Halterung (14/6) aufsetzen und endgliltige
Fihrungsrohrlange festlegen. Dazu bis Konusoberkante des Rohrspanners (14/1) messen.

» Fuhrungsrohr (14/5) auf die entsprechende Lange kiirzen und auf den Konus der Halterung (14/6) aufsetzen.

* Rohrspanner (14/1) in das Fuhrungsrohr (14/5) pressen, so dal} kein Spiel in senkrechter Richtung bleibt und
Sechskantschrauben (14/3) einschliellich der Federringe (14/2) festschrauben.

6006619-05 21



6.7 Motoranschlusskabel Verlegung XRCP
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

HINWEIS Die hier beschriebenen Kabelhalter gehéren nicht zum serienméBigen Lieferumfang
der XRCP.

2508-0019

Bild 15 Motoranschlusskabelverlegung

» Kabelhalter (15/2) mit Gummimanschette (15/3) oberhalb der XRCP um das Anschlusskabel legen und mit
Sechskantschraube (15/1) zuschrauben.

» Karabinerhaken (15/4) in Kabelhalter (15/2) und Stahlseil einhangen.

/_\ Die Anschlusskabel sind in jedem Fall so zu verlegen, dal} sie nicht in den Propeller gelangen kdnnen
und nicht auf Zug belastet werden.

 Alle weiteren Kabelhalter in gleicher Weise montieren. Dabei kdnnen die Abstadnde mit zunehmender
Entfernung von der XRCP gréRer werden.

* Anschlusskabel mittels Zugentlastung (15/7) am Kabelhaken einhangen.

A Der Elektroanschluss ist gemaR Absatz 7 Elektrischer Anschluss durchzufiihren.
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6.8 Ablassen der XRCP am Fuhrungsrohr
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

XRCP mit der Rohrfihrung am Fihrungsrohr einhdngen (siehe Abbildung 17) und bis zum Einkuppeln
herablassen, dabei ist das Motoranschlusskabel nachzuflhren.

Der Hubhaken ist so ausgelegt, dass er die XRCP bei Aufhangung an der Winde in Richtung Propellerende
kippt (siehe Abbildung 16). Dies ist erforderlich, um sicherzustellen, dass sich die Einheit korrekt auf das
Fihrungsrohr absenkt und muss vor der Installation geprift werden.

Neigt sich die Einheit in die entgegengesetzte Richtung, so bedeutet dies, dass der Hubhaken falsch
angebracht ist und in umgekehrter Position neu angebracht werden muss.

2508-0015

Bild 16 XRCP Priifung des Installationswinkels der Pumpe

ACHTUNG Das Motoranschlusskabel ist an der Anschlag-Kette oder dem -Stahlseil so zu
befestigen, dass es nicht in den Propeller gelangen kann und nicht auf Zug
belastet wird.

Nach dem Herablassen der XRCP ist die Anschlag-Kette bzw. das -Stahlseil zu entlasten.
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2508-0020

Bild 17 XRCP Ablassen / XRCP eingekuppelt

7 Elektrischer Anschluss
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

Vor Inbetriebnahme ist durch fachmannische Prifung sicherzustellen, daf3 eine der notwendigen elektrischen
Schutzmaflinahmen vorhanden ist. Erdung, Nullung, Fehlerstromschutzschaltung etc. missen den Vorschriften
des ortlichen Energie-Versorgungs-Unternehmens (EVU) entsprechen und laut Priifung der Elektrofachkraft
einwandfrei funktionieren.

ACHTUNG Die bauseits vorhandenen stromfiihrenden Systeme miissen nach Querschnitt
und maximalem Spannungsfall den értlichen Vorschriften iibereinstimmen. Die auf
dem Typenschild des Aggregates angegebene Spannung muf8 der vorhandenen
Netzspannung entsprechen.

ACHTUNG Vor Inbetriebnahme miissen das Datum und die Uhrzeit eingestellt werden. Hierzu
verwenden Sie bitte das Danfoss VLT FC202 Produkthandbuch. Diese Einstellungen
miissen nach jedem Netzausfall, Abschalten der Netzversorgung oder Neuinstallation
vorgenommen werden. Der Einstellungsparameter kann liber das Quick-Menii am
LCP Display aufgerufen werden.

A Das Anklemmen der Zuleitung sowie der Motoranschlusskabel an die Klemmen der Steueranlage

ist entsprechend dem Schaltplan der Steueranlage sowie der Motoranschlussschaltbilder von einer
Elektrofachkraft durchzufihren.

Die Energiezuleitung ist mit einer gentigend grof3en, tragen Sicherung geman der Nennleistung des
Aggregates abzusichern.

Bei Aggregaten mit serienmafiger Steueranlage ist die Steueranlage vor Nasse zu schiitzen
und im Uberflutungssicheren Bereich in Verbindung mit einer vorschriftsmagig installierten CEE-
Schutzkontaktsteckdose zu installieren.
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ACHTUNG Die Aggregate diirfen nur in der Startart angeschlossen werden, die in den
Tabellen in Kapitel 1.6 Technische Daten bzw. auf dem Typenschild angegeben ist.
Abweichungen erfordern Riicksprache mit dem Hersteller.

Fiir Aggregate ohne serienméflige Schaltanlage gilt: XRCP darf nur mit
Motorschutzschalter und angeschlossenen Temperaturwéchtern betrieben werden.

71 Anschlussschema VFD (nur bei XRCP 400, XRCP 500)

Zuleitung
L1/L2/L3/PE

2508-0021
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7.2 Standard-Motoranschlussschaltbilder,

Nennspannungsbereich 380-420V,50Hz / 480V,60Hz

7.21 Standard-Anschlussschema XRCP 250

- D

0551-0031

50 Hz
PA 15/6
PA 29/6

60 Hz
PA 18/6
PA 35/6

Bild 20 Ein Motoranschlusskabel mit integrierten Steueradern XRCP 250

7.2.2 Standard-Anschlussschema XRCP 800 PA

P |
N |
| U1
o - t
Iv1
vz - i
[ Wi
vz - t

0551-0032

50 Hz
PA 110/4
PA 150/4

60 Hz
PA 130/4
PA 170/4

Bild 21 Ein Motoranschlusskabel mit integrierten Steueradern XRCP 800 PA

Kabel 1

=
N

PE

o

u1

/ u2 L u1 \ vt

\ V2 I / W1
W2M3-W1

/Qgé’E

w2

u2

V2

[ 1P

F1
Kabel 2

0551-0033

50 Hz
PA 220/4
PA 250/4

60 Hz
PA 250/4

Bild 22 Zwei Motoranschlusskabel mit integrierten Steueradern XRCP 800 PA
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7.3 Adernbelegung

Direktanlauf Stern-Schaltung

u1 g
L1 L2 L3 Verbindung g
u2
W2 \/2
U1 V1 W1 U2 & V2 & W2 \
W1 VA1
Direktanlauf Dreieck-Schaltung 3
L1 L2 L3 - w2/\u1 &
U1; W2 V1; U2 W1; V2 - w1 2
V2 V1

*Optionale Kennzeichnung mdglich.

7.4 Motoriiberwachung

Alle Motoren sind mit einer Temperaturiiberwachung ausgestattet, die bei Uberhitzung den Tauchmotor

abschaltet. Hierzu ist die Temperaturiiberwachung entsprechend in der Schaltanlage anzuschlief3en.

A Die Temperaturiiberwachung (F1) mu® mit den Motorschitzen elektrisch verriegelt werden, die
Quittierung mufy manuell erfolgen.

ACHTUNG Die Temperaturwéchter diirfen It. Herstellerangaben nur mit den spezifizierten
Schaltleistungen betrieben werden. (Siehe nachstehende Tabelle).

Betriebsspannung...AC

100 V bis 500 V ~

Nennspannung AC 250V
Nennstrom AC cos ¢ =1,0 25A
Nennstrom AC cos ¢ =0,6 1,6 A

50A

Max. zul. Schaltstrom I,

6006619-05
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7.5 Anschluss der Dichtungsiiberwachung in der Steueranlage

Die Standardausfiihrungen der Einheiten sind serienmaflig mit Leckagesensoren (DI) ausgestattet, die den
Zustand der Dichtung Giberwachen. Zum Integrieren der Leckage-Sensor in die Steueranlage ist ein Sulzer-DI-
Baustein erforderlich und gemaf den nachstehenden Schaltplanen anzuklemmen.

ACHTUNG Wenn der Leckage-Sensor (Dl) ausl6st, ist das Gerét unverziiglich auler Betrieb zu
nehmen. Wenden Sie sich an den Sulzer-Kundendienst.

Stromversorgung

2508-0022

Klemme 3 an Masse
oder Gehduse des
XRCP anschlielfen

SULZER

CA 461

Ausgang

Eingang
Leckage

LB

Bild 23 Leckageliberwachungseinheit CA 461

Elektronische Verstarker fiir 50 Hz / 60 Hz
110 - 230 V, AC (CSA). Art.-Nr./Part No.: 16907010.
18- 36V, DC (CSA). Art.-Nr./Part No.: 16907011.

ACHTUNG Maximale Relais Kontaktbelastung: 2 Ampere.

ACHTUNG Es muss unbedingt beachtet werden, dass beim oben dargestellten Anschlussbeispiel
nicht ermittelt werden kann, welcher Sensor/Alarm aktiviert wird. Alternativ empfiehlt
Sulzer die Anwendung eines separaten CA 461-Moduls fiir jeden Sensor/Eingang, um
nicht nur die Identifizierung zu erméglichen, sondern auch eine entsprechende Reakti
on fiir die Alarmkategorie/den Schweregrad anzufordern.

Es sind auch Module zur Leckageuiberwachung mehrerer Eingange erhaltlich. Bitte wenden Sie sich an Ihren
Sulzer-Vertreter.
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7.6

Betrieb an Frequenzumrichtern (bei XRCP 250 und XRCP 800 PA)

Die Motoren sind hinsichtlich Wicklungsaufbau und Wicklungsisolation zur Verwendung am Frequenzumrichter

geeignet. Es ist aber zu beachten, dafl} bei Frequenzumrichterbetrieb folgende Bedingungen erflllt sein

missen:
Die EMV-Richtlinien missen eingehalten werden.
Drehzahl-/Drehmomentkurven fir an Frequenzumrichter betriebenen Motoren finden Sie in unseren Produkt

Auswahlprogrammen.

Motoren in explosionsgeschiitzter Ausfiihrung miissen mit Thermistor (PTC) Uberwachung ausgeriistet sein,

wenn sie in explosionsgefahrdeten Bereichen (ATEX Zone 1 und 2) betrieben werden.

Ex-Maschinen dirfen ausnahmslos nur unterhalb und bis maximal mit der auf dem Typenschild angegebenen

Netzfrequenz von 50 Hz bzw. 60 Hz betrieben werden. Hierbei ist sicherzustellen, dass der auf dem
Typenschild angegebene Bemessungsstrom nach dem Anlauf der Motoren nicht tGberschritten wird. Die
maximale Anzahl von Anldufen laut Motordatenblatt darf ebenfalls nicht Gberschritten werden.

Nicht-Ex-Maschinen durfen nur bis einschlielich der auf dem Typenschild angegebenen Netzfrequenz und
dariiber hinaus nur nach Absprache und Bestatigung des Sulzer Herstellerwerks betrieben werden.

Flr den Betrieb von Ex-Maschinen an Frequenzumrichtern gelten besondere Bestimmungen in Bezug auf die
Ausldsezeiten der Thermolberwachungselemente.

Die untere Grenzfrequenz ist so einzustellen, da® 25 Hz nicht unterschritten werden.
Die obere Grenzfrequenz ist so einzustellen, dafd die Nennleistung des Motors nicht Uberschritten wird.

Moderne Frequenzumrichter nutzen héhere Frequenzen und der Anstieg ihrer Spannungswelle ist
steiler. Dadurch werden die Motorverluste und Motorgerausche reduziert. Leider erzeugen derartige

Umrichterausgangssignale aber auch hohe Spannungsspitzen an der Motorwicklung. Diese Spannungsspitzen

kdnnen erfahrungsgemaf, abhangig von der Betriebsspannung und der Lange des Motoranschlusskabel
zwischen Frequenzumrichter und Motor, die Lebensdauer des Antriebes beeintrachtigen.

Um das zu verhindern, missen derartige Frequenzumrichter (gemén Bild 24) bei Betrieb in dem

gekennzeichneten kritischen Bereich mit Sinusfilter ausgeristet werden. Dabei muf} der Sinusfilter hinsichtlich

Netzspannung, Umrichtertaktfrequenz, Umrichternennstrom und maximaler Umrichterausgangsfrequenz an
den Frequenzumrichter angepal’t werden. Hierbei ist sicherzustellen dass die Bemessungsspannung am
Klemmbrett des Motors anliegt.

U,V

660
600

460

400
380

230

L=Gesamtldnge der MotoranschluBkabel (vom Frequenzumrichter zum Motor)

6006619-05

kritischer Bereich

\

unkritischer Bereich

10

50 100 150 L[m]

Bild 24 Kritischer/unkritischer Bereich

0562-0012
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7.7 Sanftanlasser (Option)
Far Aggregate > 15 kW empfehlen wir den Einbau eines Sanftanlassers (Soft Starter).

ACHTUNG Die Aggregate diirfen nur in der vorgeschriebenen Startart DOL in Kombination mit
einem Sanftanlasser angeschlossen werden.
I o § Legende
] (,j 1 J‘F,TI,,* € 1  Sanftanlasser
| | R #ﬁfoffff 2 Klemmenkasten
R Ly 3 Zur Schaltanlage
L T il 1 1 -+ 9

f [ [ f
L i

T T

| |

0551-0035

Bild 26 Test und Einstellung des Sanftanlassers
Test und Einstellung des Sanftanlassers:

ACHTUNG Fiir den ersten Test die Potentiometer in Position C einstellen.

Weitere Informationen entnehmen Sie bitte der Installations- und Bedienungsanleitung des Sanftanlasser-
Herstellers, die der Verpackung beigefligt ist.

Test:

* Erster Test mit Potentiometerstellungen ,C*

Einstellen:
« auf das niedrigste mégliche Anlaufmoment (innerhalb des Einstellbereiches) einstellen.
« auf die langste mogliche Startzeit (innerhalb des mdglichen Einstellbereiches) einstellen.
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8 Drehrichtung

Bei der ersten Inbetriebnahme und auch an jedem neuen Einsatzort ist eine Drehrichtungskontrolle von einer
Fachkraft durchzufuhren.

8.1 Drehrichtungskontrolle

XRCP 250/400/500/800 PA
Die Drehrichtung ist richtig, wenn der Propeller (Blickrichtung siehe Pfeil) im Uhrzeigersinn dreht.

2508-0023

Bild 27 Drehrichtungskontrolle XRCP 250/400/500

2508-0024

Bild 28 Drehrichtungskontrolle XRCP 800 PA

Q Die Sulzer-Aggregate sind bei der Drehrichtungskontrolle so absichern, dass keine Personenschaden
durch sich drehende Laufrader/Propeller/Laufer und den dadurch entstehenden Luftstrom oder
weggechleuderte Teile entstehen kénnen. Nicht in die Hydraulik oder den Propeller greifen!
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A Die Drehrichtungskontrolle darf nur von einer Elektrofachkraft durchgefiihrt werden.

Q Bei der Drehrichtungskontrolle sowie beim Einschalten der Sulzer- Aggregate ist der Anlaufruck zu
beachten. Dieser kann mit erheblicher Kraft erfolgen!

HINWEIS Sind mehrere Aggregate an einer Steueranlage angeschlossen, ist jedes Aggregat
einzeln zu priifen.

ACHTUNG Die Netzzuleitung der Steueranlage muss mit Rechtsdrehfeld aufgelegt werden.
Bei Anschluss der Aggregates geméR Schaltplan und Adernbezeichnung ist die
Drehrichtung richtig.

8.2 Drehrichtungsédnderung
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

A Die Drehrichtungsanderung darf nur von einer Elektrofachkraft durchgefuhrt werden

Bei falscher Drehrichtung ist eine Drehrichtungsanderung durch Vertauschen zweier Phasen des
Zuleitungskabels in der Steueranlage vorzunehmen. Drehrichtungskontrolle wiederholen.

HINWEIS Mit dem DrehrichtungsmeBgerét wird das Drehfeld der Netzzuleitung bzw. eines
Notstromaggregates iiberwacht.

9 Inbetriebnahme
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

Vor der Inbetriebnahme ist das Aggregat zu Uberprufen und eine Funktionsprifung durchzufihren.
Insbesondere ist zu prifen:

« Erfolgte der Elektroanschluss gemaR den giltigen Bestimmungen?

Ist der/die Temperaturbegrenzer/Temperaturfihler angeschlossen?

Ist die Dichtungstiberwachung (falls vorhanden) installiert?

Ist der Motorschutzschalter richtig eingestellt?

Sind die Motoranschlusskabel vorschriftsmaRig installiert?

+ Sind die Motoranschlusskabel so verlegt, daf® sie nicht vom Propeller erfal3t werden kénnen?
» Stimmt die Mindestliberdeckung? (Siehe Absatz 1.7 Abmessungen und Gewichte)

10 Wartung
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

Im Besonderen sind die unter Absatz 3.2 erwahnten Hinweisen bezilglich Wartung im separaten Heft
Sicherheitsanweisungen fur Sulzer-Produkte vom Typ ABS zu beachten.
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10.1 Allgemeine Wartungshinweise

Q Vor Beginn der Wartungsarbeiten ist das Aggregat von einer qualifizierten Person allpolig vom
elektrischen Netz zu trennen und gegen Wiedereinschalten zu sichern.

HINWEIS Die hier angegebenen Wartungshinweise sind keine Anleitung fiir Eigenreparaturen,
da hierfiir spezielle Fachkenntnisse erforderlich sind.

% Eingriffe in explosionsgeschiitzten Aggregaten dirfen nur in/von dafiir erméachtigten Werkstatten/
Personen unter Verwendung der Originalteile des Herstellers ausgefihrt werden. Ansonsten erlischt
die Ex-Bescheinigung.

Sulzer Aggregate sind bewéh._rte Qualitatserzeugnisse mit sorgfaltiger Endkontrolle. Dauergeschmierte
Walzlager in Verbindung mit Uberwachungseinrichtungen sorgen fur optimale Betriebsbereitschaft der
Aggregate, wenn sie entsprechend der Betriebsanleitung angeschlossen und eingesetzt werden.

Sollte dennoch eine Stérung auftreten, ist keinesfalls zu improvisieren, sondern der Sulzer Kundendienst zu
Rate zu ziehen.

Dies gilt insbesondere beim wiederholten Abschalten durch den Uberstromausléser in der Steueranlage
oder durch die Temperaturwachter/-begrenzer des Thermo Control Systems oder das Signalisieren einer
Undichtigkeit durch die Dichtungsiiberwachung (DI).

Die Sulzer Service Organisation berat Sie gerne bei speziellen Einsatzfallen und hilft, Ihre Bellftungsprobleme zu
I6sen.

HINWEIS Sulzer gewahrleistet im Rahmen der Liefervereinbarungen nur dann, wenn
Reparaturen durch eine autorisierte Sulzer Vertretung ausgefiihrt wurden und
nachweislich Original Sulzer Ersatzteile verwendet wurden.

HINWEIS Bei Reperaturarbeiten darf nicht die ,,Tabelle 1 aus IEC60079-1 angewandt werden.
Bitte kontaktieren Sie in diesem Fall den Sulzer Kundendienst!

ACHTUNG Fiir eine lange Lebensdauer werden regelméBige Kontrollen und Pflegearbeiten
dringend empfohlen und teilweise vorgeschrieben (siehe Absatz 10.2 Wartung XRCP).

10.2 Wartung XRCP
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

RegelmaRige Inspektion und vorbeugende Wartung gewabhrleisten einen zuverlassigen Betrieb. Daher muf}
das gesamte Aggregat in regelmafigen Abstanden griindlich gereinigt, gewartet und inspiziert werden. Hierbei
ist auf guten Zustand und Betriebssicherheit aller Teile des Aggregates zu achten. Der Revisionszeitraum wird
entsprechend der Beanspruchung des Aggregates festgelegt. Der Zeitraum zwischen zwei Revisionen darf
aber ein Jahr nicht Uberschreiten.

Die Wartungs- und Inspektionsarbeiten sind entsprechend dem nachfolgenden Inspektionsplan durchzufiihren.
Die ausgeflihrten Arbeiten sind in der beiliegenden Liste zu dokumentieren. Bei Nichtbefolgung entfallt die
Herstellergewahrleistung!
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10.3 Betriebsstorungen

Unabhangig von den im folgenden 10.4 Inspektions- und Wartungsintervalle fiir XRCP beschriebenen Wartungs-
und Inspektionsintervallen ist eine Kontrolle des Aggregates oder der Installation dringend erforderlich, wenn sich
wahrend des Betriebes z.B. starke Vibrationen aufbauen oder sich ein unruhiger Strémungsverlauf einstellt.

Mdgliche Stérungsursachen:.

+ Drehrichtung des Propellers stimmt nicht.

* Propeller ist beschadigt.

» Behinderung des freien Zu- bzw. Ablaufes im Bereich des XRCP Einlaufkonus.

« Teile der Installation, wie Halterungs- oder Kupplungsteile sind defekt oder haben sich geldst.

In diesen Fallen ist das Aggregat umgehend abzuschalten und zu inspizieren. Sollte keine Ursache festgestellt
werden bzw. die Stérung nach Beseitigung der vermeintlichen Ursache wieder auftreten, so ist das Aggregat
umgehend abzuschalten. Gleiches gilt auch bei wiederholtem Abschalten durch den Motorschutzschalter in der
Steueranlage, bei Ansprechen der Dichtungsiberwachung (DI) oder der Temperaturwachter. In jedem Fall ist
die zustandige Sulzer Servicevertretung zu kontaktieren.

10.4 Inspektions- und Wartungsintervalle fiir XRCP.
A Sicherheitshinweise der vorhergehenden Absatze beachten!

ZEITRAUM: Vorgeschrieben: Alle 4 Wochen
TATIGKEIT: Reinigung und Sichtkontrolle der Motoranschlusskabel.
BESCHREIBUNG: Einmal pro Monat eventuell haufiger, je nach Anwendungsfall (z.B. bei starker Belastung des

Ruhr- oder Fordermediums mit Faser- und Feststoffen), miissen die Motoranschlusskabel
regelmaRig inspiziert und von evtl. haftenden Faserstoffen (Ablagerungen, Verzopfungen)
befreit werden. Zusatzlich sind die Motoranschlusskabel auf Schaden an der Kabelisolation,
wie Kratzer, Risse, Blasen oder Quetschstellen zu untersuchen.

MASSNAHME: Beschadigte Motoranschluss- und Steuerkabel missen in jedem Fall ausgetauscht werden.
Wenden Sie sich bitte an lhre zustdndige Sulzer Service Vertretung.

ZEITRAUM: Empfehlung: Alle 4 Wochen
TATIGKEIT: Kontrolle der Stromaufnahme am Amperemeter.
BESCHREIBUNG: Bei Normalbetrieb ist die Stromaufnahme konstant, gelegentliche Stromschwankungen

entstehen durch die Beschaffenheit des Rihr- bzw. des Férdermediums.

MASSNAHME: Bei Messung von konstant erhdhter Stromaufnahme wenden Sie sich bitte an lhre
zustandige Sulzer Service Vertretung.

ZEITRAUM: Vorgeschrieben: Alle 3 Monate
TATIGKEIT: Sichtkontrolle des Propellers und des SD- Ringes.
BESCHREIBUNG: Der Propeller ist genau zu inspizieren Er kann Bruchschaden aufweisen und durch stark

abrassives oder aggressives Rihr- oder Férdermedium verschleiften. Dadurch wird

die Stromungsausbildung nachteilig beeintrachtigt. Dies macht einen Propellerwechsel
erforderlich. Der SD-Ring (Solids Deflection Ring) ist ebenfalls zu Uberprifen. Sollte starker
Verschleild sowie tiefe Einlaufriefen an der Propellernabe festgestellt werden, so sind diese
Teile zu ersetzen.

MASSNAHME: Nach Feststellen derartiger Schaden wenden Sie sich bitte an lhre zustédndige Sulzer
Service Vertretung.
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ZEITRAUM:
TATIGKEIT:

MASSNAHME:

TATIGKEIT:

BESCHREIBUNG:

BESCHREIBUNG:

Empfehlung: Alle 6 Monate
Isolationswiderstandsprufung.

Alle 4.000 Stunden, bzw. mindestens einmal im Jahr wird Im Rahmen der
WartungsmafRnahmen empfohlen, den Isolationswiderstand der Motorwicklung zu messen.
Wird der Isolationswiderstand nicht erreicht, so kann Feuchtigkeit in den Motor gelangt sein.

Wenden Sie sich bitte an Ihre zustandige Sulzer Service Vertretung. Das Aggregat darf nicht
wieder eingeschaltet werden!

Funktionspriifung der Uberwachungseinrichtungen.

Alle 4.000 Stunden, bzw. mindestens einmal im Jahr wird Im Rahmen der Wartungsmaf3nahmen
empfohlen, auch Funktionspriifungen an allen Uberwachungseinrichtungen durchzufiihren.

Fur diese Funktionsprifungen muss das Aggregat auf Umgebungstemperatur abgekuihit

sein. Die elektrische Anschlussleitung der Uberwachungseinrichtung muss im Schaltschrank
abgeklemmt werden. Die Messungen sind mit einem WiderstandsmeRgerat (Ohmmeter) an den
entsprechenden Kabelenden durchzufiihren.

MASSNAHME:

MASSNAHME: Nach Feststellen von Defekten wenden Sie sich bitte an lhre zustandige Sulzer Service
Vertretung.

ZEITRAUM: Empfehlung: Alle 12 Monate

TATIGKEIT: Schrauben und Muttern auf das vorgeschriebene Anzugsmoment kontrollieren.

BESCHREIBUNG:

Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, einmal jahrlich die Schraubenverbindungen auf
festen Sitz zu Uberprifen.

Schrauben mit vorgeschriebenen Anzugsmomenten nachziehen (siehe 6.3).

1. Hersteller:

Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd.
Clonard Road, Wexford, Ireland

2. Baujahr:
3. Serien-Nr.
4. Typ:
5. Prifung vor der ersten Inbetriebnahme: am: durch:
Wiederkehrende Priifungen (min. einmal jahrlich)
Datum Bemerkungen Betriebs- Unter- Mangelbehebung
stunden schrift am/durch

6006619-05
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Wiederkehrende Priifungen (min. einmal jahrlich)

Datum

Bemerkungen Betriebs-
stunden

Unter-
schrift

Méangelbehebung
am/durch

36

6006619-05



6006619-05

37



38

6006619-05



6006619-05

39



Sulzer Pump Solutions Ireland Ltd. Clonard Road, Wexford, Ireland
Tel. +353 53 91 63 200 www.sulzer.com




