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Niniejsza instrukcja, jak rowniez opisane w niej oprogramowanie, podlegajg licencji i mogg by¢ wykorzysty-
wane lub kopiowane wytgcznie w sposob zgodny z warunkami tej licencji. Tre$¢ niniejszego podrecznika jest
przedstawiona wytgcznie w celach informacyjnych, moze ulec zmianie bez uprzedzenia i nie powinna by¢
traktowana jako zobowigzanie firmy Sulzer. Sulzer nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne btedy lub niescisto-
$ci moggce pojawic sie w niniejszej publikaciji.

Z wytgczeniem przypadkéw dopuszczonych warunkami licencji, zadna czes$é niniejszej publikacji nie moze by¢
powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania ani przesytana, w zadnej postaci ani w zaden sposéb,
w drodze elektronicznej, mechanicznej, przez zapis na no$nikach lub innej, bez uprzedniej pisemnej zgody
Sulzer.

Sulzer zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji urzadzenia ze wzgledu na udoskonalenia techniczne.
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OSTRZEZENIE
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Dioda zasilania
Dioda CAN

Diody alarmowe

INSTALACJA

CA 441, CA 442 and CA 443 are extension modules to PC 441 and do not work stand alone.

Montaz sterownika

Sterownik jest mocowany do szyny 35 mm typu DIN. Fizyczne wymiary sterownika wynosza: 86 x
70 x 58 mm (wys. x szer. x gteb.). Jesli sterownik nie daje sie tatwo zamocowac na szynie, nalezy
niewielkim wkretakiem pociggna¢ za jezyczek znajdujacy sie na spodzie urzadzenia.

Wykonywanie pofgczen

Zaciski nalezy podtaczy¢ do zasilania i do czujnikéw. Patrz tabela dla kazdego urzadzenia:

Rysunek 1 Zewnetrzne zaciski serii CA 44X.

Przed przystapieniem do wykonywania potaczen nalezy upewnic sig, ze zasilanie sterownika jest
catkowicie wylaczone, oraz ze wszystkie podtgczane do sterownika urzadzenia wyjsciowe réow-
niez sg wytaczone!

Napiecie zasilania musi by¢ napieciem statym o wartosci w zakresie 9-34 V. Na rysunku 3 przed-
stawiono sposob podtaczenia zasilania oraz akumulatoréw podtrzymujacych zasilanie w celu
zapewnienia nieprzerwanej pracy ukfadu.

W przypadku przewodoéw dtuzszych niz 30 m nalezy w odpowiednim miejscu zamontowac dodatko-
wa ochrone przepieciowa.

Czes$¢ wspodlna dla CA 44X

Ta cze$¢ podrecznika jest wspélna dla wszystkich trzech modeli, CA 441, CA 442 i CA 443. W dal-
szych rozdziatach wyjasnione zostang réznice pomiedzy modelami. Kiedy mowa jest o dowolnym z
powyzszych urzadzen, uzywany jest termin CA 44X.

Kiedy urzadzenie jest podtagczone do zasilania i dziata, $wieci sie zielona dioda zasilania.
Patrz rozdziat dotyczacy CAN.

Te cztery diody kontrolowane s przez sterownik nadrzedny, np. PC 441, i moga wskazywac rézne
rodzaje btedéw i awarii.
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1.4.1

CAN

Identyfikator CAN

Magistrala CAN jest wielopunktowa, co oznacza, ze wszystkie urzadzenia sg potgczone réwnolegle
do tego samego przewodu. W sieci CAN kazde urzadzenie musi mie¢ unikalny adres, czyli identyfi-
kator.

W modelach CA 44x jedna czes¢ adresu jest ustawiona domyslnie w zaleznosci od urzadzenia, zas
druga jest ustawiana przetacznikiem szesnastkowym, oznaczonym ,ID". Wybierz adres wedtug
numeru pompy, jak w tabeli ponizej. Jezeli urzadzenie ma unikalny adres i kontakt z modutem nad-
rzednym, dioda CAN jest zielona. Kody btedéw dla diody LED znajduja sie w podrecznik uzytkowni-
ka.

Korzystajac z PC 441, poprawne funkcje uzyskuje sie przy pomocy ponizszych adreséw.

Tabela1. Moduf nieszczelnosci CA 441

CANSUBID Funkcja monitorowania

0 Nie stosuje sie z PC 441

1 Pompa 1 lub pompy 1-4

Pompa 2

Pompa 3

Pompa 4

v |~ |WwW (N

->F Nie stosuje sie z PC 441

Tabela2. Modut temperatury CA 442

CAN SUBID Funkcja monitorowania

0 Nie stosuje sie z PC 441

1 Pompa 1 lub pompy 1-4

Pompa 2

Pompa 3

Pompa 4

Pompa 1 & Pompa 2

Pompa 3 & Pompa 4

N[(foju|bd|lw]|N

->F Nie stosuje sie z PC 441

Tabela3. Modut kontroli zasilania CA 443
CAN SUB ID Funkcja monitorowania

0 Modut kontroli zasil. siec.

1 Pompa 1

Pompa 2

Pompa 3

Pompa 4

v |~ |W N

->F Nie stosuje sie z PC 441
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1.4.2 CANTERM

1.4.3

Magistrala CAN jest zamknieta na obu koncach.
Urzadzenie PC 441, jezeli jest uzywane, stanowi modut nadrzedny magistrali, i ma wbudowany
terminator zawsze aktywny, dlatego tez powinno zawsze znajdowac sie na jednym z koncéw prze-

wodu.

W przypadku innych urzadzen zamkniecie mozna aktywowac przetacznikiem ,CAN term”.
Nalezy aktywowa¢ zamkniecie w urzadzeniu umieszczonym na drugim korncu przewodu.
We wszystkich pozostatych urzadzeniach przetacznik zamykajacy nalezy ustawi¢ na ,Wyt.".

CAN TERM CAN TERM CAN TERM CAN TERM Always
ON OFF OFF OFF ON
CA 511 CA 44x CA 44x CA 44x PC 441

AN

Rysunek 2 Sie¢ CAN z potaczeniami

Potgczenia CAN

5 4 3 2 1
V+ H Shd L V- OFF-ON
CAN Bus CAN term.

) SULZER

Przewdd CAN jest pieciozytowy. Dwie zyty stuzg do komu-
nikacji — CAN_L i CAN_H. Jedna zyta jest ekranowana,
CAN_SHLD, a dwie zyly to zasilanie magistrali, V+ i OV.
Zasilanie magistrali umozliwia urzgdzeniom pobieranie mocy
bezposrednio z magistrali.

Urzgdzenie jest przygotowane do podtgczenia listwami wty-
kowymi ze Srubami.

Tabela4. Ztacza w gérnej cze$ci sterownika

Przeznaczenie

ov Zasilanie, zacisk ujemny

«— — | CAN_L linia sygnatu, stan niski

CAN_SHLD ekran

«— — | CAN_H linia sygnatu, stan wysoki

SN NS
1

V+ Zasilanie, zacisk dodatni

CA 44x
+ -
Uklad v Napiecie
tadowania —1 _1 ] zasilania
akumulatora =
DAC
272V,
© DC= l Zestaw akumu\atorc’)v_v )
1 POQtrzmechych zasilanie

Bezpiecznik
+ —f— -

Rysunek 3 Napiecie zasilania musi by¢ napieciem statym o wartosci w zakresie 9-34 V. W celu zapewnienia
nieprzerwanej pracy uktadu przy zaniku napiecia zasilajacego, nalezy podtaczy¢ akumulator zgod-

nie z rysunkiem.

®D



15

1.5.1

Urzadzenia

CA 441
Produkt stuzacy do pomiaru przeciekédw wody do suchych obszaréw pomp

Jezeli pompa jest napedzana za pomoca napedu silnikowego lub przemiennika
czestotliwosci, wymagane sg specjalne srodki ostroznosci.

Wysoki poziom zaktécen elektrycznych moze spowodowac znieksztatcenie odczytéw elektryc-
znych, a ponadto zagrozi¢ sprawnos$ci. Aby unikng¢ przewodzonych zaktdcen elektrycznych, pod-
czas montazu przemiennikow czestotliwo$ci nalezy postepowaé zgodnie z najlepszymi praktykami
i zaleceniami producenta w dziedzinie kompatybilnosci elektromagnetycznej. Stosowaé przewody
ekranowane i przestrzega¢ odlegtosci 50 cm pomiedzy przewodami zasilania i sygnatowymi.
Zapewni¢ rowniez oddzielenie przewoddw od siebie w szafach elektrycznych.

Tabela5. Dane CA 441

Wejscie Zakres
Tryb ABS 0-220kQ
Tryb Xylem 0-10kQ

If one module of CA 441 is used for all pumps, Sensor 1 = Pump 1, Sensor 2 = Pump 2 etc. In case
of one CA 441 module for each pump, follow the table 6 below.

Tabela6. Configuration of the analogue input on CA 441 ID 1-4

# Dir. Signal Description
6 ) || « |Sensor1
* Leakage sensor 1:
7 Ref 1
D |« Oil chamber
8 ) | — |GND
9 | || — |Sensor2
* Leakage sensor 2:
10 Ref 2
O |« |Re Connect chamber
11 O | — |GND
12 [() || — |Sensor3
* Leakage sensor 3:
13 Ref 3
D |« Motor housing
14 1) || — |GND
15 | @) || « |Sensor4
* Leakage sensor 4:
16 | || « |Refd Not used
17 | || < |GND

* Ref is the negative reference point - it shall be connected to ground directly,
or at pump if problems with 50 Hz / 60 Hz interference signal.

CA 441

0 il
o i1

o +
N

+ -
6 7

Rysunek 4 Podtaczanie czujnika nieszczelnosci
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1.5.2

A

1.5.2.1

CA 442
Produkt stuzy do wskazywania temperatury i zapobiegania przegrzaniu pomp.

Jezeli pompa jest napedzana za pomoca napedu silnikowego lub przemiennika
czestotliwosci, wymagane sg specjalne srodki ostroznosci.

Wysoki poziom zakidcen elektrycznych moze spowodowac znieksztatcenie odczytéw elektryc-
znych, a ponadto zagrozi¢ sprawnosci. Aby unikngé przewodzonych zaktécen elektrycznych, pod-
czas montazu przemiennikow czestotliwosci nalezy postepowac zgodnie z najlepszymi praktykami
i zaleceniami producenta w dziedzinie kompatybilnosci elektromagnetycznej. Stosowaé przewody
ekranowane i przestrzegac¢ odlegtosci 50 cm pomiedzy przewodami zasilania i sygnatowymi.
Zapewnic¢ réwniez oddzielenie przewodow od siebie w szafach elektrycznych.

Tabela7. Dane CA 442

Wejscie Zakres Komentarz
Opt mA wejscie 4,0-20,0mA +0,5mA
Pt100 -20°C - +180°C (-4°F - +2°C/+4°F
+356°F)
PTC 0-10kQ

If one module of CA 442 is used for all pumps, Sensor 1= Pump 1, Sensor 2 = Pump 2 etc. In case
of one CA 442 module for each pump, follow the table 8 below.

Tabela 8a. Configuration of the temperature input on CA 442 ID 1-4

# Dir Signal Description

6 ) || « |Sensor1 Temp. sensor 1:

7 |© | « |GND T1 Stator*

8 ) || — |Sensor2 Temp. sensor 2:

9 @ « |GND T2 Upper bearing

10 | | — |Sensor3 Temp. sensor 3:

1 [ ||« |GND T3 Lower bearing

12 | || — |Sensor4 Temp. sensor 4:

13 [ || «— |GND T4 Stator*

14 | || < oV Reference vibration sensor

15 [ - Analogue mA in | Analogue input (4 - 20 mA)
Vibration sensor

* The properties of the inputs of T1 and T4 are shared. T1 and T4 are using
same alarm number (see Modbus register manual for more information) and T1
and T4 can have separate type of sensors (T1 can be connected to PTC and
T4 Pt100 or vv.).

Vibration

Terminal 14 and 15 are a 4-20 mA analogue input for vibration sensor. The input is only active in
CA 442 1D 1-4.

15mA In (}fﬂ Czujnik zewnetrzny
zwifasnym

jzasilaniem, 4-20 mA

140v  |O+— |




If the sensor is loop powered:

V+ H Shid L
CAN Bus CAN term.

If additional temperature module, CA 442 ID 5 and CA 442 ID 6 are used.

Vibration
sensor

Tabela 8b. Configuration of the temperature input on CA 442 ID 5

# Dir Signal Description
6 ) || — |Sensor1
7 @ — |[oND Temp. sensor 1: T1 Stator L2, Pump 1
8 @ « | Sensor 2
9 @ — [GND Temp. sensor 2: T2 Stator L3, Pump 1
10 @ « |Sensor3
” @ — [oND Temp. sensor 3: T1 Stator L2, Pump 2
12 @ « |Sensor4
3 @ — [oND Temp. sensor 4: T2 Stator L3, Pump 2
14 | | < |ov
15 [0 | — [Analogue mAin N/Ain CA4421D 5

Tabela 8c. Configuration of the temperature input on CA 442 ID 6
# Dir. Signal Description
6 ) || « |sensor1
7 @ — [GND Temp. sensor 1: T1 Stator L2, Pump 3
8 @ « | Sensor2
9 @ — |oND Temp. sensor 2: T2 Stator L3, Pump 3
10 @ « |Sensor 3
" @ — [oND Temp. sensor 3: T1 Stator L2, Pump 4
12 | || « |Sensor4
13 @ — [oND Temp. sensor 4: T2 Stator L3, Pump 4
14 [ |« |ov
1 @ < [Analogue mAn N/Ain CA4421D 6
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1.5.3 CA 443

A

Produkt stuzy do pomiaru poboru pradu, odchylen fazy i napiecia wejsciowego dla pompy lub catej
stacji.

If pump is operated from a frequency converter, special precautions are required.

The high electric noise level can distort electrical readings, especially phase timing readings are
sensitive to switch transients from frequency converter.

Turn off all phase related alarms and dry run detection in PC 441 and ensure PC 441 firmware ver-
sion is V.1.42 or later

Normal current transformers operate from 45-60 Hz and must be placed on mains line input to
frequency converter.

Use only mains phase (voltage) missing alarm for pump protection (blocking).

To avoid conducted electrical noise in cabinet, follow best practices and manufacturer EMC compli-
ance recommendation when installing frequency converters. Use shielded cables. Ensure mains
and motor cables are separated from signal cables in cabinet.

General precautions:
If CA 443 for P1 also is used for mains monitoring, L1, L2 and L3 voltage inputs must be connected
before pump circuit breaker

Tabela9. Dane CA 443

Wejscie Zakres Komentarz

W przypadku wyzszego napiecia

Napiecie 30-300V zmienne +5,0V nalezy uzy¢ przektadnika napie-
ciowego
Prad 0-5A 0,1 Azmienny, przesu- Nalezy zawsze uzywac przektad-
a niecie fazowe 0 - 90° + 1,5° nika pradowego

Tabela 10. Zigcza w dolnej czesci sterownika

# Dir. Signal Description
6 @ « |Sensor1 Napiecie zmienne, wejscie L1
7 @ « |Sensor2 Napiecie zmienne, wejscie L2
8 ) || « |Sensor3 Napiecie zmienne, wejécie L3
9 O || « |GND Wejécie napiecia odniesienia
10 |Q) || « |aSensor4
» @ — [boND Przektadnik prgdowy, wejscie 1
= @ — [bGND Przektadnik pradowy, wejscie 2 G v 8 0 || #fe Bk ®
14 |Q) || « |aSensor6
s @ — [boND Przektadnik pradowy, wejscie 3
Tabela 11. CA 443 LED indicators from PC 441 firmware 1.42
LED Indication Mains monitor (0 or 1) Pump monitor (1-4)
1 Phase 1 Voltage missing Voltage missing
2 Phase 2 Voltage missing Voltage missing
3 Phase 3 Voltage missing Voltage missing
4 Warning Alarm wrong phase order Alarm phase current missing

Alarm phase missing
Pending high voltage
Pending low voltage
Pending unbalanced voltage
Pending high freq.

Pending low freq.




CA 443

Vv |
L1 L2 L3 GND a b

6 7 8 9 10 11
] ;
wn
~L1 2
~L12 E
~L13
PE/L

Przektadnik
pradowy

AN

Rysunek 5 Proste podfgczanie CA 443
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2  DANETECHNICZNE
|

2.1 Dane techniczne CA 44x

Urzadzenie

CA 441 | CA 442 CA 443

Temperatura otoczenia
podczas pracy

-20°C do +50°C (-4°F do +122°F)

Temperatura otoczenia
podczas przechowywania

-30°C do +80°C (-22°F do +176°F)

Stopien ochrony

IP 20, NEMA: Type 1

Materiat obudowy

tlenek polifenylenu i poliweglan

Mocowanie

Szyna 35 mm typu DIN

Installation category

CAT Il

Pollution degree

Flame rate

VO (E45329)

Power rating current
Transformers CA443

1.0-5.0VA
Class 1

Wymiary wys. x

86 x 70 x 58 mm (3,39 x 2,76 x 2,28 cala)

szer. x gteb. Listwy wtykowe zwiekszaja wysoko$¢ o 2 x 9,5 mm (0,375 cala)
Wilgotnosé¢ 0 - 95% wilgotnos¢ wzgledna, bez kondensacji
Zasilanie 9 - 34V state SELV or Class 2
Pobér mocy 152 mA @12V st. => 625 mW 1110 mA @12V st. => 1,32 mW
Wejscia 4 kanaty 5 kanatéw 6 kanatow
4 nieszczeln. 4 temp., 1 niski prad staty 3 napiecie, 3 prad zmienny
Tryby Tryb Tryb Tryb PTC Tryb 0/4-20mA | Napigcie Prad
ABS Xylem Pt100 Opor. wewn.
136 Q.
Zabezp. PTC
Przybliz. zakres
-20°C - 30-300
0-220kQ | 0-10kQ [ 0-10kQ | +180°C (-4°F 0-20mA 0-5Azm.
Vzm.
- +356°F)

Uwaga

Wszystkie pomiary
Tryb wejsciowy mozna ustawi¢ pradu wykonuje sie za
osobno dla kazdego kanatu. pomocy przektad-

nikéw pradowych

Tryb wejsciowy mozna
ustawi¢ osobno dla
kazdego kanatu.

Wyjécia Brak
Porty komunikacyjne .

. 1 izolowany
Field Bus 1port CAN galwanicznie port CAN
Max altitude

2000 m
Approval c E (Sps
C us

1"




2.2

Czyszczenie
Sposob czyszczenia urzadzenia

Wytgczy¢ urzgdzenie, and on CA 443 disconnect the connector for the phases, i czysci¢ jedynie
od strony zewnetrznej/przedniej z uzyciem suchej, miekkiej szmatki. Dobre wyniki daje uzycie
sciereczki z mikrofibry i czyszczenie poprzez delikatne wycieranie przodu urzadzenia CA 44x tak,
by nie porysowa¢ obudowy. Jezeli sucha Sciereczka nie usuwa zabrudzen catkowicie, nie dociskaé
mocniej i nie probowac szorowaé. W razie potrzeby zwilzy¢ Sciereczke niewielkg iloscig wody i
stabym roztworem tagodnego srodka czyszczgcego i sprébowaé ponownie. Nigdy nie stosowaé
srodkow czyszczacych z dodatkiem substancji polerujgcych ani rozpuszczalnikéw, ktére mogg
uszkodzi¢ powierzchnig tworzywa sztucznego.
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