
Modulo di comunicazione RS 
485 tipo ABS CA 622

L’unità tipo ABS CA 622 è un modulo di espansione RS 485 del 

controllore tipo ABS PC 441 e non può essere utilizzata come unità 

a sé stante.

Si connette al sistema mediante bus CAN.

Il modulo CA 622 è dotato di una porta RS 485 isolata galvanica-

mente per la comunicazione con dispositivi periferici quali variatori di 

frequenza, dispositivi soft-start e contatori elettrici che fungono da 

slave Modbus.

Descrizione

Temperatura d’esercizio Da -20 a +50 °C

Montaggio Guida DIN da 35 mm

Grado di protezione IP20, NEMA: tipo 1

Materiale carcassa PPO, PC, UL 94 V-0

Dimensioni A x L x P 86 x 58 x 35 mm

Umidità 0-95% UR, senza condensa

Tensione 9-34 Vcc, SELV o classe 2

Interfaccia seriale RS 485 1, optoisolata

Protocollo Modbus RTU master

Caratteristiche tecniche

Controllore tipo ABS PC 441 e/o 

unità di monitoraggio

Modulo di comunicazione RS  

485 tipo ABS CA 622

Variatori di 
frequenza

1-4

Dispositivi 
soft-start 1-4

Contatori 
elettrici 1-5

Can

Bus

Vantaggi

•  Minor numero di I/O

•  Cablaggio ridotto

•  Modulo tipo ABS CA 443 non necessario e 

non consigliato con variatori di frequenza



Unità CA 622 supportate
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Questo documento contiene informazioni indicative che non costituiscono garanzia o impegno di alcun tipo. Per avere chiarimenti sulle condizioni di garanzia offerte con i nostri
prodotti siete pregati di contattarci direttamente. Le istruzioni d’uso così come le prescrizioni di sicurezza sono fornite separatamente. Tutte le informazioni contenute nel presente
documento possono essere modificate senza preavviso.

Marchio:
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Tipo di unità:

VFD/VSD X X X X X X X X X X X X X

Dispositivo soft-
start

X X X X X

Contatore elettrico X X X X X

Comando

On/Off X X X X X X X X X X X X X X X X X X

Inversione X X X X X X X X X X X X X X

Controllo di 
velocità

X X X X X X X X X X X X X

Sorveglianza

Marcia X X X X X X X X X X X X X X X X X

Guasto X X X X X X X X X X X X X X X X X    

Frequenza Hz X X X X X X X X X X X X X X X X X X

Velocità (giri/min) X X X X X X X X X X X

Coppia (%) X X X X X X X X X X X

Coppia (Nm) X X

Tensione motore X X X X X X X X X X X X

Corrente motore X X X X X X X X X X X X X X X X X

Potenza nominale X X X X X X X X X X X X X X X X

Fattore di potenza X X X X X X X X X

Potenza assorbita X X X X X X X

Tensione L1 X X X X X

Tensione L2 X X X X X

Tensione L3 X X X X X

Tensione LN 
media

X X X X X X

Tensione L1-L2 X X X X X X

Tensione L2-L3 X X X X X X

Tensione L3-L1 X X X X X X

Tensione L-L 
media

X X X X X X X

Corrente L1 (A) X X X X X X X X

Corrente L2 (A) X X X X X X X X

Corrente L3 (A) X X X X X X X X

Corrente media (A) X X X X

In futuro verranno aggiunte altre unità.

AB
B

D
an

fo
ss

C
G

 (E
m

on
tr

on
)

In
ve

rt
ek

Va
co

n

Ya
sk

aw
a

Sc
hn

ei
de

r

Ac
cu

en
er

gy
Lu

m
el

N
FO

C
ar

lo
 G

av
az

zi


