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1

INSTALLATION

11

1.2

ADVARSEL

Montering af styringen

Monter styringen pa en 35 mm DIN-skinne. Styringens fysiske mal er: 86 x 160 x 60 mm (3,39 x
6,30 x 2,28 tommer) (H x B x D). Hvis den ikke nemt lader sig klipse pa skinnen, kan du treekke i
den lille flig pa undersiden af enheden ved hjeelp af en lille skruetraekker.

Foretag alle tilslutninger

Der eri alt 48 terminaler, der kan tilsluttes til stram, sensorer, kontakter,releeer og et modem. Disse
terminaler er nummereret fra 1 til 52 i henhold til falgende punkter:

RS-232-port til Terminaler pa oversiden af kontrolleren nummereret 27 til 52
en computer

Terminaler pa undersiden af kontrolleren, nummereret 1 til 26

Serg for, at al strem er afbrudt, og at alle udgangsenheder, der skal tilsluttes til styringen,
ogsa er slukket, inden du tillslutter noget overhovedet!

Tabel 1 viser alle tilslutninger til terminalerne 1-26 pa undersiden af styringen. Anvendelse af de
konfigurerbare Digital indgang og Analog indgang vist i tabellen er standardkonfigurationen.

“Digital indgang” betyder et signal, der enten er taendt eller slukket — haijt eller lavt, hvor
hajt er mellem 5 og 35 volt jeevnstrem. Digital indgang kan tilsluttes enten til passive enheder
som f.eks. kontakter eller aktive enheder, der er stramfgrende og leverer signaler. Figur 1 viser,
hvordan sadanne enheder tilsluttes til terminaler til digital indgang.

Tabel 2 viser alle tilslutninger til terminalerne 27-52 pa oversiden af styringen. Anvendelsen af de
konfigurerbare DO 17 til DO 8 0g AO 1 til AO 2 vist i tabellen er standardkonfigurationen. “DO”
star for “Digitale udgange”, der er spaendingsudgange.

Strgmmen skal veere jeevnstrem mellem 9 og 34 V. Figur 2 viser, hvordan en stremudfaldskontakt
tilsluttes til digital indgang 3 (terminal 5), og hvordan en batteripakke tilsluttes for at sikre
uafbrudt drift.

Modemmet skal tilsluttes i henhold til figur 8.
Hvad angar CAN-bus (feltbus), henvises der til afsnit 1.3 CAN-bus.
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Tabel 1. Terminaler pa undersiden af pumpestyringen

V -

Fabriksindstillinger Navn' #
V+ @ 1
Spaendingsforsyning, 10-32 V DC = V.- @ 5
Overlgbsniveau Digital indgang 1 | — @ 3
Hgjniveausvemmer Digital indgang2 | — @ 4
Strgmsvigt Digital indgang 3 | — @ 5
Personale pa station (lokaltilstand) Digital indgang4 | — @ 6
Motorveern, pumpe 1 Digital indgang5 | — @ 7
Pumpe 1 ikke i auto Digital indgang6 | — @ 8
Reservepumpe 1 Digital indgang 7 | — @ 9
Motorveern, pumpe 2 Digital indgang8 | — @ 10
Pumpe 2 ikke i auto Digital indgang9 | — @ 11
Reservepumpe 2 Digital indgang 10 | — @ 12
Motorveern, pumpe 3 Digital indgang 11 | — @ 13
Pumpe 3 ikke i auto Digital indgang 12 | — @ 14
Reservepumpe 3 Digital indgang 13 | — [() [/ 15
Motorveern, pumpe 4 Digital indgang 14 | — @ 16
Pumpe 4 ikke i auto Digital indgang 15 | — @ 17
Lavniveausvemmer Digital indgang 16 | — @ 18
19
V|« |() |20
Niveausensor Analog indgangi1 | — @ 21
P1 Motorstrgm Analog indgangi2 | — @ 22
P2 Motorstrgm Analog indgang"3 | — [() |23
P3 Motorstrem Analog indgang'4 | — @ 24
P4 Motorstrem Analog indgang'5 | — @ 25
%

26

i. "Digital indgang" betyder et signal, der enten er taendt eller slukket (hait eller lavt), hvor hgjt er alt mellem 5
0g 32 volt jaevnstrgm og lavt er alt under 2 volt. Alle digitale indgange kan konfigureres i menuen /ndstil-
linger > Digitale indgange, men den her viste er standardkonfigurationen.

ii. “Analog indgang” betyder analog indgang. De registrerer strgm inden for omradet 4-20 mA eller 0-20 mA.
Dette er konfigureret i menuen Indstillinger > Analoge indgange.

Figur 1.
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Terminalerne til Digitale indgange kan tilsluttes
enten til passive enheder som f.eks. kontakter eller aktive
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i henhold til figuren.
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Tabel 2. Terminaler pa oversiden af pumpestyringen

# Navn Fabriksindstillinger
27((¢) | v-|ov
28 @ — | DO 1. Alarmadvarsel
29(() | —»|DO2. Pumpe 1
30 @ — | DO' 3. Pumpe 2
31(() | — |DbO4. Pumpe 3
32((¢) | — |DOs. Pumpe 4
33 @ — | DO'6. Personlig alarmadvarsel
34(¢) | »|DO7 Relaemixer
35(() | —»|Dos. Hgijniveau
36
370 | - |+A01. _
8 @ < -Ao1, Sumpniveau
39(0) | »|+A02
40(() | « |-AO"2. Fre
41
42 o |, ;/ CAN_V+
43((/) | «—= | CAN_H
44 L | CAN_SHLD
2NN e
45|/() | <> | CAN_L
46|() | v-|ov
47
)] a8 | «|cts
3 E 49| | - |RTS
XN 5000 | —|Tx
E 51|() | « |RX
52 () ov

i. DO betyder Digital udgang. Det er en spaendingsudgang. Se menuen Indstillinger > Digitale ud-

gange, hvad angar konfigurering af disse udgange.

ii. AO betyder Analog udgang. Se Indstillinger > Analoge udgange, hvad angar konfigurering af disse

udgange.

Figur 2. Strgmmen skal veere jeevnstram mellem 9 og 34 V, men hvis der
ogsa oplades batterier, skal den veere 27,2 V.

Tilslut en stremudfaldskontakt til digital indgang 3 (terminal 5) i henhold til
diagrammet.

Tilslut en batteripakke i henhold til figuren for at sikre uafbrudt drift i tilfeelde af
stramsvigt.
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PC 441
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Figur 3. Analog indgangstilslutning (niveausensor)
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Figur 4. Digital udgangstilslutning (eksternt relee)
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Figur 5. Analog udgangstilslutning
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1.3

1.31

1.3.2

CAN-bus (Feltbus)

Et CAN-netveerk er af multidroptypen, og det vil sige, at alle enheder er forbundet parallelt pa
samme kabel. PC 441 er master pa bussen, til hvilken der er tilsluttet displayenheder som f.eks.
CA 511, og evt. overvagningsenheder er tilsluttet (type CA 441/442/443).

CAN-kablet anvender 5 ledninger. To ledninger bruges til kommunikation, CAN_L og CAN_H. En
ledning er afskaermning, CAN_SHLD, og to ledninger bruges som busstrem, V+ og 0V. Busstrgm
ger det muligt for enhederne at traekke strgm direkte fra bussen

CA511 CA 441/ 442/ 443

0V CAN_L SHLD CAN_H V+ 0V CAN_L sy p CAN_H V+
2 3

] LANNNT AA A A
| [ L—

5
v+ |42 (
CAN_H f43

SHLD |44
CAN_L |42
ov |46

CA44x —>

~ Power supply +

Figur 6. CAN-tilslutning

Brug af busstrom

Maks. busudgangseffekt fra PC 441 er 350 mA (V+). CA 511 kan busdrives direkte fra PC 441.
Andre moduler skal bruge en ekstern stramforsyning.

Nogle fa regler:

o Hvis CA 511 er den eneste enhed tilsluttet til bussen, sa giv CA 511 busstrgm direkte fra PC
441,

o Hvis der ogsa er tilsluttet andre enheder (som f.eks. CA 441 ..), sé lad veere med at bruge
busstrgm fra PC 441 til disse enheder. Tilslut en ekstern stramforsyning (V+ og 0 V) til farste
enhed i kaeden.

o Hvis nogle moduler er placeret langt vaek fra hovedenheden, er det en god ide at bruge en
separat stramforsyning til disse enheder.

CAN-afslutning

CAN-bussen skal afsluttes ved begge kabelender.

PC 441 er busmaster og har indbygget afslutning, der altid er aktiv og derfor ber placeres ved et af
kablets endepunkter.

Hvad angar andre enheder, kan du aktivere den valgbare afslutning med en kontakt maerket CAN
TERM

Aktiver afslutning for enheden placeret pa kablets andet endepunkt.

Alle andre enheder derimellem bar have deres afslutningskontakt anbragt i stillingen “FRA".

CAN TERM CAN TERM CAN TERM CAN TERM Always
ON OFF OFF OFF ON
CA 511 CA 44x CA 44x CA 44x PC 441

DN NN

Figur 7. CAN-netveerk med tilslutning
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1.3.3 CAN-ID

| et CAN-netveerk skal hver enhed have unik adresse eller ID-nummer.
PC 441 og CA 511 bruger et fast ID pa bussen, og der er ikke brug for ID-indstillinger til disse
enheder.

Pa CA 44x bliver den ene del af adressen indstillet som standard afheengig af enhed, mens den
anden del af adressen bliver indstillet af en heksadecimal kontakt maerket “ID”. Veelg adresse
efter pumpenummer som i nedenstaende tabel eller anvisninger i systemmanualen. Hvis enheden
har en unik adresse og kontakt til netveerksmasteren, er CAN-LED'en stadig gren. Hvad angar
fejlkoder for CAN-LED'en, se systemmanual.

Anvend ved brug sammen med PC 441 fglgende adresser for at opna korrekte funktioner.

Tabel 3. CA 441 Laekageovervagning

CAN SUB ID Overvagningsfunktion

Bruges ikke sammen med PC 441

Pumpe 1 eller pumperne 1-4

Pumpe 2

Pumpe 3

Pumpe 4

a|lh|[WIN|[~]|O

->F Bruges ikke sammen med PC 441

Tabel 4. CA 442 Temperaturovervagning
CAN SUB ID Overvagningsfunktion

Bruges ikke sammen med PC 441

Pumpe 1 eller pumperne 1-4

Pumpe 2

Pumpe 3

Pumpe 4

| |WOIN|>~|O

->F Bruges ikke sammen med PC 441

Tabel 5. CA 443 Stremovervagning
CAN SUB ID Overvagningsfunktion

Hovedstrgmovervagning

Pumpe 1

Pumpe 2

Pumpe 3

Pumpe 4

|l |WIN|~|O

->F Bruges ikke sammen med PC 441

SULZER
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Ekstra eget modemkontrol
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PC 441 SLUTTET TIL ET MODEM
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Figur 8.  Tilslut enheder i henhold til diagrammet afhaengig af modemtype. Modemkabel 43320588 kan bestilles hos Sulzer.
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TEKNISKE DATA

Tekniske data PC 441

SULZER

Omgivende driftstemperatur

-20 til +50 °C (-4 til +122 °F)

Omgivende opbevaringstemperatur

-30 til +80 °C (-22 til +176 °F)

Beskyttelsesgrad

IP 20

Indkapslingsmateriale

PPO og PC

Montering DIN-skinne 35 mm

Mal HxBxD: 86 x 160 x 60 mm (3,39 x 6,30 x 2,36
tommer)

Luftfugtighed 0-95 % relativ fugtighed, ikke kondenserende

Stregmforsyning

9-34 VDC

Stremforbrug’

Min. (ingen 10-belastning) 100 mA@12V, 60
mA@24 V
Max 250 mA@12 V, 200 mA@24 V

Digitale udgange
Maks. belastning

8 DO. Positiv logik. Kilde fra stremforsyning
1 A/udgang. Maks. samlet strgm for alle 8 ud-
gange under eter 4 A

Digitale indgange
Indgangsmodstand
Indgangsspaending

16 DI. Positiv logik
10 kohm
5-34 V . Udlgserniveau ~ 4 V

Maks. impulsfrekvens digitalt i
13-16

500 Hz (pulskanaler)

Analoge udgange
Maks. belastning

2 AO. 0/4-20 mA Kilde fra stramforsyning
500 ohm@12 V, 1100 ohm@24 V

Oplgsning 15 bit 0,5 uA

Stremgraense ~22 mA

Analoge indgange 5 Al. 0/4-20 mA

Indgangsmodstand 136 ohm. PTC-beskyttet

Oplgsning Al1 :15 bit (niveausensor). Al2-5: 10 bit

Kommunikationsporte

1 RS232 serviceport
1 RS232 port til telemetriinterface (modem)
1 USB2 serviceport

Feltbus (til CA511/CA 441 .........

1 CAN-port. Maks. strambelastning 350 mA

i Bemezerk: Maks. strem afhaengig af digitale udganges belastningsstrem (treekkende relaeer).

Tilleeg belastningsstrem pa DO 1-8 til denne veerdi.
Hvis CA 511 er tilsluttet, laeg 160 mMA@12 V eller 80 mA@24 V til.

10
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