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Niniejsza instrukcja, jak réwniez opisane w niej oprogramowanie, podlegaja licencji i moga by¢ wy-
korzystywane lub kopiowane wytacznie w sposob zgodny z warunkami tej licencji. Tres¢ niniejszego
podrecznika jest przedstawiona wytgcznie w celach informacyjnych, moze ulec zmianie bez uprze-
dzenia i nie powinna by¢ traktowana jako zobowigzanie firmy Sulzer. Sulzer nie ponosi odpowiedzial-
nosci za zadne btedy lub niescistosci mogace pojawic sie

w niniejszej publikacji.

Z wytaczeniem przypadkdw dopuszczonych warunkami licencji, zadna czes¢ niniejszej publikacji nie
moze by¢ powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania ani przesytana, w zadnej postaci
ani w zaden sposéb, w drodze elektronicznej, mechanicznej, przez zapis na nosnikach lub innej, bez
uprzedniej pisemnej zgody Sulzer.

Sulzer zastrzega sobie prawo do zmiany specyfikacji urzadzenia ze wzgledu na udoskonalenia tech-
niczne.
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INSTALACJA

11

1.2

OSTRZEZENIE

Montaz sterownika

Sterownik jest mocowany do szyny 35 mm typu DIN. Fizyczne wymiary sterownika wynosza: 86 x
160 x 60 mm (wys. x szer. x gteb.). Jesli sterownik nie daje sig tatwo zamocowaé na szynie, nalezy
niewielkim wkretakiem pociagnag¢ za jezyczek znajdujacy sie na spodzie urzadzenia.

Wykonywanie pofaczen

Sterownik posiada facznie 48 zaciskéw umozliwiajacych podtaczenie zasilania, czujnikéw, prze-
tacznikéw, przekaznikéw i modemu. Zaciski sa ponumerowane od 1 do 52 zgodnie z ponizszym
rysunkiem:

Ztgcze RS-232 Zaciski w gornej czesci sterownika o numerach od 27 do 52

B SULZER

do komputera

PC 441

Zaciski w dolnej czesci sterownika o numerach od 1 do 26

Przed przystapieniem do wykonywania potaczen nalezy upewni¢ si¢, ze zasilanie sterowni-
ka jest catkowicie wytaczone, oraz ze wszystkie podiaczane do sterownika urzadze-
nia wyjciowe réwniez s wytaczone!

Tabela 1 przedstawia wszystkie potaczenia zaciskow 1 — 26, znajdujgcych sie
w dolnej cze$ci sterownika. Przedstawione w tabeli przeznaczenie poszczegoinych wejsé cyfro-
wych i wejs¢ analogowych odpowiada ich domysinej konfiguracii.

Okreslenie ,wejscie cyfrowe” (,Digital In") oznacza, ze sygnat jest zatgczony lub wytgczony
— stan wysoki lub niski, przy czym stan wysoki oznacza poziom napigcia statego w zakresie
5-34 V. Do wejscia cyfrowego mozna dotaczac elementy bierne, na przyktad przetaczniki,
lub urzadzenia czynne, zasilane i dostarczajace sygnaty. Na rysunku 1 przedstawiono sposéb
podtaczania takich urzadzen do zaciskéw wejs¢ cyfrowych.

Tabela 2 przedstawia wszystkie potaczenia zaciskow 27 — 52, znajdujacych sie

w gbrnej czesci sterownika. Przedstawione w tabeli przeznaczenie poszczegdlnych wyjsé cyfro-
wych od DO 1 do DO 8i wyj$¢ analogowych od AO 71 do AO 2 odpowiada ich domysInej kon-
figuracji. Skrot ,DO” oznacza wyjscie cyfrowe (ang. Digital Output), bedace wyjSciem napiecia.

Napigcie zasilania musi by¢ napieciem statym o warto$ci w zakresie 9-34 V. Na rysunku 2 przed-
stawiono sposob podtaczenia przetacznika zasilania awaryjnego do wejscia cyfrowego Digital
In 3 (zacisk 5) oraz akumulatoréw podtrzymujacych zasilanie w celu zapewnienia nieprzerwanej
pracy uktadu.

Sposbb podigczenia modemu przedstawia rysunek 8.

Informacje na temat magistrali CAN (Field bus) znajduja sie w cze$ci 1.3 Magistrala CAN.
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Tabela 1. Ztgcza w dolnej czeSci sterownika pompy

SULZER

Ustawienia fabryczne Oznaczenie' #
Vel () |1
Napiecie zasilania, 10 - 32 V state = v @ 5
Poziom przepetnienia Wejscie cyfrowe 1 | — @ 3
Wysoki poziom wody Wejscie cyfrowe2 | — @ 4
Awaria zasilania Wejscie cyfrowe3 | — @ 5
Personel na stanowisku (tryb lokalny) Wejsicie cyfrowe 4 | — @ 6
Ukfad zabezpieczenia silnika pompy 1 Wejscie cyfrowe 5 | — @ 7
Pompa 1 nie w trybie automatycznym Wejscie cyfrowe 6 | — @ 8
Pompa zapasowa 1 Wejscie cyfrowe 7 | — @ 9
Ukfad zabezpieczenia silnika pompy 2 Wejscie cyfrowe 8 | — @ 10
Pompa 2 nie w trybie automatycznym Wejscie cyfrowe 9 | — @ 1
Pompa zapasowa 2 Wejscie cyfrowe 10 | — @ 12
Ukfad zabezpieczenia silnika pompy 3 Wejscie cyfrowe 11 - @ 13
Pompa 3 nie w trybie automatycznym Wejscie cyfrowe 12 | — @ 14
Pompa zapasowa 3 Wejscie cyfrowe 13 | — @ 15
Ukfad zabezpieczenia silnika pompy 4 Wejscie cyfrowe 14 | — @ 16
Pompa 4 nie w trybie automatycznym Wejscie cyfrowe 15 | — @ 17
Ptywak niskiego poziomu wody Wejscie cyfrowe 16 | — @ 18
19
Vi | «— | |20
Czujnik poziomu wody Wejscie analogowei 1 | — @ 21
P1 Prad silnika Wejscie analogowei2 | — @ 22 m
P2 Prad silnika Wejscie analogowe3 | — @ 23 - :
P3 Prad silnika Wejscie analogowe' 4 | — @ 24 2 ~
P4 Prad silnika Wejscie analogowe'5 | — @ 25 2 H
V- O |26 A

Okreslenie ,wejscie cyfrowe” (,Digital In") oznacza, ze sygnat jest zataczony lub wytaczony (stan wysoki
lub niski), przy czym stan wysoki oznacza poziom napiecia statego w zakresie 5 — 32 V, a stan niski
oznacza poziom napiecia ponizej 2 V. Ustawienia wszystkich wejs¢ cyfrowych mozna konfigurowaé

za pomoca menu Settings (Ustawienia) > Digital Inputs (Wejscia cyfrowe), natomiast tutaj
przedstawiono ich domysing konfiguracje.

ii. ,Analogue In” oznacza wejscie analogowe (ang. Analogue Input). Sa to pradowe wejscia sygnatu w
zakresie 4 — 20 mA lub 0 — 20 mA. Zakres ten jest konfigurowany za pomocg menu Settings (Usta-
wienia) > Analogue Inputs (Wej$cia analogowe).

PC 441
||
Przycisk / przetacznik %c v+
—]Zasilanie
Rysunek 1. L
Do zaciskéw wej$¢ cyfrowych mozna dotaczac elementy
. e . " X | Wejscia
bierne, na przyktad przetaczniki, lub urzadzenia czynne, zasilane — |~ |
. . . . , WstQe Y cyfrovve
i dostarczajace sygnaty. Sposéb podtaczania urzadzen przedsta- svanalu | "
wia rysunek. Urzadzenie sygnatowe Zasilanie Yo
Masa
sygnatu
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Tabela 2. Zlgcza w goérnej czeSci sterownika pompy

# Oznaczenie' Ustawienia fabryczne
270\ | v-|ov
28 @ — | DO'1. Ostrzezenie alarmowe
29 @ — | DO' 2. Pompa 1
30| ) — | DO'3. Pompa 2
31 @ — | DO' 4. Pompa 3
32 @ — | DO'5. Pompa 4
33 @ — | DO'6. Osobiste ostrzezenie alarmowe
34 @ — | DO'7. Przekaznik mieszadta
35 @ — | DO'8. Wysoki poziom
36
37 @ — | +AO0 1.
38 @ < [-nomm. Poziom zbiornika
90 | — |+A0"2
20(Q) | «|-A0i2 h
41
2 | V+ | CAN_V+
3¢ | <> |CAN_H
44| () | <L | CAN_SHLD
45(0) | <« | CAN_L
46| ) | v-|ov
47
48| () | «|cCTs
n 29(10) | —|RTs
S E 50100 | —»|TX
EN s5110) | « |Rrx
E 52| ) oV

i. DO oznacza wyjscie cyfrowe (ang. Digital Output). Jest to wyjscie napiecia. Konfigurowanie tych wyjs¢
zostato przedstawione w menu Settings (Ustawienia) > Digital Outputs (Wyj$cia cyfrowe).

ii. AO oznacza wyjScie analogowe (ang. Analogue Output). Konfigurowanie tych wyj$¢ zostato przedsta-
wione w menu Settings (Ustawienia) > Analogue Outputs (Wyjscia analogowe).

Rysunek 2.

Warto$¢ zasilajacego napiecia statego powinna wynosi¢ od 9 do 34 V, lecz
jesli wykorzystywane jest ono réwniez do tadowania akumulatoréw, jego
warto$¢ musi wynosi¢ 27,2 V.

Przetacznik zasilania awaryjnego nalezy podtaczy¢ do wejscia cyfrowego
Digital In 3 (zacisk 5) w sposob przedstawiony na rysunku.

W celu zapewnienia nieprzerwanej pracy uktadu przy zaniku napiecia zasilaja-
cego, nalezy podtaczy¢ akumulator zgodnie
z rysunkiem.

Przekaznik PC 441
&0
) V* |Zasilanie
=<
Uklad \Wejscie cyfrow
fadowania Jbrak zasilania”
akumulatora
o AC
° 272V,

Zestaw akumulatorow

DC=

..||_.

odtrzymujacych zasilanie
ezpiecznik.

=r+ —— -
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PC 441
PINS

4-20 mA

Level sensor + O V+
:'<_ ; O Analogue

Inl _D—-L

Rysunek 3. Podtgczenie wejscia analogowego (czujnik poziomu)

PC 441
PINS
V-— oV O
V+ —o e pol | O > W—’J
P
Relay

Rysunek 4. Podtaczenie wyjscia cyfrowego (przekaznik zewnetrzny)

V+
Obcigzenia sg podtaczone szeregowo
PC 441 0/4-20 mA
PINS
+ - + - PLC
AOT+ & o o + Z wyjsciem analogowym
[ podtaczonym do V-
v AO1- |O - —v-

Rysunek 5. Podtgczenie wyjscia analogowego
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1.3

1.31

1.3.2

Magistrala CAN (Field bus)

Magistrala CAN jest wielopunktowa, co oznacza, ze wszystkie urzadzenia sg podtaczone réwnole-
gle do tego samego przewodu. Sterownik PC 441 jest modutem nadrzednym magistrali, do ktorej
podtaczone sg wyswietlacze, np. CA 511, oraz urzadzenia monitorujace (typu CA 441/ 442 | 443).

Przewéd CAN jest pieciozytowy. Dwie zyty stuzg do komunikacji — CAN_L i CAN_H. Jedna zyta
jest ekranowana, CAN_SHLD, a dwie zyly to zasilanie magistrali, V+ i 0 V. Zasilanie magistrali
umozliwia urzadzeniom pobieranie mocy bezpo$rednio z magistrali.

CA511 CA441/442/443
OV CAN_L SHLD CAN_H V+ OV CAN_L gyip CAN_H V+
1/\ 2/\ 3/\ 7\ 5/ 1/\ 2/\ 3 4/\ 5/\
PC 441
l 1] 1
CAN_H 43 I
SHLD |44
CAN_L |42
ov |46
CA44x —>
o—1|
~ Power supply +
o—1|

Rysunek 6. Potaczenia CAN

Korzystanie z zasilania magistrali

W przypadku PC 441 maksymalne wyj$ciowe zasilanie magistrali wynosi 350 mA (V+). Modut
CA 511 moze by¢ zasilany z magistrali bezpo$rednio poprzez PC 441. Inne moduty musza mie¢
zasilanie zewnetrzne.

Niektére zasady:

o Jezeli CA 511 to jedyne urzadzenie podtaczone do magistrali. CA 511 moze by¢ zasilane z
magistrali bezposrednio poprzez PC 441.

o Jezeli podigczone sg rowniez inne urzadzenia (np. CA 441). Te urzadzenia nie moga by¢
zasilane z magistrali przez PC 441. Nalezy podtaczy¢ zewnetrzne zrodto zasilania (V+i0 V)
do pierwszego urzadzenia w faficuchu.

o Jezeli niektére moduty znajdujq sie daleko od gtéwnego urzadzenia, dobrze jest dla tych
modutéw zastosowac osobne zrodto zasilania.

Zakonczenia magistrali CAN

Magistrala CAN jest zamknieta na obu koficach.

Urzadzenie PC 441, jezeli jest uzywane, stanowi modut nadrzedny magistrali, i ma wbudowany
terminator zawsze aktywny, dlatego tez powinno zawsze znajdowac si¢ na jednym z korcow
przewodu.

W przypadku innych urzadzen zamkniecie mozna aktywowa¢ przetacznikiem ,CAN term”.
Nalezy aktywowaé zamknigcie w urzadzeniu umieszczonym na drugim koricu przewodu. We
wszystkich pozostatych urzadzeniach przetacznik zamykajacy nalezy ustawi¢ na ,Wyt.".

CAN TERM CAN TERM CAN TERM CAN TERM Always
ON OFF OFF OFF ON
CA 511 CA 44x CA 44x CA 44x PC 441

DN NN

Rysunek 7. Sie¢ CAN z potaczeniami
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1.3.3 Identyfikator CAN

W sieci CAN kazde urzadzenie musi mie¢ unikalny adres, czyli identyfikator.
PC 441 i CA 511 uzywajg w magistrali statego identyfikatora, dlatego ustawianie identyfikatora dla
tych urzadzen nie jest konieczne.

SULZER

W modelach CA 44x jedna cze$¢ adresu jest ustawiona domysinie w zalezno$ci od urzadzenia,
za$ druga jest ustawiana przetacznikiem szesnastkowym, oznaczonym ,ID”. Wybierz adres
wedtug numeru pompy, jak w tabeli ponizej lub w instrukcjach w podreczniku systemowym. Jezeli
urzadzenie ma unikalny adres i kontakt z modutem nadrzednym, dioda CAN jest zielona. Kody

btedéw dla diody LED znajdujq sie w podreczniku systemowym.

Korzystajac z PC 441, poprawne funkcje uzyskuje sie przy pomocy ponizszych adresow.

Tabela 3. Moduf nieszczelnos$ci CA 441

CAN SUBID

Funkcja monitorowania

Nie stosuje sie z PC 441

—_

Pompa 1 lub pompy 1-4

Pompa 2

Pompa 3

Pompa 4

ald|w|N

->F

Nie stosuje sie z PC 441

Tabela 4. Moduf temperatury CA 442

CAN SUBID

Funkcja monitorowania

Nie stosuje sie z PC 441

_

Pompa 1 lub pompy 1-4

Pompa 2

Pompa 3

Pompa 4

ald|lw|n

->F

Nie stosuje sie z PC 441

Tabela 5. Moduf kontroli zasilania CA 443

CAN SUBID

Funkcja monitorowania

Modut kontroli zasil. siec.

-

Pompa 1

Pompa 2

Pompa 3

Pompa 4

|l |lw|N

Nie stosuje sie z PC 441

81307090K
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Opcjonalne rozszerzenie
sterowania modemem

N

CZERWONY

V+
oy CZARNY Vi

DO

Kabel zasilajacy

Wyjscie cyfrowe
sterowania modemem

Do wyprowadzen

zasilania modemu

STEROWNIK PC 441 POLACZONY Z MODEMEM KABLEM
Z 9-STYKOWYM WTYKIEM TYPU D-SUB

L 9-stykowy
il ] I Ewtyk typu
! D-Sub
Kabel modemowy y,,
yprow-
PC 441 terminals 43320588 adzenie 9-STYKOWY
o [CTS 48]« /A\ 20ty 3] (MESKI) TYPU
g |rRts el Zielony 7 D-SUB
S | TXD 50l biaty 3 =
N | rxp 51| brazowy 2 il ] I
Masa 52 s?arly - 5 =
\ I niebieski 4

Rysunek 8. W zaleznosci od typu modemu, nalezy zastosowa¢ odpowiedni uktad potaczen przedstawiony na rysunku. Kabel modemowy 43320588 mozna

zamowic¢ w firmie Sulzer.
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DANE TECHNICZNE

SULZER

21

Dane techniczne PC 441

Temperatura otoczenia podczas pracy

-20°Cdo +50°C (-4°F do +122)

Temperatura otoczenia podczas przecho-
wywania

-30°Cdo +80°C (-22°F do +176°F)

Stopien ochrony

IP 20

Materiat obudowy

tlenek polifenylenu i poliweglan

Mocowanie Szyna 35 mm typu DIN

Wymiary wys. X. szer. X. gteb.: 86 x 160 x 60 mm (3,39 x 6,30
x 2,36 cala)

Wilgotnos¢ 0 - 95% wilgotnos¢ wzgledna, bez kondensacji

Zasilanie 9 -34Vstate

Pobor pradu’ Min. (bez obcigzenia we-wy) 100 mA @ 12V, 60

mA @24V
Maks. 250 mA @ 12V, 200 mA @ 24V

Wyjscia cyfrowe
Obcigzenie maks.

8 DO. Logika dodatnia. Pobor zasilania ze zrédta
1 A/wyjscie. Maks. prad catkowity dla wszystkich
8 wyjs$¢ razem wynosi 4 A.

Wejscia cyfrowe
Opornos$¢ wejsciowa
Napiecie wejsciowe

16 DI. Logika dodatnia
10kQ
5-34V.Poziom zadziatania ~ 4V

Maks. wskaznik impulséw, wejscia cyfro-
we 13-16

500 Hz (kanaty impulsowe)

Wyjscia analogowe
Obcigzenie maks.
Rozdzielczos¢
Ograniczenie pradu

2 AO. 0/4 - 20 mA Poboér zasilania ze zrédta
500Q @12V, 1100Q @24V

15 bitéw 0,5 uA

~22mA

Wejscia analogowe
Opornos$¢ wejsciowa
Rozdzielczo$¢

5Al.0/4-20 mA
136 Q. Zabezp. PTC
Al1: 15 bitéw (czujnik poziomu). Al2-5: 10 bitéw

Porty komunikacyjne

1 RS232 Port serwisowy

1 RS232 Port interfejsu telemetrycznego (mo-
dem)

1 USB2 Port serwisowy

Field Bus (do CA511/CA 441 ........))

1 port CAN. Maks. obcigzenie pragdowe 350 mA

Uwaga:  Prad maks. zalezy od pradu obciazenia wyjs¢ cyfrowych (przekazniki napedowe).

Do tej wartosci nalezy dodac prad obcigzenia na DO 1-8.
Jezeli podiaczone jest urzadzenie CA 511, nalezy doda¢ 160 mA @ 12V lub 80 mA @ 24 V.

10
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