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ACERCA DE ESTA GUIA, DESTINATARIOS Y CONCEPTOS

Esta guia describe el controlador de equipos EC 531. El controlador de equipos puede usarse
autonomamente o transmitir valores y condiciones a un sistema SCADA central o a una solucion
de alarma y monitorizacién basada en una web como AquaWeb de Sulzer.

Guia de instalacion Hay un documento separado guia de instalacién que describe cémo instalar
fisicamente el controlador de la bomba (documento impreso en el paquete de
instalacién, asi como un PDF en www.sulzer.com).

Destinatarios Esta guia esta dirigida a administradores y operadores de sistemas del
controlador de equipos EC 531.

Prerrequisitos Esta guia parte de la asuncion de que usted ya esta familiarizado con las
bombas a controlar y tiene los sensores conectados a EC 531.

El administrador de sistemas también debe conocer y decidir lo siguiente:

1.  El controlador de la bomba puede utilizar tanto un sensor de nivel analégico, que mide el nivel
del agua en el pozo, para un control preciso de los niveles de arranque y parada, o puede utilizar
interruptores flotantes simples colocados en los niveles de arranque y parada.

* Los interruptores flotantes se pueden usar ademas de un sensor de nivel analégico, como una
copia de seguridad, y como una entrada de alarma adicional.

* Un sensor de nivel analégico tiene varias ventajas en comparacion con los interruptores flotantes:
es mas robusto (no puede atascarse ni obstruirse mecanicamente); es mas exacto; es mas flexible
(los niveles de arranque y parada se pueden cambiar facilmente); se pueden obtener lecturas del
nivel del agua del pozo, el flujo de entrada, el desbordamiento y la capacidad de la bomba; se puede
optimizar el rendimiento de la bomba de varias maneras, incluyendo el ejercicio, niveles de parada
alternativos, control de tarifas, etc.

» También se puede emplear un nivel de parada alternativo, por lo general, un nivel mas bajo de lo
normal que sea eficaz después de un nimero de arranques de la bomba. Esto puede ser util, si se
estima conveniente, para vaciar “completamente” el pozo de vez en cuando.

2. Es necesario saber si la(s) bomba(s) debe(n) ejercitarse en caso de largos periodos de inactividad.
En caso de que la instalacién tenga una o dos bombas, hay que decidir si las bombas deben
alternarse.

3. Encaso de que la electricidad tenga tarifas que varien durante el dia, hay que conocer las horas
de tarifa alta/baja.

4. Hay que saber como se medira el desbordamiento: si se medira usando un detector
de desbordamiento (para detectar el inicio del desbordamiento) y un sensor de nivel (para medir el
flujo real), hay que conocer los parametros (exponentes y constantes) para introducirlos como
ajustes, de modo que EC 531 pueda calcular con precision el desbordamiento.

5. Hay que conocer las clases de alarma, alarma A o alarma B (véase Glosario y
convenciones) para asignar cada alarma.

Guia de lectura Para la instalacion, véase el documento separado Guia de instalacién, que
incluye EC 531. Antes de realizar cualquier ajuste o utilizar el panel de control,
lea el capitulo 1 Riesumen de los simbolos de la visualizacion: describe la
funcionalidad general, el significado y el uso de los controles del panel.

El administrador de sistemas debe asegurar que todos los ajustes de acuerdo con el capitulo 2
Configuracién de EC 531 son adecuados para su aplicacion.

JATENCION! Los ajustes predeterminados se enumeran en la Guia de instalacién




Texto presente y declaracion en esta guia

El texto en cursiva es una descripcion del texto en la visualizacién o una descripcién de como encontrar
el camino a través de los menus pulsando teclas. El texto en negrita es sobre la manera de realizar un
cambio de ajuste en el menu EC 531.

La mayoria de los ajustes del capitulo 2 solo se aplican al administrador de sistemas, pero los
siguientes también se aplican a aquellos que operan el controlador: seleccion de idioma, ajuste de fecha
y hora, unidades, tiempo de espera de la retroiluminacion, zumbador, cédigo de acceso del operador,
niveles de arranque/parada.

Glosario y convenciones

Para designar un elemento de menu en una jerarquia, se utiliza un paréntesis angular para separar los
niveles. Ejemplo: Ajustes > sistema indica el elemento de menu al que se accede eligiendo primero
el elemento de menu ajustes que tiene una serie de submenus donde se elige el elemento de menu

sistema.

El texto en azul indica un enlace de hipertexto. Si se lee este documento en un ordenador, se puede
hacer clic en el elemento que lleva al destino del enlace.

Ejercicio de la bomba:

Clase de alarma:

Entrada digital:

Salida digital:

Salida analdgica:

Entrada analédgica:

Inversién de la bomba:

Mddulos RS 485:

Los largos periodos de inactividad en un ambiente contaminado corrosivo no
son buenos para las bombas. Como contramedida, pueden “ejercitarse” a
intervalos regulares, lo que reducira la corrosion y otros efectos perjudiciales.

La clase de alarma puede ser alarma A o alarma B. Las alarmas A son
aquellas que requieren una accién inmediata, de modo que se alerte al
personal de operaciones sobre el terreno independientemente de la hora que
sea. Las alarmas B son menos importantes, pero deben atenderse en horas
normales de trabajo.

Una sefial que esta en ENCENDIDO o APAGADO (alto o bajo), siendo alto
cualquier cifra entre 5 y 35 voltios CC y bajo cualquiera debajo de 2 voltios.

Una sefial que esta en ENCENDIDO o APAGADO. En la condicién de
ENCENDIDO, la corriente de salida se obtiene desde la fuente de alimentacion
y la salida es alta (~V+). En la condicion de APAGADO, la salida es baja, pero
no puede servir como funcion de drenaje (no hay corriente de salida). Son
tipicamente conexiones a relés.

Senal en el intervalo de 4-20 mA. Procede de la fuente de alimentacion.

Ocho entradas analégicas utilizadas para conectar sensores. Ain:1 a Ain:4 son
entradas de 4-20 mA. Ain:5-Ain:6 son configurables para Pt100 y PTC. Ain:7-
Ain:8 son configurables para Pt100 y fuga.

El controlador puede invertir la bomba, si el equipo externo necesario esta
instalado en la estacion. El controlador puede invertir las bombas en

diversas ocasiones, por ejemplo, con baja capacidad, fallo de la bomba, caida
del protector del motor, sobrecorrientes y después de un numero de arranques

Se refieren a las unidades circundantes conectadas al bus RS 485,
por ejemplo, arrancadores suaves, VFD y un medidor de energia.
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1. VISTA GENERAL DE LOS SiMBOLOS DE LA VISUALIZACION
|

C 531 esta disefiado para controlar 1-2 bombas. Puede operar un soporte de estacién de bombeo solo
y/o dentro de un sistema de vigilancia junto con algunos equipos de comunicacion. Para la configuracion
y la interaccién del operador, utilice los menus que se pueden seleccionar utilizando la flecha, teclas
Enter y Esc. Con el software AquaProg, la configuracion y la copia de seguridad de los ajustes puede
almacenarse en un ordenador.

Anadir el médem 3G CA 523 para crear una alarma remota completa y solucién de monitorizacion,
asi como un contacto de alquiler AquaWeb o de cualquier sistema SCADA.

Esta seccion le guiara a través de todos los simbolos de la visualizaciéon de EC 531.
11 Panel EC 531
1.2 Simbolos en la visualizacion grafica
1.21 Fechay hora
1.2.2 Nivel y campo dinamico
1.2.3 Valor de salida en la visualizacion
1.2.4 \Ventana de informacion de la bomba
1.3 Sensor flotador y de desbordamiento en la visualizacion
1.4 Bomba, mezclador tubo y simbolos de arranque/parada
1.5 Indicador de potencia y alarma
1.6 Menus y submenus, cddigos de acceso y alarma personal
1.6.1 Vista de estado
1.7 Entrar en el menu principal y ajustar el idioma
1.71 Control manual

1.8 Estado rapido

1.1 Panel EC 531

La pantalla predeterminada (vista del nivel superior) de la visualizacion en EC 531 muestra de forma
dinamica el estado de funcionamiento de las bombas y las condiciones en el pozo, mostrando casi

todo lo que necesita saber acerca de la situacion actual. La figura 1-1 muestra simbolos y explica sus
significados. La unidad siempre regresara a esta vista después de 10 minutos de inactividad en cualquier
otra vista (como mostrar menus o submenus). En los submenus, siempre se puede regresar a la pantalla

predeterminada pulsando la tecla ESC.
Puertos de servicio, RS 232 y USB

SULZER
EC 531

Bombas en modo automatico (verde) o -

81307150D

Indicador de alarma, parpadeando
cuando hay alarmas no recono- °

Manual (amarillo)

cidas ==
Indicador de potencia

Arranque/parada de las bombas Teclado para acceder a los menus
en modo manual y modificar los ajustes
Figura 1-1: Panel EC 531

.



1.2 Simbolos en la visualizacion grafica

Hay varios simbolos en la visualizacion EC 531 descritos a continuacién.

Visualizacion gréafica con Visualizacion gréafica con flotadores
sensor de nivel Primera linea de arranque/parada

Reloj/alarma
. » 2018.01.29 1252930
Nivel de agua

Start Stop
del pozo > m Q] QJ QJ
P l:l 1'50 3.0 bar¢ <+Informacién de salida  Fioats 6 Floats

Sensor de _

C 38.3 I/s ? ventanas de informacion
desbordamiento |

de la bomba <
~ Flotador de alto nivel

0.0A "'
{Flotador de

Niveles de Indicador visual del ‘ alto nivel
arranque/parada nivel del agua ﬂ @

N 4 || _Flotador de

Informacion de Flotador de bajo nivel le bajo nivel

entrada
Mezclador Bomba Bomba

Figura 1-2: Simbolos en la visualizacion

La pantalla superior tiene un aspecto diferente segun si hay un sensor de nivel en el sistema o no. No
se presenta ningun valor de nivel, si el pozo no tiene ninglin sensor de nivel. Si no hay ninguna entrada
analdgica (Ain1-4, preferentemente Ain1) dedicada al sensor de nivel, el controlador asume que hay
flotadores de arranque/parada. Los flotadores de arranque/parada estan animados y deben tener una
entrada dedicada para que puedan aparecer en la visualizacion.

1.21 Fechay hora

Cuando se produce una alarma, este campo se vuelve rojo para la alarma A o amarillo para las alarmas
B y el texto de alarma también se muestra aqui. La hora y la fecha dejan de visualizarse.

Primera linea en modo normal Primera linea con alarma A

2018.01.29 12:29:30

Figura 1-3: Ejemplos de la primera linea

Linea de alarma

Si no hay ninguna alarma activa o reconocida, se mostraran, en cambio, la hora y la fecha del sistema.
(Este es el reloj utilizado para eventos con registro de tiempo, tales como el registro)

Alarma no reconocida (linea roja = alarma A, linea amarilla = alarma B)

(CY)

Se mostraran el simbolo y el texto de alarma.

Alarma activa reconocida
a

Se mostraran el simbolo y el texto de alarma.

1.2.2 Nivel y campo dinamico

Si el sensor de nivel esta instalado en una de las entradas analdgicas, se presenta la altura del nivel
en el pozo mostrada con dos cifras decimales y por medio de un indicador visual de nivel de agua en
la visualizacion grafica. Se puede hacer referencia al nivel desde el nivel del mar (si esta configurado).
Si hay una configuracién de alarma de alto nivel y esta se activa, el campo dinamico se vuelve rojo. Si
el sistema funciona con flotadores, ningun nivel o indicador visual de nivel de agua se mostrara en la
visualizacion.

1.2.3 Valor de salida en la visualizacion

Flujo de salida: Después de que el controlador haya calculado la capacidad de la bomba, aparecera
un valor en la visualizaciéon, cuando la bomba o las bombas estan en marcha. Véase la seccion 3.1
Calculo de la capacidad de la bomba para obtener informacion sobre como se realiza el calculo y qué
parametros hay que configurar.
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Presidn de salida: Si hay un sensor de presion de salida instalado, el valor aparece en la visualizacion.
Véase la seccion 3.1 Calculo de la capacidad de la bomba para obtener informacion sobre cémo
se realiza el calculo y qué parametros hay que configurar.

1.2.4 Ventana de informacion de la bomba

La ventana de informacion de la bomba contiene varios simbolos y no todos ellos son visibles, si no hay
una alarma. Si no se da ninguna alarma o condiciones de fallo, solo se muestran los simbolos de
corriente, temperatura sombreada en gris y fuga.

Corriente del motor

5.2A

Temperatura Fuga

Figure 1-4: Ventana de informacion de la bomba sin alarmas ni condiciones de fallo

esumen de los simbolos en la ventana de informacion de la bomba:

Temperatura alta, combinacion de sensores configurados.
Naranja, si esta pendiente. Se vuelve rojo, si hay una alarma activa asociada. Gris si
esta inactivo

Fuga, combinacién de sensores configurados.
Naranja, si esta pendiente. Se vuelve rojo, si hay una alarma activa asociada. Gris si
esta inactivo.

T | o

<’> Fallo de vibracion, solo se muestra si esta activo.
Naranja cuando hay una alarma pendiente y rojo cuando hay una alarma activa.

Fallo eléctrico, solo se muestra cuando esta activo. Combinacién de fallos eléctricos
é (caida del protector del motor, corriente del motor alta/baja, pérdida de fase). Naranja
cuando hay una alarma pendiente y rojo cuando hay una alarma activa.
= Barra indicadora de corriente, la parte superior se vuelve roja al alcanzar el limite de
- . .
== corriente alta.
Se mostrara:
Corriente . . . .
« con un decimal en el rango de 0 a 9,9, si no, sin decimales
del motor

* mostrara kilo amperios como enteros, si es superior a 999 A

Las alarmas activas tienen prioridad. Si hay mas de dos alarmas activas, se priorizan del siguiente modo
1) temperatura, 2) fuga, 3) vibracién, 4) fallos eléctricos

1.3 Sensor flotador y de desbordamiento en la visualizacion

Los flotadores de nivel alto y bajo son de color verde en el modo normal. Cambian de posicion
(animados) y parpadean en rojo cuando se activan.

Los flotadores de arranque/parada son grises cuando estan en modo inactivo y azules cuando estan
activados.

El sensor de desbordamiento es de color verde en el modo normal, convirtiéndose en un parpadeo rojo
cuando se activa.



1.4 Bomba, mezclador, tubo y simbolos de arranque/parada

Los simbolos son los siguientes:

Tubo con referencia de la bomba

. Flujo animado cuando la bomba se ejecuta hacia delante

. Amarillo: bloqueado externamente o a la inversa
. Rojo: bloqueado por un fallo de la bomba
. Cuando esté bloqueado, el simbolo estara tachado

. Si se necesita un reinicio manual, aparecera un
intermitente.

Simbolo mezclador

Simbolo de bomba, girara cuando la bomba esté en
funcionamiento El triangulo puede ser:
. Verde: no bloqueado

e  El'mismo cdédigo de color que el simbolo de la bomba

Los simbolos de arranque y parada son solo relativos entre si y no se muestra ningun valor en la pantalla
superior.

1.5 Indicador de potencia y alarma
Los dos simbolos mas a la izquierda del panel son para la indicacion de potencia y de alarma:
Una luz verde indica que la unidad esta encendida.

El indicador de alarma rojo parpadea cada vez que hay una alarma no reconocida y la pantalla indica el tipo
de la alarma. Cuando se reconoce la alarma, la luz se convierte en una luz roja fija y permanece asi hasta
que se subsana la alarma activa.

1.6 Menus y submenus, cédigos de acceso y alarma personal

Las teclas de flecha del teclado tienen funciones diferentes dependiendo de la ubicacién en el mend.
Desde la pantalla superior, las funciones son las siguientes:

Atajos del teclado

| Flecha izquierda Abrira el menu “estado rapido” para la bomba 1
| 2 Flecha derecha Abrira el menu “estado rapido” para la bomba 2
ke Enter Reconocera la alarma actual en la lista de alarmas

AV Flechas superior/inferior | Abrira los menus

Teclado

Pulse el boton de flecha arriba o abajo para cambiar a la vista del menu. Al entrar en los menus

y submenus, puede navegar a través de todos ellos utilizando los botones de flecha y Enter. En caso de
que haya triangulos visibles en la Ultima linea de la pantalla, estos simbolizan qué elecciones se pueden
tomar. Desplacese de una linea a otra pulsando la flecha arriba/abajo y pulse Enter para acceder a un

81307150D
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submenu o cambiar un valor. El boton Esc cancelara la operacion actual y volvera a la pantalla superior
(o pantalla predeterminada). Una flecha derecha indica que el submenu esta disponible..

| MLO . LUGRGSU n 'IIIPPUU'

Esc 4%

Esc para cancelary  Simboliza las elecciones
volver a la pantalla que se pueden tomar con
superior las teclas de flecha

Utilice los botones izquierda/derecha para seleccionar el punto de insercién. Utilice los botones arriba/
abajo para aumentar/disminuir un valor o una letra. Pulse Enter para permitir la edicién de un valor. Los
valores y las secuencias también pueden alterarse a través del teclado alfanumérico. Finalice la edicion
pulsando Enter.

Confirme una operacién con el botdn Enter o reconozca una alarma. Al pulsar Esc, se cancelara
la operacion y dejara el ajuste sin cambios o regresara a la pantalla superior animada.

Cédigos de
acceso Hay tres niveles de seguridad:

1. Las operaciones diarias, tales como el reconocimiento de una alarma o la detencién
de una bomba, no requieren ninguin codigo de acceso o autorizacion.

2. Ajustes operativos, tales como el ajuste de los niveles de arranque o parada de la
bomba, requieren un cddigo de acceso a nivel de operador; defecto 1.

3. Los ajustes de configuraciéon que afectan a la funcionalidad o al acceso basicos, tales
como el tipo de sensor de nivel, requieren un cédigo de acceso a nivel de sistema;
defecto 2.

Después de introducir un codigo de acceso, se inicia un temporizador, todos los ajustes se desbloquean
hasta que se restablece el temporizador. Los cédigos de acceso predeterminados de fabrica son 1y

2 respectivamente, pero los cédigos se pueden cambiar en el elemento de menu Ajustes > sistema.
Cada vez que se solicita un cédigo de acceso para el operador, es posible suministrar el codigo de
acceso para el operador o el sistema.

Alarma personal Cuando la estacion de bombeo esta atendida, se puede emitir una alarma personal,
si la persona de mantenimiento no ha mostrado actividad en un periodo de tiempo
determinado. Para mas detalles acerca de los ajustes relacionados con este tema,
véase la seccion 4.1 Entrada digital: Alarma personal y modo local (asignacion
de tipo de alarma, retraso de la alarma y tiempo maximo para restablecer), como
configurar la entrada digital y la salida digital para el personal de la estacion.

Después del retraso especificado de la alarma, la salida asignada se activa,
de modo que una sefal visual o acustica puede alertar a la persona de
mantenimiento de que debe reiniciarse el temporizador de la alarma. Si el
temporizador de la alarma no se restablece dentro del tiempo maximo para
restablecerlo, se envia una alarma personal.

JATENCION! Para restablecer el temporizador, solo pulse cualquier botén del panel de
control.

1.6.1 Vista de estado

Se puede acceder facilmente a la vista de estado pulsando [flecha izquierda] para la bomba 1 o [flecha
derecha] para la bomba 2 en el teclado. La vista de estado muestra el tiempo de funcionamiento de la
bomba, el nUmero de arranques, el nivel de arranque/parada, la capacidad de la bomba, la corriente del

"



motor, la potencia del motor, el valor calculado de capacidad de la ultima bomba, los arranques desde la
ultima inversion, si la bomba esta bloqueada o no y el estado detallado.

Tiempo de funcionamiento de la bomba, nimero de arranques y bloqueado tienen submenus a los que
se puede acceder pulsando la tecla Enter en la linea actual.

1.7 Entrar en el menu principal y ajustar el idioma

Pulse la flecha arriba o abajo y aparecera la siguiente pantalla:

Menu principal
Control manual

Listas de alarmas/eventos
Estado rapido

Estado detallado

Ajustes

Seleccionar idioma

Esc ] 2 <«

Baje para seleccionar un idioma y pulse Enter.

: Seleccionar idioma

Idioma del sistema
[Spanish]
Esc v 7

Pulse Enter de nuevo y utilice la flecha abajo para desplazarse entre los idiomas, pulse Enter cuando se
resalte el idioma de su eleccion. Una vez seleccionado el idioma, pulse la flecha izquierda para volver al
menu principal o Esc para volver a la pantalla predeterminada.

1.7.1 Control manual

Control manual

Listas de alarmas/eventos
Estado rapido

Estado detallado

Ajustes

Seleccionar idioma

Esc > P

Acceda al menu pulsando la flecha arriba o abajo de la pantalla principal. Pulse Enter en control manual,
a continuacion, los menus y submenus son los siguientes:

81307150D
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Submenu H Parametro Valor Tipo/cédigo de acceso
Arranque manual NO, SI Ajuste, Contrasefa del operador
Inversion de bomba NO, Sl Ajuste, Contrasefia del operador
Proteccion de motor caida NO, Sl Valor de estado
Rearmar prot. motor NO, Sl Ajuste, Contrasefia del operador
Bomba 1 Rearmar prot. temp. -OK-/[Sl], -Disparado/a- Ajuste, Contrasefia del operador
Estado interruptor M-0-A MANUAL, Bomba no en Valor de estado
automatico, AUTOMATICO/A
Frecuencia VF 0.01 Hz Valor de estado
Ajustar frecuencia manual 0.1 Hz Ajuste, Contrasefia del operador
Arrangque manual NO, Sl Ajuste, Contrasena del operador
Inversion de bomba NO, SI Ajuste, Contrasefia del operador
Proteccion de motor caida NO, SI Valor de estado
Bomba 2 Rearmar prot. motor NO, Sl Ajuste, Contrasefa del operador
Rearmar prot. temp. -OK-/[Sl], -Disparado/a- Ajuste, Contrasefia del operador
Estado interruptor M-0-A MANUAL, Bomba no en Valor de estado
automatico, AUTOMATICO/A
Frecuencia VF 0.01 Hz Valor de estado
Ajustar frecuencia manual 01 Hz Ajuste, Contrasefa del operador
Arranque/parada PARADA, ARRANQUE Ajuste, Contrasefia del operador
C;g?:;ﬂodre Indicacion funcionamiento NO, Sl Valor de estado
Rearmar prot. motor NO, SI Ajuste, Contrasefia del operador
Control de Arranque/parada PARADA, ARRANQUE Ajuste, Contrasefia del operador
limpieza
Control Arranque/parada PARADA, ARRANQUE Ajuste, Contrasefia del operador
bomba Indicacion funcionamiento NO, SI Valor de estado
achique Rearmar prot. motor NO, Sl Ajuste, Contrasefia del operador

1.8 Estado rapido

Para obtener una vista general del estado de sefiales y la condicion de la estacion o instalacion.

Control manual

Listas de alarmas/eventos
Estado rapido

Estado detallado

Ajustes

Seleccionar idioma

Esc > 7

Al pulsar Enter en el estado rapido, se abren los submenus como se muestra abajo.

Menu principal: Estado rapido

Sistema

Pozo

Bomba 1
Bomba 2
DI/DO estado
AI/A0 estado

Esc dv P> 7

Para obtener una vista general de estos menus, véase el apéndice.

13




Esta pagina se deja en blanco intencionadamente.
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2. CONFIGURAREL EC 531
|

Vista general de los ajustes

Cada estacion tendra su propia configuracion unica, pero el procedimiento para configurar la estacion
es similar. Este capitulo le guiara a través de los ajustes basicos en EC 531. No olvide que esto no cubre
toda la configuracion, hay que tener en cuenta sus requisitos previos.

El elemento de menu ajustes cuenta con 14 submenus con un gran numero de ajustes que el
administrador de sistemas debe introducir (aunque todos ellos tienen valores predeterminados). Las
notas que se muestran a continuacion son un procedimiento recomendado para configurar EC 531.

21 Ajustar la configuracion general, sistema, ID y ajustes de comunicacion

2.2 Configurar las funciones E/S designadas en DI, DO, Al y AO segun el dibujo de cableado eléctrico
2.3 Parametros y alarmas del pozo de la bomba

2.4 Ajustar la configuracion de la bomba 1 y bomba 2 y sus alarmas

2.5 P1-P2 comun

2.6 Ajustar la configuracion de registro

2.7 Establecer comunicaciones para las unidades circundantes (VFD, arrancadores suaves (en caso de
que se utilicen)

2.8 Establecer limpiador, mezclador o drenaje (en caso de que se utilicen)
Each of the 14 submenus under Ajustes are described in separate tables in appendix.
Para acceder al area de ajustes:

» Pulse la flecha abajo una vez y llegara a los menus, continte pulsando la flecha abajo para
ajustes, pulse Enter.

» La mayoria de los ajustes requiere un codigo de acceso para sistema, excepto algunos ajustes
del submenu sistema y los niveles de arranque/parada de los submenus bomba 1 y bomba 2,
que solo requieren una contrasefa para el operador.

» Todos los ajustes pueden configurarse localmente desde los menus o mediante AquaProg.
La ventaja de AquaProg es que le permite guardar la configuracion en su ordenador y restaurar
facilmente el controlador, si es necesario.

21 Ajustar la configuracion general, sistema, ID y ajustes de
comunicacion

Configuracion del idioma, la ID del sistema, las unidades (unidades métricas o estadounidenses)
por los menus:

» Se seleccionara en sistema de la pantalla base. Vuelva a pulsar Enter.

« El idioma se encuentra en la pantalla base del sistema. Pulse Enter e introduzca el cédigo de
acceso (por defecto 2) utilizando las flechas arriba/abajo. Desplacese hasta el idioma de su
eleccion utilizando los botones arriba/abajo.

» Seleccione la ID de estacion, pulse Enter. Escriba su ID de estacién necesaria para AquaWeb o
cualquier otro sistema de vigilancia utilizando las flechas arriba/abajo.

« Seleccione el formato de fecha, pulse Enter. Elija su formato de fecha.

» Ajuste la fecha, la hora, las unidades (métricas o estadounidenses) y toda la demas configuracion
de este parametro.

» Ajuste las alarmas del sistema de acuerdo con sus preferencias.

» Pulse la flecha izquierda para regresar al menu principal; ajustes. Desplacese hacia abajo hasta
comunicacion.
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» Ajuste el protocolo de USB (Modbus RTU o TCP), referencia cruzada (en caso de que se utilice).

» Ajuste el protocolo del puerto de servicio (DB9 delante).

» Puerto de médem (terminales de tornillo 22-26) y los parametros de comunicacion.

» Ajuste la velocidad de transmisién del bus RS 485 e ID del protocolo a VFD y medidores de

energia (en caso de que se utilicen).

» Ajuste los parametros Ethernet de acuerdo con sus preferencias de red.

Sistema, ID y ajustes de comunicacion en AquaProg

In AquaProg:

JATENCION!

25 Sistermna

[l Seleccionar idiora : English

34 ID de estacion = 1

-.Jabd Station name =

[l Formato de fecha : AAAAMM.DD

[l Seleccionar unidades : Unidades metricas
.13 Tension nominal principal = 400V
134 Frecuencia nom. principal = 50 Hz
{5l Reset al escribir reg.333: NO

B2 Alarmas del sisterna

|'£|I:! Fallo de alimentacion

-] Temp. alta PCB EC 531

Lj Baja tension alimentac. cc

&-£3 Alarma persoenal

-3 Pantalla grafica

-.[i3] Tiempo espera luz de fondo = 0 min
-[=ll Bomba 1: ACTIVADO/A

- Bomba 2 : ACTIVADO/A

[zl Agitador: ACTIVADO/A

(= Miveles arranque/parada : ACTIVADO/A
-zl Header line source : Auto

.34 Escala 100% = 5.00 m

Figura 2-1: Ajustes de sistema

ajustes de comunicacion.
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529 Comunicacion

=23 Puerte USB

..fzll Tipe de protocolo : Modbus RTU

.. {3 Tiempo espera de mensaje = 1=

..z Referencia cruzada : DESACTIVADO/ &
2= Puerto servicio (D-5ub)

-fall Velecidad de transmision : 115200
-{= Paridad : Ninguna

{34 Tiempo espera de mensaje= 15

.=l Referencia cruzada : DESACTIVADO/A
=24 Puerto de modem

.z Velocidad de transmision : 115200
-l Paridad : Ninguna

..{# 1D de estacion = 1

-.Jabd Sim card PIN code =

M-z Tipe de medem : DESACTIVADO/A
.3 Tiempo espera latido = 10 min

..{all Protocelo de aplicacion : Transparente
=23 Puerto R5485

-l Velocidad de transmision : 38400
-fal Paridad : Ninguna

-{= Protocele de aplicacion : Esclave Modbus
-{= Tipe de protocolo : Modbus RTU
..{3 1D de protocolo = 1

.3 Tiempo espera de mensaje= 15

..zl Referencia cruzada : DESACTIVADO/A
=23 Puerto Ethernet (TCP/IP)

-l Hardware : ACTIVADO/A

[ Tipe de protocolo ' Modbus TCP
{134 |D de protocolo = 1

.3 Tiempo espera de mensaje= 1<

..{7l Referencia cruzada : DESACTIVADO/A
.13 Numero de puerto = 502

[-{al 1P estatica/dinamica: IP dinamica (DHCP)

Figura 2-2: Comunicacion

El numero de identificacion se puede establecer a través del sistema o los
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2.2 Configurar las entradas digitales, las salidas digitales, las

entradas analdgicas y las salidas analdgicas

Ajuste las funciones E/S designadas de acuerdo con el dibujo de cableado eléctrico. Vea sus dibujos de

la estacion.

En ajustes, entradas digitales; elija la entrada apropiada de acuerdo con la lista.

Tabla 2-1

Entradas digitales
DESACTIVADO/A

Indicac. funcionamiento

Arranque manual
Ajuste manual

Ajuste automatico
Flotador de arranque
Fallo de bomba
Protector del motor
Temp. alta motor bomba
Fuga de bomba
Flotador de parada
Flotador de nivel bajo
Sensor alivio

Flotador de nivel alto
Boya arranq bomba achiq
Modo local

Rearme de alarma

Fallo de potencia

Canal de pulsos ED 1-4
Bloq. controlador PID
Entrada de alarma
Bloquear operacion

Humedad agitador-achique

Temp. alta agitador-achique

Tabla 2-3

Entrada analégica 1-4
DESACTIVADO/A

Nivel de pozo

Corriente del motor
Presion de salida
Vibraciones

Simul. Xylem MiniCas
Medidor caudal salida

Temperatura motor

Libre eleccion

Atencién

Se recomienda el uso de analégico
1 para el sensor de nivel debido

a su mayor resolucién

Tabla 2-2

Salidas digitales

DESACTIVADO/A
Control de bomba
Rearmar protector motor
Fallo de bomba

No sufic. bombas dispon.
Fallo de una bomba
Control del agitador
Control bomba achique
Control del limpiador
Control del modem
Control a distancia
Alarma personal

Nivel alto

Alerta de alarma

Alarma no aceptada
Alarma activa

Inversion de bomba

E/S logica

Valor consig reg datos

Alerta ext. rearme

Tabla 2-4

Salidas analégicas

DESACTIVADO/A
Nivel de pozo
Caudal entrada pozo
Caudal salida pozo
Alivio de pozo

Canal de pulsos 1
Canal de pulsos 2
Canal de pulsos 3
Canal de pulsos 4
Salida control PID
Registro de datos
Registro datos 2 compl.
Ajustar frecuencia B1

Ajustar frecuencia B2




Tabla 2-5 Tabla 2-6

Entrada analégica 5-6 Entrada analégica 7-8
DESACTIVADO/A DESACTIVADO/A
Temperatura motor Motor temperature
Libre eleccion Leakage
Free choice
En AquaProg::
E| 3 Ajustes
J!:j Sisterna
i:_'j Pozo

E_] Bomba 1

--{:i Bomba 2

-1 Comun B1-82
#-{2] Regulader PID
f,_.:i Canales de pulsos
-1 Registro analogico
:':_:j Entradas analogicas
w20 Salidas analogicas
5:] Entradas digitales
EH..] Salidas digitales

2.3 Configurar los parametros del pozo de la bomba

Tabla 2-7

Ajustes del pozo

Caudal de estacion*
Monitorizacion alivios
Alarmas del pozo

Control de limpieza
Control de agitador
Control bomba achique
Rearme autom. prot. motor
Comprobar sensor de nivel
Control de tarifa

Sobre el nivel del mar

* OBLIGATORIO para el cédlculo preciso de la capacidad de la bomba

Se recomienda establecer el area del pozo en el flujo de la estacién. Esto se debe a que los calculos
de la bomba deben realizarse lo méas precisamente posible. Estos estan sujetos al calculo de energia,
la capacidad de la bomba y los calculos de salida. Se alcanza la mejor precision en los calculos de
capacidad de la bomba y el volumen bombeado cuando se utiliza un sensor de presion de salida.
Véase seccion 3.1 para mas informacion.

Flujo de la estacion (parametros recomendados)

Ajuste el calculo del flujo de entrada=ENCENDIDO y su forma de pozo en los parametros de med.,
también hay que ajustar la funcion de vaciado o llenado del pozo. La curva del sistema en el punto
de funcionamiento se utiliza si no hay ninglin sensor de presion de salida.

Desbordamiento (parametro opcional)
El desbordamiento puede detectarse mediante un detector de desbordamiento (MD 131) o un nivel
determinado. Vea mas informacién sobre el desbordamiento en la seccion 3.2.

18
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Alarmas del pozo (se recomiendan algunos parametros)

Hay varias alarmas que se pueden ajustar en alarmas del pozo. Cada alarma se puede configurar para
ser una alarma A o B. Consulte sus dibujos y verifique cuales son importantes para su instalacion. Véase
la seccion 3.7 para mas informacion sobre el registro de fallos.

Control de limpieza (parametro opcional)

Comienza en arranque de la bomba o parada de la bomba. Tiempo de funcionamiento configurable en
segundos e intervalo. Para desactivar la funcion; ajustar el tiempo y el intervalo a cero. Una salida digital
dedicada controla el limpiador.

Control del mezclador (parametro opcional)
El mezclador puede controlarse mediante un nimero de arranques de la bomba y/o un intervalo
de tiempo. Una sefal de salida digital para controlar el mezclador como requisito.

Control de la bomba de drenaje (parametro opcional)

La bomba de drenaje requiere una sefial de entrada digital designada como bomba drenaje flotador
arranque y una salida digital como control de la bomba de drenaje para controlar los arranques y las
paradas del drenaje. La bomba de drenaje esta funcionando en tiempo configurable en segundos.

Reinicio automatico del protector del motor (parametro opcional)
El tiempo de pulsos y el retraso deben ajustarse como nimero maximo de intentos. Una salida digital
controla el reinicio.

Comprobacion del sensor de nivel (parametro opcional)

Comprobacion del sensor de nivel. Es posible comprobar la lectura del sensor de nivel en comparacion
con los flotadores instalados. Véanse los ajustes en comprobacion del sensor de nivel. Establecer.

Control de tarifas (parametro opcional)

Esta funcién consiste en reducir el consumo de energia en horas de alto coste de energia. Esto se
puede establecer para diferentes dias de la semana.

Nivel por encima del mar (parametro opcional)

En caso de escribir un valor aqui, este valor se afadira en el nivel del pozo, pero no afectara a los
niveles de arranque/parada.

24 Ajustar la configuracion de la bomba 1 y bomba 2 y sus
alarmas

Parametros importantes a configurar para cada bomba:

Tipo de control de la bomba

Indicacion de funcionamiento

Nivel de arranque/parada

Alarmas de la bomba

Parametros opcionales: Curva de la bomba

Bomba 1 y bomba 2
Tipo de control de la bomba:

¢ Bomba desactivada
Si se usa Unicamente una bomba en el sistema, se recomienda tener la bomba 2 desactivada

e Control ENCENDIDO/APAGADO
Una salida digital pone en marcha la bomba sin ninguna comunicacién RS-485 a VFD o
arrancador suave

* Velocidad manual VFD
Inicia un VFD que tiene una frecuencia predefinida
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* Control VFD PID
Bomba de arranque/parada con salida digital y VFD controlado por una salida analdgica de
4-20 mA desde el controlador

¢ Punto de maximo rendimiento VFD
Comunicaciones RS 485 a VFD como requisito

Seleccion de indicacion de funcionamiento:

e Cualquier fuente discreta
Senfal de salida o entrada digital

» Senal de salida
No hay ninguna sefial de retorno de la bomba, Unicamente una sefal de salida activada mediante
el contacto del relé

e Corriente del motor
Los transformadores de corriente conectados a una entrada analdgica

* Bus de campo RS 485
Comunicacién RS 485 a/desde VFD o arrancador suave

Niveles de arranque/parada para cada bomba
Recomendados para tener diferentes niveles de arranque, si hay dos bombas. Esta bien el mismo nivel
de parada para dos bombas.

Alarmas de la bomba

Se pueden establecer diferentes alarmas de la bomba. Cada alarma se puede configurar para ser una
alarma A o B. La primera parte, la tabla 2-8 de abajo, es para establecer los tipos de alarma (A o B),
el retraso de la alarma y si la alarma debe activar el registro de fallos.

Tabla 2-8:

Alarmas de la bomba

No hay indic. funcionam.
Proteccion de motor caida
Error rearme prot. motor
Bomba no en automatico
Error de bomba

Tiempo ejecuc. cont. max.
Bloqueado/a por alarma
Intentos max. inversion
Baja capacidad de bomba
Vibracion

Fuga

Alta temperatura
Corriente alta del motor

Corriente baja del motor

Cualquier alarma puede activar el registro de fallos, véase la seccion 3.7 para mas informacion sobre
el registro de fallos..

Bloqueo de la bomba con alarma
Estas alarmas deben confirmarse en el lugar o de forma remota para permitir que la bomba se ponga en
marcha de nuevo.

Detencion de la bomba con alarma
Todas las alarmas que hay aqui bloquearan la bomba cuando la alarma esté activa. Cuando los criterios
de alarma hayan vuelto a su estado normal, la bomba se iniciara de nuevo automaticamente.

81307150D
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2.5 P1-P2 comin

Para evitar posibles problemas de estacion, esta opcion tiene muchas funciones utiles, como el ejercicio
de la bomba, la inversiéon de la bomba, el nimero maximo de bombas en funcionamiento, los
intervalos de relé min., las alternancias y el bloqueo de la bomba.

Ejercicio de la bomba

Se puede ejercitar una bomba si es necesario.
Se puede ajustar un tiempo maximo de
desconexion de la bomba y tiempo de ejercicio.
El nivel debe estar dentro de los parametros.

Inversion de la bomba

Varios parametros pueden desencadenar
la inversién. Véase también el capitulo
3.4y5.20

Alternancia

Véase el capitulo 3.3

21
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o=l Registrar eventos bomba : NO

&3 Ejercicio de bomba

= Ejercitar B1: NO

-{=fl Ejercitar B2: NO

{24 Tiempo max. detencion = 00:00 hhemim

{24 Tiempo de funcionamiento = 0 s

{34 Arrancar si nivel » = 0.00 m

134 Arrancar si nivel = = 0.00 m

=23 Inversion de bomba

{7l Invertir B1: NO

L& Invertir B2 : NO

.34 Retardo de arranque inv. = 55

-7 Tiempo func. inv. = 55

L& M2 max. de intentos. : 5

i34 Tiempo max. intent. rearme = 60 min

-J3 Max atternpts block time = 24 h

=l Manual reverse reset : NO

-{all Parar segunda bomba: Sl

& Rele bomba en inv, ; DESACTIVADO/ A
Al Inv. si fallo de bomba : NO

-fall Inv, si prot. rmotor caida: MO

&l Inv. si sobreintensidad : NO

&l Inv. si cap. bornba baja : NO

-.{l Despues n.? arranques : NO

{3 Bomba1=0

13 Bomba2=10

=423 M.2 max. bombas en func,

L. N2 max. bombas en func. : 2

=4 Intervale retardo min.

|_=_|{:j Alternancia

Eﬂ Funcion alt. : Mormal

Alternancia despues de : Cada parada de bomnba
184 Tras tiempo func. cont. = 00:00 hh:mm

Figura 2-3: Vista de AquaProg de P1-P2 comun



2.6 Ajustar la configuracion de registro y eventos

Hay 16 canales configurables de registro analégico en EC 531. Se recomienda el uso de canales de
registro en orden secuencial a partir del canal 1, ya que tener canales de registro deshabilitados entre
canales activos causara un trafico innecesario de datos para el sistema de vigilancia.

Los registros se mantienen en el controlador durante 15 dias y el mas antiguo se eliminara cuando la
memoria esté llena.

Los ajustes son:

Senial de registro
Funcién de registro
Intervalo de registro

Hay 36 sefiales de registro que pueden registrarse. Las funciones de registro pueden ajustarse de la
siguiente manera:

Cerrado
Valor real
Valor medio
Valor min.
Valor max.

Cerrado: Sin registro.

Valor real: Se guardara un valor momentaneo en la secuencia de registro.
Valor medio: Se guardara un valor medio durante el intervalo de registro.
Valor min. y max.. Se guardara el valor min. o max. en el intervalo.

El intervalo de registro puede ajustarse desde 1 minuto a 9999 minutos.

Tabla 2-9 Tabla 2-9

Seiales de registro Seifales de registro

DESACTIVADO/A

Nivel del pozo

Caudal entrada pozo
Caudal salida pozo

Nivel alivio

Caudal alivio

Presion de salida
Corriente del motor
Capacidad de la bomba
Factor de potencia
Temperatura del motor
Temp. L1 cableado estator
Temp. L2 cableado estator
Temp. L3 cableado estator
Temp. cojinete superior
Temp. cojinete inferior
Vibracion

Tension principal

Frecuencia principal

Libre eleccion Al1-Al8
Suministro electrico
Canal de pulsos 1-4
Salida controlador PID
Registro de datos
Registro datos 2 compl.
Frecuencia ajustada
Frecuencia real

Potencia del motor
Tension del motor

Par, Medidor caudal salida
Cabezal total
Temperatura PCB EC 531
Frecuencia BEP
Eficiencia BEP

Red electrica

Actual head
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Eventos

a lista de eventos almacena eventos individuales como el arranque/la parada de la bomba, las alarmas,
los tipos de alarma, cuando se producen las alarmas y cuando se han reconocido. El controlador
almacena 4096 eventos con sello de fecha y hora.

La lista de eventos siempre esté activa para las alarmas. Para activar la lista de eventos para el
arranque/la parada de la bomba, vaya a ajustes — P1-P2 comun — registrar los eventos de la bomba — si

2.7 Establecer comunicaciones para las unidades circundantes VFD,
arrancadores suaves y medidor de energia

Consulte en la guia de instalacion la forma de conectar las unidades circundantes. Tenga en cuenta

que todas las unidades circundantes deben tener ID Unicas Modbus y los mismos parametros de

comunicacion.

EC 531 tiene puentes de polarizacidn para sefiales altas y bajas que estan activas por defecto en EC
531. Si cualquiera de las otras unidades también tiene esta caracteristica de polarizacion, puede ser
necesario sacar los puentes de polarizacion de EC 531. Consulte los manuales de todas las unidades
conectadas al bus RS 485, en caso de que haya otras unidades que utilicen resistencias de polarizacion
de subidas/bajadas.

2.8 Establecer limpiador, mezclador o bomba de drenaje (en caso de
que se utilicen)

Si se utiliza un limpiador, un mezclador o una bomba de drenaje, hay que configurar una salida digital
correspondiente.

Limpiador
Los ajustes del limpiador se encuentran:

Ajustes — pozo de la bomba — control de limpieza

Se puede efectuar la limpieza durante el arranque de la bomba o la parada de la bomba.
Tiempo de funcionamiento en segundos.
Inicio intervalo de conteo es el nUmero de arranques / paradas antes de que se inicie la limpieza.

Mezclador
Los ajustes del mezclador se encuentran:

Ajustes — pozo de la bomba — control del mezclador

El mezclador puede iniciarse después de cierto numero de arranques regulares de la bomba o después
de un intervalo de tiempo. También hay un criterio de ajuste de nivel para que se encuentre dentro de un
intervalo determinado. También debe ajustarse el tiempo de funcionamiento del mezclador.

El estado del mezclador es visible en la pantalla principal de EC 531.
Bomba de drenaje

Una bomba de drenaje requiere un flotador de arranque para conectarse a una entrada digital que
esté configurada con la opcién de bomba de drenaje del flotador arranque. Los ajustes de la bomba
de drenaje se encuentran en:

Ajustes — pozo de la bomba — control de la bomba de drenaje

La bomba de drenaje solo funciona en los ajustes de tiempo, no hay un flotador de parada para la bomba
de drenaje.

Una salida digital debe configurarse como “bomba de drenaje”.
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3. DESCRIPCION DETALLADA DE LAS FUNCIONES
e

En esta seccion explicaremos en mas profundidad como funcionan las diferentes funciones y como
calcula el flujo el controlador. También se daran explicaciones para diferentes tipos de entradas y salidas.

Cada capitulo contiene ejemplos sobre como configurar funciones en el controlador y, en algunos casos,
donde encontrar los ajustes al utilizar AquaProg.

3.1 Calculo de la capacidad de la bomba
Esto incluye la importancia de elegir el sensor de nivel correctamente ajustado para la aplicacion,
la forma y el tamafio del pozo de la bomba, la curva de la bomba y los parametros a establecer de
cada bomba.

3.2 Calculo de flujo de desbordamiento
Aqui se explica el numero de maneras de calcular los desbordamientos y como puede detectarse
con el controlador. También enumera las ventajas y desventajas de los diferentes métodos de
calculo utilizados para detectar los desbordamientos.

3.3 Alternancia de bombas
Describe las diferentes opciones, la alternancia normal, asimétrica y alternancia del tiempo de
ejecucion. Aqui también se explica el nimero maximo de bombas en funcionamiento.

3.4 Inversion de la bomba
Se explica la inversion de la bomba y qué criterios utiliza el controlador para invertir las bombas.

3.5 Bombas con control de velocidad (VFD)
Cdmo establecer una bomba con control de velocidad y como funciona el regulador PID.

3.6 Punto de maximo rendimiento
El punto de maximo rendimiento es una funcién que requieren VFD y la comunicacién RS 485
con VFD.

3.7 Registro de fallos
Aqui se explica el registro de fallos y como leer el registro de fallos desde el controlador.

3.8 Comunicacién
Describe los puertos de comunicacion y como establecer la comunicacién con el sistema externo.

3.9 Tabla de referencias cruzadas
Aqui se explica cdmo establecer la tabla de referencias cruzadas.

3.1 Calculo de la capacidad de la bomba

En el controlador EC 531, hay algunos parametros cruciales que tienen que ajustarse para obtener un

calculo preciso de flujo de entrada/salida y capacidad de la bomba. En este documento, describiremos
cada uno de los parametros en términos generales. Los parametros considerados para el calculo de la
capacidad de la bomba en los controladores son:

» Sensor de nivel

« Formay tamafio del pozo de la bomba

* Curva de la bomba

» Parametros en los ajustes de calculo de la capacidad de la bomba

» Opcion: sensor de presion de salida
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Sensor de nivel

Debe haber un sensor de nivel o un dispositivo de medicion de nivel preciso (en lo sucesivo, denominado:

sensor de nivel) presente en el sistema para que el controlador pueda verificar el nivel y los cambios de

nivel detalladamente. El sensor se conecta a una sefal de entrada analdgica, normalmente “Ain:1” que tiene
la resolucion mas alta. El canal de entrada analdgica se puede ajustar como la propiedad del sensor.

Tenga en cuenta que cuanto mas pequefio sea el intervalo del sensor de nivel, mayor sera la precision.

Resolucion de un célculo de flujo basado en un pozo redondo de 1,8 m de didmetro -->

Introducir el diametro del pozo en metros:

Digitos

Superficie m?

3,57

10,00982

Impacto de la capacidad técnica del dispositivo de vigilancia

La resolucién dependo del rango utilizando una entrada de 0 - 20 mA:

Unidad

0-2m | 0-2m | 0-4m | 0-4m | O-5m | 0-5m |0-10m |[O0-10m |0-40m | 0-40m

enmm | enlitos | enmm | enlitros | enmm | enlitros | enmm | enlitos | enmm | en litros
10 1024 | 1,9531 19,650 | 3,9063 | 39,101 | 4,8828 | 48,876 9,766 | 97,752 | 39,0625 | 391,009 Muchos
12 4096 | 04883| 4883| 09766| 9,775| 1,2207 | 12219 24414 | 24,438| 97656 | 97,752 r‘:}g’:gﬁﬁ;;iss
14 16384 | 0,1221 0,1221 0,2441 2,444 | 0,3052 3,055 0,6104 6,110 | 2,4414| 24,438 .
15 82768 | 00610| 00610| 01221| 1222| 01526| 1527 | 08052| 8055| 12207 | 12,219 Eggi1( A(m )1 )
20 1048576 | 0,0019 | 0,0019| 0,0038 0,038 | 0,0048 0,048 | 0,0095 0,095 | 0,0381 0,382

Impacto de la capacidad técnica del dispositivo de vigilancia

Digitos La resolucion dependo del rango utilizando una entrada de 0 - 20 mA: Unidad
0-2m | 0-2m [ 0-4m | 0-4m | 0O-5m | 0-65m [0-10m |0-10m |[0-40m |0-40m
enmm | enlittos | enmm | enlitros | enmm | enlittos | enmm | enlitros | enmm | enlitros
10 1024 | 24414 | 24,438 | 4,8828| 48876| 6,1035| 61,095| 12,207 | 122,207 | 48,8281 | 488,761 Muchos
12 4006 | 06104 6,110| 1,2207 | 12219| 1,5259| 15274 | 3,052| 30,548 | 12,2070 | 122,190 ;g’:giﬁg&iss
14 16384 | 0,1526 1,527 | 0,3052 3,055 | 0,3815 3,818 0,763 7,637 | 3,0518| 30,548
EC531 (Ain 1
15 32768 | 0,0763 0,764 | 0,1526 1,527 | 0,1907 1,909 0,381 3818 | 15259 | 15274 | poy (A(\inl 1) )
20 1048576 | 0,0024 0,024 | 0,0048 0,048 | 0,0060 0,060 0,012 0,119 | 0,0477 0,477

Tabla 3-1: Precision esperada del sensor de nivel

Forma y tamaio del pozo de la bomba

Forma

En los ajustes de EC 531, donde es posible ajustar la forma del pozo. Para obtener un calculo preciso

en todos los niveles, la forma del pozo debe estar definida, ya que el calculo es diferente para diferentes
formas geométricas. Una forma que termina en un punto se establece como coénica; si termina como una
cufia (2 lados paralelos), se establece como una forma rectangular, véanse las figuras abajo

Rectangular

p

Dos lados paralelos

Lados inclinados

Cono

hacia el centro

Figura 3-1: Formas del pozo
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Tamanho del pozo

La medicién continua del flujo se basa en el hecho de que EC 531 puede calcular el volumen midiendo
la diferencia de nivel durante un tiempo de calculo establecido. Para que este calculo sea preciso, es
esencial que el area y el nivel siempre sean conocidos. Esto se puede lograr estableciendo el nivel y
el area para todos los niveles en los que el pozo cambia de forma, se pueden establecer hasta nueve
puntos de rotura mas el area en el punto cero. Esos nueve puntos se distribuiran a lo largo de todo el
rango del pozo hasta el nivel de llenado maximo, con énfasis en las areas en las que la forma del pozo
cambia.

Cuando el controlador tiene el sensor de nivel instalado, esta correctamente ajustado y se conoce la
forma y el tamafio del pozo; EC 531 puede calcular facilmente el volumen. Cualquier cambio en el nivel
es directamente proporcional a la cantidad de flujo de entrada/salida y al volumen del pozo.

Curva de la bomba

Si se imagina un pozo o hoyo muy profundo, el bombeo desde el pozo es mucho mas facil cuando el
nivel es muy alto. Esto se debe a que la presion del agua desde la superficie hasta la bomba “ayuda” a la
bomba a elevar el agua. Por lo tanto, en principio, se puede decir que la bomba eleva el agua solamente
desde la superficie y hacia fuera; en lugar de desde abajo y hacia fuera. Dependiendo de dénde esté el
nivel, varia el trabajo de la bomba. Dependiendo del tipo de motor e impulsor, cada bomba tendra una
curva de la bomba diferente, véase la figura 3-2. A partir de la curva de la bomba, se pueden tomar tres
puntos dentro del rango en el que operara el pozo, estos tres puntos se denominan Hmax, Hmid, Hmin y
significan altura total max. de elevacién, altura total media de elevacién y altura total min. de elevacion.
Compruebe el software de Sulzer ABSEL para la curva de la bomba de su bomba.

mWp.
22
20
™~
18
s 16 ™~ N
E 14
Ke)
o 12 ™
© N
g 10 AN
o N
o N
; \
: |
2
0

0 2 4 6 810121416 1820 222426 28 30 /s

Figura 3-2: Ejemplo de una curva de bomba determinada

En EC 531

En los ajustes para cada bomba, es posible ajustar tres puntos para la curva de la bomba y su flujo

en los puntos determinados; altura de elevacion (max.); altura de elevacion (media) y altura de elevacion
(min.) que corresponden a Hmax, Hmid y Hmin. Altura total de elevacion también se puede configurar
como un valor fijo. Si hay un sensor de presion de salida en el sistema, el valor de altura total de
elevacion se sustituye en el calculo por el valor del sensor de presién de salida como altura real
estatica de elevacion.

Tipicamente, el valor medio es el mejor BEP (punto de maximo rendimiento) y el rango operativo
recomendado define Hmax y Hmin.

Hmax (en la salida de la bomba a la salida del pozo); es el punto de elevacion mas alto
y el nivel mas bajo del pozo. En este punto, la bomba tiene la carga mas pesada y
es menos eficiente.

Hmin (el punto mas alto que la superficie del nivel puede alcanzar; hasta el nivel
de desbordamiento, etc.); es el nivel mas alto que el pozo puede alcanzar y el
punto de elevacion mas bajo para el sistema actual y el bombeo mas eficiente.
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Hmid es un valor situado entre Hmax y Hmin.

Si el sensor esta montado de acuerdo con la figura 3-3 que aparece a continuacion, en el ejemplo 1, en
el que el fondo del pozo se encuentra 0,4 m por debajo de la salida de la bomba, ajuste el parametro
nivel cero de altura total de elevaciéon =18 + 0,4 = 18,4 m..

Escriba los parametros de curva de la bomba en EC 531:
En el menu de EC 531:

Ajustes — bomba X (X = bomba 1-2) — curva de la bomba (QH)

e Punto 1 altura de elevacién (max.) = X. XX m (pies)
XX se sustituye manualmente por un nuevo valor

*  Punto 1 flujo (min.) = X. X I/s (gal/min)
*  Punto 2 altura de elevacion (media) = X.XX m (pies)

*  Punto 2 flujo (medio) = X.X I/s (gal/min)
*  Punto 3 altura de elevacion (min.) = X.XX m (pies)

*  Punto 3 flujo (min.) = X.X I/s (gal/min)
e Altura total de elevacion = X.XX m (pies)
Ejemplo 1

Un pozo en el que la(s) bomba(s) tiene(n) la altura de elevacion de 18 metros desde la salida de la
bomba hasta la salida del pozo. Por lo tanto, la Hmax es de 18 metros. También tenemos una salida
de desbordamiento de 5 metros desde la salida de la(s) bomba(s), donde se coloca el sensor de
desbordamiento. El nivel nunca puede ser superior a 5 metros. Entonces Hmin es 18 — 5 = 13 metros y
Hmid es 15,5 metros, véase la figura 3-3 a continuacion.

Elevacion ascensorial =18 m

[

Desbordamiento a 5 m
desde el nivel mas bajo
H=18m-5m=13m

Hst = altura de
elevacion estatica de
las bombas

Nivel medio a 2,5 m
desde el nivel mas bajo  ---+
M=18m-25m=155m

L=18m-0m=18m - ' ' ......... Y.

Nivel mas bajol 0 m

Figura 3-3: Explicacion de Hmax, Hmid y Hmin

Altura real de elevacion de la bomba = altura total de elevaciéon de la bomba - nivel real.

81307150D
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A partir de la curva de la bomba, podemos encontrar el caudal correspondiente para cada uno de ellos;
Hmax, Hmid y Hmin.

mWp.
22
20
18 \\\.\ (L) Punto 1 Hmax altura total de elevacién
o 16 ~ M 18,0 m (pies)
£ 14 " H Punto 1 flujo 8,2 I/s (GPM)
8 e
g 12 AN
g 10 \\ (M) Punto 2 Hmid altura total de elevacion
§ 8 \\\ 15,5 m (pies)
6 \ Punto 2 flujo 14,4 l/s (GPM)
4
2
0 (H) Punto 3 Hmin altura total de elevacion

0 2 4 6 810121416 1820 2224 26 28 30 I/513,0 m (pies)
Punto 3 flujo 19,0 I/s (GPM)

Figure 3-4: Hmax, Hmid y Hmin en el grafico

Altura real estatica de elevacion

Si se utiliza un sensor de entrada analdgica designado como presién de salida en la alimentacion de
salida, el valor de la altura total de elevacion se sustituye por el valor del sensor en los calculos de salida
y capacidad de la bomba. La altura real estética de elevacién hace que el calculo sea mucho mas
preciso que un valor fijo para la altura total de elevacién en los ajustes de cada bomba.

Flujo de salida calculado en base a una altura
estatica de elevacion dada

jAtencion!

Cuando un sensor de presion esta montado
en la alimentacion, el ajuste “desviacion del
sensor a las bombas” debe ajustarse para
obtener un calculo preciso.

Una bomba se utiliza casi siempre en un sistema de tuberias y vélvulas. Estas ocasionan pérdidas que la
bomba debe superar para un flujo especifico. El sensor de presion de salida da la suma de las pérdidas
dinamicas de altura y del sistema de tuberias en un flujo especifico (altura total de elevacién). Se podria
suponer que si dos bombas del mismo tipo estan funcionando en paralelo, entonces el flujo de salida

se incrementaria por dos, sin embargo, a veces, debido al aumento de la contrapresion, el incremento
del flujo de salida sera menor. Esto se debe a que las pérdidas de la tuberia aumentan con el aumento
del caudal y de la contrapresion, de ahi la altura total de elevacion. Si no se compensa esto, el calculo
del flujo de salida y del volumen bombeado sera menos preciso, en el caso de que haya varias bombas
en funcionamiento. Esto es especialmente cierto cuando tenemos grandes pérdidas de presion en las
tuberias en relacion con la altura estatica. Esto puede suceder, por ejemplo, cuando varias estaciones de
bombeo estan funcionando en el mismo sistema de tuberias o si las tuberias se bloquean parcialmente o
si se produce un atrapamiento de aire. Un sensor de presion de salida tiene en cuenta todo esto.

Al igual que en la descripcion general de la curva de la bomba anterior, la contrapresién depende del
nivel en la fosa, pero también del caudal en las tuberias, del numero de bombas en funcionamiento y de
la presién de salida. Tenemos dos maneras de manejar esto: mediante la compensacion de flujo y/o el
uso de un sensor de presion de salida.

29



La compensacioén de flujo tiene factores de calculo fijos en funcién del nimero de bombas
en funcionamiento que se multiplican por la capacidad de cada una de las bombas, pero no tienen
en cuenta el nivel, el caudal, ni la presion de alimentacion de salida

El sensor de presidn de salida tiene en cuenta el nivel, la presion en la salida, el numero de bombas en
funcionamiento, las capacidades de las bombas y las pérdidas de la tuberia.

Por lo tanto, con un sensor de presion de salida, el calculo es mucho mas preciso, comparado con el uso
de Unicamente la compensacion de flujo y un valor fijo para la altura estatica de elevacion

Calculos
Flujo de entrada

Si el controlador conoce la forma y el tamafio del pozo junto con un sensor de nivel, la unidad conocera
en todo momento el volumen momentaneo del pozo y su flujo de entrada.

Capacidad de la bomba

Un calculo de la capacidad de la bomba se realiza cada vez que la bomba arranca sola sin ninguna otra
bomba en funcionamiento. Si dos bombas estan en funcionamiento, EC 531 no realizara ningun calculo
nuevo y utilizara la capacidad nominal de la bomba existente para el calculo del flujo de salida.

Parametro importante en EC 531 para realizar calculos automaticos de la capacidad
de la bomba

Todos los parametros importantes para el calculo de |la capacidad de la bomba se encuentran en el
menu de EC 531, en:

Ajustes — P1-P2 comun — calculo de la capacidad de la bomba

¢ Calculo ENCENDIDO / APAGADO, debe estar en ENCENDIDO

* Nivel min. para el calculo por defecto 0,50 metros
* Retraso de arranque por defecto 10 s.
* Tiempo de calculo por defecto 10 s.
* Retraso de parada por defecto 10 s.
* Nivel max. para el calculo por defecto 2,00 metros

Puede ser necesario ajustar los parametros anteriores para una medicién precisa de la capacidad.

Normas de calculo de la capacidad de la bomba

» Solo se permite el funcionamiento de una bomba durante toda la secuencia, de lo contrario no se
iniciaran nuevos calculos.

» El nivel debe estar por encima del “nivel minimo para el calculo” durante toda la secuencia de
calculo.

« El nivel debe estar por debajo del “nivel maximo para el célculo” durante toda la secuencia de
calculo.

« El nivel después del calculo debe ser menor que en el momento de inicio del calculo.

» El tiempo de retraso del calculo debe ser lo suficientemente largo para que la bomba alcance la
velocidad maxima y para que el agua alcance la velocidad maxima en las tuberias.

» Todos los tiempos en retraso del calculo + tiempo de calculo + retraso de parada deben estar en

la misma secuencia de la bomba.

Cuando una bomba arranca sola

» El valor real de flujo de entrada indicado se congela cuando la bomba arranca y se almacena
temporalmente en EC 531.

81307150D
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El flujo de salida se incrementa ahora durante un periodo de tiempo configurable establecido en
los ajustes de “retraso de arranque”.

Cuando la bomba esta funcionando a plena velocidad y el agua tiene la velocidad maxima en
las tuberias después del “retraso de arranque”, se calcula la capacidad de la bomba en el tiempo
definido en el ajuste de “tiempo de calculo”.

Después del “tiempo de calculo”, hay un “retraso de parada” y, cuando ha transcurrido este tiempo,
el valor del flujo de entrada se actualiza de nuevo.

EC 531 realiza este calculo cinco veces para cada bomba, se eliminan los dos resultados mas
divergentes y se hace un promedio de los tres resultados restantes para obtener el nuevo valor de
capacidad de la bomba.

Ejemplo del ciclo de calculo:

1. No hay ninguna bomba en funcionamiento, el nivel aumenta debido al flujo de entrada que luego se
calcula en base al drea/nivel y a los ajustes de tiempo.

2. Se ha alcanzado el nivel de arranque.

3.  Flujo de entrada actual guardado.

4. Tiempo de retraso antes de la medicion de la capacidad de la bomba para permitir que el flujo
tome velocidad en funcion del tamafio del pozo, la bomba, la altura de elevacién y el disefio de la
red de recoleccion.

5. Ahora se obtiene la velocidad de medicion de la reduccidn de nivel durante un tiempo
preestablecido a un valor de capacidad de la bomba.

6. Este valor de capacidad ahora esta ajustado a la curva de la bomba (si se ha introducido).

7.  Liberar el célculo del flujo de entrada.

8. Elflujo de entrada ahora es una funcion de la capacidad de la bomba y de la curva de la bomba
introducida.

9. Si, aun asi, una bomba arranca, el flujo de salida y de entrada también se ajusta de acuerdo con la
curva del sistema.

10. Siuna bomba esta funcionando y hay una lectura de nivel estable, esto indicaria que el flujo de
entrada coincide con el flujo de salida.

11.  Si el nivel aumenta, esto indica que el flujo de entrada es mayor que la capacidad de la bomba y se
rechaza el calculo.

Valor de flujo de entrada  Tiempo de retraso antes de la medicion
en la memoria \ / de la capacidad de la bomba
Calculo continuo del Secuencia de medicién de la
flujo de entrada [«——> ,— capacidad de la bomba
Arranque
P1 Medicion de flujo de
entrada activada
“«> /
Parada
P1

Mayor precision de calculo

Para mejorar la precision de calculo y la gestion de alarmas, especialmente con distintos niveles

de arranque, se recomienda que se introduzcan las curvas de la bomba.

Para un calculo mas preciso del flujo de salida, se recomienda el uso de un sensor de presion del flujo de
salida en el sistema. En este caso, el EC 531 volvera a calcular y ajustar el calculo del flujo de salida en
base al nivel momentaneo.
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Presentacion del calculo de la capacidad de la bomba

La capacidad de la bomba se presenta como capacidad de la bomba y ultimo valor de muestra en EC 531.

Capacidad de la bomba:

* La capacidad nominal de la bomba se calcula a partir de cinco lecturas de un solo punto en la
“curva de la bomba”. De estos cinco valores, se eliminan los dos mas divergentes y el promedio
de los tres restantes da la capacidad de la bomba.

Ultima capacidad de la bomba:

» Como suena, el ultimo calculo, sin filtrar y sin compensacion para la curva de la bomba y se trata
unicamente de un valor crudo. Cinco de los valores de “ultima capacidad de la bomba” crearan
un nuevo valor de capacidad de la bomba después de que todos los demas parametros que estan
implicados se establezcan como se ha descrito anteriormente.

Para que el controlador EC 531 pueda cambiar el valor (nominal) calculado de la capacidad de la bomba,
hay que haber cinco arranques y paradas para cada bomba y esa bomba debe haber estado funcionando
sola este tiempo.

Flujo de salida

Los calculos internos del flujo de salida estan estrechamente relacionados con el calculo de la capacidad
de la bomba. Cuando la bomba arranca y el indicador de funcionamiento esta conectado, EC 531

calcula el flujo de salida multiplicando el tiempo de funcionamiento por la capacidad de la(s) bomba(s). El
calculo también tendra en cuenta la curva de la bomba, la presion de salida y el numero de bombas en
funcionamiento. Si hay una entrada analdgica asignada como sensor de presion de salida en el sistema,
el parametro de altura total de elevacion del calculo se sustituye por el valor del sensor de presion de
salida.

Si hay una entrada analdgica asignada como medidor de flujo de salida, EC 531 ignorara el calculo interno
del flujo de salida y solo almacenara la valvula del medidor de flujo de salida. Ni la curva de la bomba ni la
presion de salida estan en el valor del flujo de salida cuando se utiliza un medidor de flujo de salida.

Ejemplo 2
Como leer la capacidad esperada de la bomba en base a la presion de alimentacion y al nivel real de la
fosa.

Altura total (AT)

Presion principal (PP) Altura estatica (AE)

|

Altura geodésica (AG)

AT = PP+ (AE-AQ)

Figura 3-5: Relacion entre la curva de la bomba y el pozow
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Capacidad de la bomba tedrica estimada en el nivel de arranque.

Bar — m H20 = 10.1972

Presién de alimentacién = 1,95 bar — 19,89 m

Altura estatica de elevacion =3 m

Nivel de arranque = 0,5 m

Altura geodésica de elevacion =0,5m

Altura total de elevacion en el nivel de arranque = 19,89 + (3 -0,5) = 22,39 m

Lo anterior daria un flujo de bombeo estimado como en nuevas condiciones de aproximadamente 26 I/s

En la practica

Una estacion ficticia con dos bombas Sulzer, XFP 150G CB1 50 Hz y un controlador EC 531.
La hoja de datos para la bomba:

SULZER
XFP150G CB1 50HZ

. - — Norm referenci
E Pl e (=3Fap/wPa |s%99?)2:g§1§:| ?1 .Z/?446 Gr2B
3 Eo03
z‘; £0,29
E E0,28
23\ £0,27
;E X F0,26
E E0,25
ot Tl o
i:; N4 £0,22
213 ¢ Fo.2t
[20.08} 197
103 A N
183 4,6% o8
175 F017
165 E0,16
153 £0,15
143 £0.14
135 E0,13
123 Fo.12
13 o
105 E0.1
o7 N N £0,09
PE| J 0,08
73 E0,07
63 £0,06
53 £0,05
43 Fo,04
35 £0,03
3 |« Area de aplicacion »| =
o""1‘0“"z‘o""3‘0”‘\7@‘5‘0””&0""7‘0‘”‘8‘0‘mg‘om;c‘)c;”wé‘/l‘/s‘
2018-01-12
Datos de disefio
Caudal 42,81/s | Altura 20,1m
Rendimiento 71,3 % | Potencia en el eje P2 11,7 kW
NPSH 1,99 m| Fluido Agua
Temperatura 20 °C| Tipo de instalacion Bomba simple
N° de bombas 1
Datos de la bomba
Tipo XFP150G CB1 50HZ | Marca SULZER
Serie XFP PE1-PE3 | Impulsor Contrablock Plus impeller, 1 vane
N° de alabes 1| Diametro de impulsor 75 mm
Paso de sdlidos 100 mm | Boca aspiracion DN150
Boca impulsién DN150 | Tipo de instalacién
Momento de inercia 0,104 kg m? No seleccionado
Datos del motor
Tensién nominal 400 V| Frecuencia 50 Hz
Pot. absorbida en el eje P2 16 kW | Velocidad nominal 1470 1/min
N° de polos 4 | Rendimiento 92,2 %
Factor de potencia 0,758 | Corriente nominal 33,1A
Intensidad de arranque 317 A| Par nominal 104 Nm
Par de arranque 440 Nm | Grado de proteccion IP 68
Clase de aislamiento H | N° arranques/hora 15

Figure 3-6: Example of data sheet
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Datos del grafico Ajustes / bomba 1/ curva QH

e =5 s (curva de la bomba)
3 £0.3
303 E H
e = 722 =3 Curva de bombeo (QH)
ik oo 134 Cabezal punto 1 (max) = 0.00 m
El N E0.25 1
o HEE o 134 Caudal punto 1 (min) = 0.0 I/s
JoE o >4 *g;f 134 Cabezal punto 2 (med) = 0.00 m
E N E™
@?ﬁ o o= 134 Caudal punto 2 (med) = 0.0 /s
e o .13 Cabezal punto 3 (min) = 0.00 m
174 E
e Eore 134 Caudal punto 3 (max) = 0.0 I/s
g 1.1 esétia doclevacin 134 Cabezal total = 0.00 m
12 EO.
11 ;0,11
0 G :g;g If not using an outlet pressure sensor - a value for
E 00 N o Total Head must be given; in this case: 20.1 m
73 ;0,07
€ oos Bomba 1: Curva de bombeo (QH
e F;u,aus Byl Cabezal punto 1 (max)
3 |« Rango de aplicacion ||H: 20,02 m| E™
TR a0 42370 T 7o @0 so 00 ayie 22.30 m
Caudal punto 1 (min)
26.0 I/s
Cabezal punto 2 (med)
17.50 m
Caudal punto 2 (med)
60.5 I/s
Esc dvy 7

Datos de las especificaciones

Flujo en un

Altura total en un
punto de trabajo

punto de trabajo

Especificacion de datos operativos

Flujo 42,37 l/s| Cabeza 20,1 m
Eficiencia 71,2% | Potencia en el eje 11,7 kW
NPSH 1,97 m | Liquido Agua
Temperatura 20°C Naturaleza del sistema Bomba de cabezal simple
Numero de bombas 1

tros parametros necesarios para la configuracion del calculo del flujo:

Ajustes / flujo de la estacion / area del pozo Ajustes / flujo de la estaciéon /
=23 Caudal de estacion parametros de med
i bl i
E1-29 Secciones del pozo Nivel
-3 Nivel 0= 0.00 m 00
134 Area 0= 10,00 m2
B Nivel 1= 050 m Area 0
54 Area1=10.00m2 10.00 m2
-3 Nivel 2= 1.00m Nivel 1
-3 Area 2 = 10.00 m2 4.70 m
i3 Mivel 3= 1.50m Area 1
3 Area 3 = 10,00 m2 10.00 m?2
3 Mivel 4 = 2.00 m e < : e
. [i34 Aread = 10.00 m2

[ Mivel 5= 250 m
(34 Area 5= 10.00 m2
12 Mivel 6= 2.00m
34 Area £ = 10.00 m2

3 Mivel 7= 3.50m
Lad a___ = BV
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Ajustes de flujo de la estacion.

B3 Ajustes

CI Sistema

E| £ Pozo

5] Caudal de estacion

: 4=5] Parametros de medicion

Calcular caudal de entrada : DESACTIVADO/ A
Forma del pozo : Rectangular

i3 Interv. calc. caudal entr. = 55

...i34 Compen. caudal si 2 bombas = 80 %

é.a Comun B1-B2

----- .=l Registrar eventos bormba : NO

- =7 Ejercicio de bomba

-1 Inversion de bomba

w23 M. max. bombas en func,

D Intervalo retarde min.

{:l Alternancia

#-L1 Blogueo de bomba

|_—_| 45 Cale. capacidad de bomba

= Funcion : DESACTIVADO/A

-3 Calc. cap. niv. min. bormba = 030 m
{34 Retardo de arranque = 10s

{34 Tiempo de calculo = 5

34 Retardo de parada=5¢s

- J34 Caberal estatico = 0.00 m

-3 Offset entrada sens, pres. = 0.00 m
-3 Cale nivel max. cap. bomba = 2.00 m
~J34 N.° arrang. bomba a alarma = 1
Auteajust, umbral advert, @ = 80 %
13 Autoajust. umbral alarma @ = 70 %
-3 Caudal de estacion

35

Caudal de estacion: Caudal de estacion

Calcular caudal de entrada
[ACTIVADO/A]

Forma del pozo

[Rectangular]
Interv. calc. caudal entr.

5s

Compen. caudal si 2 bombas
80 %
Esc dy L

Configuracion de los criterios para el calculo de la capacidad de la bomba

Los ajustes de nivel estableceran limites para los
posibles niveles en la fosa en la que se pueden
realizar calculos.

iEl tiempo de retraso de arranque es un ajuste
crucial, verifique que el caudal en la tuberia haya
alcanzado la velocidad maxima antes de ejecutar
el calculo!!

Calc. capacidad de bomba

Funcion
[ACTIVADO/A]
Calc. cap. niv. min. bomba
0.30 m
Retardo de arranque
10 s
Tiempo de calculo
80 %
Esc 4y 7




Ejemplo de una secuencia de funcionamiento basada en los datos de ajuste descritos

en EC 531 mostrados en AquaWeb

<< [2018-01-17 18:00:00 | [ 2018-01-17 23:59:00| >>
%

Intervalo: minutos

() I

Bomba 1: 1
Bomba1 |—1 U LT LI
Bomba 2: 1
A-Alarm
B-Alarm
Nivel 0.73
0,7 +
Flujo de salida: 22.50
v Flujo de entrada: 22.20 ‘vM\L/
081 A //VF\\\, N\ [
°
2
z
0,5 7 = r15
p—
4%
04 1 r 10
03 1 -5
2018-01-[I7 22:58
0,2 0
18:00 18:30 19:00 19:30 20:00 20:30 21:00 21:30 22:00 p; 2018-01-17 22:58 23:00
. Flujo de entrada . Nivel Flujo de salida Flujo de desbordamiento . Nivel de desbordamiento

Si el tiempo de retraso de arranque se ajusta demasiado corto, la capacidad calculada suele ser
demasiado baja.

Fluir adentro / afuera

Si el valor del flujo de entrada “salta” en cada secuencia de bombeo, esto se debe normalmente a:

» parametros de célculo mal ajustados

* un problema de funcionamiento de la valvula de retrolavado
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Flujo de desbordamiento
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3.2 Calculo del flujo de desbordamiento
Hay tres métodos principales que se pueden utilizar para medir y calcular la tasa de desbordamiento:
1.  Utilice un medidor de flujo convencional.
Ventaja: En la mayoria de los casos de sistemas PLC estandar, esto aumentara la
precision de medicion.

Inconvenientes: Caro. También en condiciones normales de funcionamiento, los sensores que
solo miden desbordamiento pueden acumular suciedad, lo que tendra una
repercusion en sus lecturas. Por lo tanto, hay que limpiar regularmente el
sensor para asegurar la precision de las medidas.

2. Utilice el mismo sensor que se utiliza para la mediciéon de nivel en el pozo. Elimine e inicie la

medicion de flujo en un punto de referencia analégico.
Ventaja: El coste de inversidn es bajo y el sensor no necesitara una limpieza regular.

Inconvenientes: El sistema debe tener muy buena resolucion en la entrada para poder medir
correctamente el desbordamiento y un punto 0 muy preciso, de lo contrario la
medicion sera inexacta.

3. Utilice el mismo sensor de nivel que se utiliza para la medicion de nivel en el pozo y utilice
un interruptor de nivel para iniciar la medicion del desbordamiento.

Ventaja: El coste de inversion es bajo y el sensor no requiere una limpieza regular. La
precision del punto 0 no afecta a la medicién, ya que el interruptor se utiliza
como punto 0.

Inconvenientes: La entrada analdgica tiene que tener una muy buena resolucién para poder
medir la sefial. EC 531 no tiene este problema, por ejemplo, un sensor con
rango de 10 metros, EC 531, tiene una resolucién de < 0,7 mm.

El tercer método es el preferido para utilizar en EC 531

Un interruptor de desbordamiento digital, como Sulzer MD 131, conectado a una entrada digital indica

si se esta produciendo un desbordamiento independientemente de lo que muestre la sefial de nivel. EC
531 bloquea este nivel real y EC 531 empieza a calcular el nivel de desbordamiento / flujo a partir de este
valor.

Esto significa que el nivel se mide con una gran precision con un punto 0 preciso. En caso de que se
necesite una medicion de flujo exacta, hay que utilizar una presa o un canal.

Flujo de entrada
Desbordamiento

- ¢

Sensor analégico del nivel del pozo

Figure 3-7: llustracién de un pozo de bomba con sensor de desbordamiento

El programa de EC 531 tiene todas las funciones disponibles para calcular el flujo en presas y canales.
Se registran el numero de desbordamientos, el tiempo de desbordamiento, el nivel de desbordamiento y
el flujo.

El sensor de nivel se utiliza como sefial de nivel real, cuando se activa el interruptor se ajusta el punto 0
para la medicion de flujo. Si no hay ningun interruptor de nivel conectado a EC 531, se puede ajustar el
punto 0 para el desbordamiento en:

Ajustes — pozo de la bomba — desbordamiento — limite de nivel alto
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Desbordamiento / desbordamiento detecta “manualmente”. Se registrara el desbordamiento cuando
el nivel supere el nivel de desbordamiento preestablecido en el sensor de nivel habitual.

JATENCION! Este punto de referencia no tiene ninguna funcion si se ajusta una entrada digital
(interruptor de desbordamiento) para la indicacion de desbordamiento en el
pozo de la bomba.

Se puede ajustar un retraso para prevenir perturbaciones u ondas que puedan activar el interruptor.
Después de este retraso, la medicion del flujo se inicia y se registra el tiempo del desbordamiento. Un
contador lleva un seguimiento de las veces que el pozo se ha desbordado. El tiempo de desbordamiento
solo se activa cuando el nivel es superior al punto 0 almacenado (ajustado). Si se utiliza un sensor de
flotador para un pozo de la bomba que no tiene sensor de nivel, el tiempo de desbordamiento cuenta
todo el tiempo en el que el flotador esta activo.

Una vez que el flotador vuelve a la normalidad, la alarma de desbordamiento cesara después de la
duracion del retraso de parada configurado para evitar errores en el contador y compensar el retraso de
arranque.

JATENCION! La alarma de desbordamiento y el contador solo se detectan si la alarma
esta activada.

Como calcular desbordamientos usando constantes y exponentes

- En ajustes — pozo de la bomba — desbordamiento se puede escribir la constante y los exponentes
manualmente.

Hay dos exponentes diferentes y dos constantes que se pueden ajustar en EC 531 y que dependen de
los fabricantes y de la naturaleza de las presas.

Esas constantes las proporcionaran normalmente los fabricantes. En caso de no tener los valores e2 y
c2, se puede poner e2 y c2 a 0 (cero), utilice unicamente el lado izquierdo de la ecuacion. Para los tipos
de presas basicas, la constante c2 se ajusta a 0 (cero).

Desbordamiento= he1 c1+ he2 c2 [m3/s]

Tipo de presa Exponente Constante
Thompson 30° 2.5 0.373
Thompson 45° 2.5 0.569
Thompson 60° 2.5 0.789
Thompson 90° 2.5 1.368
Presa recta 1.5 1.76

1m

Para otros anchos en presas rectas, multiplique la constante por el ancho en metros. Ej. c=b * 1,76 (b
en metros)

JATENCION! Si se elige “bloqueado en flujo de entrada”, se asume que el desbordamiento
sera el ultimo calculo del flujo de entrada en el pozo menos la capacidad de las
bombas que estdn funcionando.

3.3 Alternancia de la bomba

EC 531 tiene tres métodos diferentes para alternar las bombas.

1. Alternancia normal

Las bombas se ponen en marcha alternativamente de acuerdo con un programa de rotacién. La bomba
que se ha puesto en marcha en primer lugar en el anterior ciclo de bomba, se pondra en marcha la
ultima en el siguiente ciclo. De esta manera, el tiempo de funcionamiento se divide en partes iguales
entre las bombas alternas. Las bombas que no estén configuradas para la alternancia, arrancan y paran
en sus propios niveles definidos.
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Uno puede elegir que la alternancia se produzca en cada parada de la bomba o cuando todas las bombas
se detengan.

Es preferible que la alternancia en cada parada de la bomba se utilice cuando el flujo de entrada sea tan
alto que las bombas no tengan capacidad suficiente para vaciar completamente el pozo. Esto evita que
se dé la situacion en la que una bomba esté funcionando continuamente.

Es preferible que la alternancia en todas las bombas detenidas se utilice cuando el flujo de entrada sea

tal que las bombas tengan suficiente capacidad para vaciar completamente el pozo.

Ejemplo 3-1:

vaciar el pozo.

Nivel de arranque bomba 1 =2.0 m
Nivel de arranque bomba 2 =3.0 m
Nivel de arranque bomba 1 =1.0 m

Nivel de arranque bomba 2 =1.5m

Flujo alto de entrada continuo. Una sola bomba no puede

Método usado

Alt. cada bomba se detiene

Alt. cuando todas las bombas se
detienen

Aumento del nivel del pozo
En el nivel 2,0 m

Arranque bomba 1

Arranque bomba 1

En el nivel 3,0 m

Arranque bomba 2

Arranque bomba 2

Disminucion del nivel del pozo
En el nivel 1,5 m

Parada bomba 2

Parada bomba 2

Aumento del nivel del pozo
En el nivel 3,0 m

Arranque bomba 2

Arranque bomba 2

Disminucion del nivel del pozo
En el nivel 1,5 m

Parada bomba 1

Parada bomba 2

Aumento del nivel del pozo
En el nivel 3,0 m

Arranque bomba 1

Arranque bomba 2

Si se utiliza el método de alternacion al parar todas las bombas, la bomba 1 nunca se detendra.Ejemplo

3-2: Flujo de entrada temporalmente alto

Nivel de arranque bomba 1 =2.0 m
Nivel de arranque bomba 2 = 3.0 m
Nivel de arranque bomba 1 =1.0 m
Nivel de arranque bomba 2 =1.5m

Método usado

Alt. cada bomba se detiene

Alt. cuando todas las bombas
se detienen

Aumento del nivel del pozo
En el nivel 2,0 m
En el nivel 3,0 m

Arranque bomba 1
Arranque bomba 2

Arranque bomba 1
Arranque bomba 2

Disminucion del nivel del pozo
En el nivel 1,5 m
En el nivel 1,0 m

Parada bomba 2
Parada bomba 1

Parada bomba 2
Parada bomba 1

Aumento del nivel del pozo
En el nivel 2,0 m
En el nivel 3,0 m

Arranque bomba 1
Arranque bomba 2

Arranque bomba 2
Arranque bomba 1

Disminucion del nivel del pozo
En el nivel 1,5 m

En el nivel 1,0 m

Parada bomba 2
Parada bomba 1

Parada bomba 1
Parada bomba 2

Si se utiliza el método de alternacion al parar cada bomba, la bomba 1 siempre arrancara la primera.
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2. Alternancia asimétrica

Es posible ajustar una bomba para que sea la bomba principal y dejar que la otra bomba funcione menos
tiempo. Con ello, se pretende reservar una de las bombas, de modo que el mantenimiento no ocurra
simultaneamente en ambas, lo que evitaria una parada total de toda la estacion.

Ratio de tiempo de funcionamiento P1 = 70 % significa que la bomba 1 estara en funcionamiento el 70 %
del tiempo.

3. Alternancia del tiempo de funcionamiento

Las bombas también se pueden alternar en base al tiempo de funcionamiento continuo. Cuando se
exceda el tiempo maximo de funcionamiento, la bomba se detendra y se pondra en marcha otra bomba.
La bomba solo se detendra, si la otra bomba esta disponible y lista para funcionar.

Numero maximo de bombas en funcionamiento

Si el sistema de tuberias no puede soportar la presion ocasionada por el funcionamiento de dos bombas,
existe la posibilidad de ajustar el nUmero maximo de bombas que pueden funcionar al mismo tiempo a
una. También se puede utilizar cuando hay un limite de carga de potencia en la estacion.

Si el numero maximo de bombas se ajusta a uno, el sistema no permitira que la otra bomba se ponga en
marcha.

Una bomba esta en funcionamiento cuando el relé de la bomba esta activado o hay una confirmacion de
funcionamiento de la bomba.

Si el numero maximo de bombas esta en funcionamiento y la confirmacion de funcionamiento se pierde
o se producen otros errores que bloqueen la bomba. Pasara lo siguiente.

* Seindicara la alarma de error.
* Labomba defectuosa se detiene.
« Sila alternancia esta activa, después de un retraso, la otra bomba se pondra en marcha.

» Sila alternancia no esta activa, la otra bomba se pondra en marcha en el siguiente nivel de
arranque.

3.4 Inversion de la bomba

Las bombas de inversion pueden activarse con

Entrada digital “fallo de la bomba”

Proteccién del motor activada

Corriente del motor alta

Capacidad baja

Después del niumero de arranques de la bomba

- En ajustes — P1-P2 comun — inversion de la bomba
Estos son los eventos que pueden activar la inversion de la bomba

Inversion con fallo de la bomba

El ciclo inverso se inicia cuando la sefial de entrada digital fallo de la bomba se activa.

La sefal debe volver al estado inactivo antes de que comience la inversion de la bomba, si no, se
interrumpe el ciclo de inversién.

Inversion con caida del protector del motor

El ciclo inverso se inicia cuando la sefial de entrada digital caida del protector del motor se activa. El
protector del motor se restablecera antes de que la bomba comience la inversion.

Hay que habilitar la funcién de restablecimiento automatico del protector del motor para la bomba.
Ajuste el tiempo de enfriamiento y el tiempo de pulsos en el menu de restablecimiento automatico. Si el
restablecimiento del protector del motor falla, se interrumpe el ciclo de inversién.
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Inversion con corriente alta

El ciclo inverso se inicia cuando se activa la alarma de corriente del motor alta.

Para que esta funcion tenga efecto, es necesario activar la alarma en el menu de alarma de la bomba.
Utilice el tiempo de retraso de la alarma para retrasar el inicio de la inversion (no dispare con la corriente
de arranque de la bomba).

Inversiéon con capacidad baja de la bomba

El ciclo inverso se inicia cuando se activa la alarma de capacidad baja de la bomba.

Para que esta funcidn tenga efecto, es necesario activar la alarma en el menu de alarmas de la bomba.
Después de invertir la funcion, se desactiva hasta que se han realizado al menos 10 nuevos calculos de
capacidad de la bomba.

Inversion con después del nimero de arranques de la bomba
Contador de inversion ciclica de la bomba.

Otros ajustes relacionados con la inversion de la bomba:

En el menu ajustes / P1-P2 comun / inversion de la bomba
» Ajuste [inversion de la bomba x] a [si].

« Ajuste [tiempo de retraso arranque inversion]. El tiempo para mantener la bomba en la posicion
de desconexion antes de que se ponga en marcha la inversion de la bomba

» Ajuste [tiempo de funcionamiento inversién]. El tiempo de funcionamiento de la inversion.
» Ajuste [n.° max. de intentos] Después de la inversion, la bomba volvera a ponerse en marcha.
» Ajuste [intentos max. tiempo restablecimiento]

» Ajuste [parada segunda bomba] a [si] si desea que las otras bombas se detengan
y permanezcan bloqueadas al invertir la marcha del ciclo.

* Ajuste [relé bomba con inversion]

Si la bomba vuelve a fallar, se iniciara un nuevo ciclo de inversion. Aqui se ajusta un nUmero max.

de intentos. La inversion se ha realizado con éxito, si la bomba ha estado en marcha durante el mismo
tiempo que [tiempo de retraso arranque inversidn] sin que se produzca ningun error en la bomba. En
caso de éxito, el contador de intentos se pone a 0.

Si el contador de intentos alcanza el nUmero max. de intentos, se generara una alarma y todas las
sucesivas inversiones se detendran hasta que la alarma del protector del motor o la alarma de fallo de la
bomba se haya restablecido manualmente.

Si [relé bomba con inversion] esta ajustado a [ENCENDIDO], el relé de la bomba se activara

1 segundo después del relé de inversién y se ajustara a APAGADO 1 segundo antes de que el relé
de inversidn se apague. Aqui se utiliza el relé de la bomba para controlar la bomba (ENCENDIDO /
APAGADO) y el relé de inversion se utiliza para desplazar dos fases antes de la inversion.

Si [relé bomba con inversion] esta ajustado a [APAGADO], unicamente el relé de inversion esta
activado durante la inversion. El relé de la bomba siempre esta apagado.

3.5 Bombas con control de velocidad (VFD)

EC 531 tiene un interfaz Modbus RS 485 que puede comunicarse con VFD. Es muy recomendable utilizar
esta funcion cuando hay VFD en el sistema.

Las bombas VFD se controlan principalmente mediante el nivel de arranque / parada y las salidas
digitales similares a las bombas de velocidad fija. La mejor manera de controlar los VFD es a través

del bus RS 485 que puede controlar la velocidad. Lea la informacion de las bombas, p. €j., corrientes,
velocidades y cargas. También es posible utilizar las sefiales de salida analégicas para controlar la
velocidad en la(s) unidad(es) VFD que accionan las bombas. Los niveles de arranque y parada normales
se utilizan para arrancar y parar la(s) bomba(s) VFD. El controlador PID incorporado se utiliza de acuerdo
con el método de control de nivel constante y emite puntos de ajuste de frecuencia para el VFD. El
controlador PID elevara la frecuencia cuando el nivel del agua tienda a elevarse por encima del nivel
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establecido y bajara la frecuencia cuando el nivel del agua tienda a caer por debajo del nivel establecido.
En algunos casos, la légica de control anulara la sefial de salida del controlador PID.

En el nivel de inicio, la bomba se iniciara siempre a la max. frecuencia. La sefial de salida se mantiene
a la max. frecuencia hasta que se alcanza el nivel establecido. Si el calculo de la capacidad de la
bomba esta activado, la bomba funcionara a la maxima frecuencia hasta que se complete el calculo.

Si la bomba esta funcionando a la min. frecuencia durante un tiempo ajustable, se puede ajustar una
velocidad de fuerza para bombear el pozo. La bomba se colocara a la velocidad de fuerza hasta que se
alcance el nivel de parada (o nivel establecido).

Si se ejercita la bomba, esta funcionara a la méax. frecuencia. Al invertir la bomba, se utilizara el valor
de velocidad de inversion especificado (50 % defecto). En el modo de vaciado por prebombeo de alta
tarifa, la bomba funcionara a la misma velocidad de fuerza que se especifica para el tiempo de espera
de frecuencia minima.

Si hay mas de una bomba conectada a VFD, se sincronizaran las bombas. Las sefiales de salida
siempre seran las mismas, si la escala es la misma. El VFD es responsable de la aceleracion y
desaceleracion de la bomba. EC 531 no controla los tiempos de rampa. La frecuencia minima y maxima
de la bomba normalmente esta ajustada en VFD. El controlador PID también tiene un valor min. y max.
ajustable para la sefal de salida que se puede utilizar.

Existe la posibilidad de hacer funcionar bombas VFD con dos puntos de ajuste diferentes, conectadas a
ajustes de dia y de noche. Los ajustes del operador PID se encuentran en:

Ajustes — controlador PID

Configuracién EC 531 para la(s) bomba(s) VFD

« En el menu de ajustes — bomba x: Ajuste tipo de bomba a [velocidad manual VFD o control PID
VFD o punto de maximo rendimiento VFD] (véase la seccion 2.4 para explicaciones de diferentes
tipos). Si se utiliza una segunda bomba VFD. Ajuste el mismo tipo para esta.

* En el menu de ajustes / bomba x: Ajuste el nivel de arranque y parada de la bomba, el nivel de
arranque deberia ser mas alto que el nivel establecido en el controlador PID. El nivel de parada
deberia ser inferior al nivel establecido.

« En el menu de ajustes / salidas analdgicas / salida analégica 1: Ajuste la funcion de salida al
[controlador PID].

Lo mismo para la salida analégica 2, si se utiliza una segunda bomba VFD, la salida deberia estar
conectada a la entrada de frecuencia del VFD

» Enlos ajustes / salidas digitales; ajuste la funcidn de salida [relé de la bomba] como para las
bombas fijas. La salida deberia estar conectada a la “entrada de funcionamiento” del VFD

Ajustes PID

En el menu de ajustes — regulador PID:

* Punto de referencia externo (encendido/apagado)
Si se utiliza la entrada externa para el punto de referencia, especifique la entrada analégica aqui
o ajuste a APAGADO.

* Seguimiento del punto de referencia (si/ no)
Raramente usado. Ya que el punto de referencia interno sigue al externo que llega a través de
una entrada analdgica. Cuando se cambia al punto de referencia interno, tiene el mismo valor
inicial que el externo (Al) tenia antes de la envoltura. Es para evitar que el punto de referencia
salte cuando se conmute entre el punto de referencia externo e interno.

* Punto de referencia en el arranque:
Ultimo: ultimo valor, configuracion de inicio: valor inicial, externo: valor de acuerdo con la entrada
especificada.
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Punto de referencia maximo y punto de referencia minimo

Niveles para el punto de referencia y un punto de referencia de inicio. Aqui se pueden ajustar

los valores maximos y minimos para los niveles correspondientes de la sefial de salida (frecuencia
min. / max.). Valor en el nivel minimo =4 mA y nivel maximo = 20 mA. Las frecuencias a las que
corresponden dependen de los ajustes del VFD.

Punto de referencia
valor del punto de referencia

Punto de referencia tarifa alta
El valor del punto de referencia en una tarifa alta

Inicio punto de referencia
Comportamiento cuando se enciende el controlador

Estado salida con el arranque
Ultimo estado, automatico manual o bloqueado internamente.
Solo es valido cuando se enciende el controlador.

Salida cuando esta bloqueado
Congelar salida o configurar sefal de bloqueo
Comportamiento cuando se bloquea el PID

Salida bloq. (%)
Porcentaje de sefial de salida cuando esté bloqueado

Cambio max. salida
La velocidad de cambio de la sefial de salida (%/s)

Salida max.
Normalmente 100 % (20 mA)

Salida min.
Normalmente 0 % (4 mA)

Inicio salida (%)
Qué regulador de salida debe tener después del arranque (por ejemplo, después de una
interrupcion de red)

Efecto directo / inverso
Directo: Las bombas comienzan a toda velocidad y disminuyen la velocidad a medida que el nivel disminuye
Inverso: Las bombas comienzan a baja velocidad y aumentan la velocidad a medida que el nivel disminuye.

Banda P
Factor de amplificacion

Tiempo | (s)

Tiempo de integracion

Tiempo D (s)

Tiempo de derivacion

Desv. cero salida (%)

Es el regulador de salida que se debe utilizar cuando el punto de referencia = valor real, es decir,

con desviacion cero normalmente no se utiliza (normalmente 0 %). Generalmente se utiliza para la
regulacién P pura.

Calc. de la cap. de la bomba A velocidad max. (si/no)

Velocidad min. (%)
Aqui se ajusta la velocidad minima de la bomba

Velocidad fija durante el bombeo (%)
La velocidad de la bomba cuando ha estado funcionando durante un tiempo preestablecido a una
velocidad mas baja y comienza a bombear.
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Cabeza

¢ Retraso velocidad fija
Si la bomba esta funcionando a la min. frecuencia durante un tiempo ajustable, se puede ajustar
una velocidad de fuerza (fija) para bombear el pozo. En caso de retraso velocidad fija =0 la
funcién est4 desactivada.

3.6 Control de la bomba punto de maximo rendimiento

Ofrece muchas ventajas:
» Coste energético reducido
» Vida extendida de los rodamientos
» Intervalos de mantenimiento mas largos (degradaciéon mas lenta)

En lugar de un impulsor de recorte, se utiliza un controlador de frecuencia variable para optimizar
el rendimiento. Esto es posible siempre que el punto de funcionamiento real esté en el lado derecho
del BEP (punto de maximo rendimiento) en la curva de la bomba, lo normal para la mayoria de las
instalaciones de bombeo de aguas residuales.

EC 531 conecta con la mayoria de los controladores de frecuencia variables con el bus de campo RS
485 para el monitoreo y control. Con solo un sensor de nivel y un VFD soportado, la bomba siempre
funcionara en BEP (punto de maximo rendimiento) .

Al establecer también el area del pozo, lo que es necesario para el calculo de la capacidad de la bomba,
los datos comparables en las unidades de ingenieria se abren para hacer un andlisis comparativo entre
las estaciones de bombeo y encontrar facilimente los peores comportamientos y el mejor resultado de las
nuevas mejoras.

EC 531 busca continuamente el punto de maximo rendimiento para sacar tantos m3 de agua / kWh como
sea posible.

El calculo se realiza cada vez que una bomba arranca sola calculando un nuevo indice de eficiencia y
un nuevo BEP (punto de maximo rendimiento) en kWh/m3 a partir de una instantanea del consumo de
energia y del cambio en el volumen del pozo poco después de alcanzar las RPM del motor ajustadas.

Algunas condiciones requieren la maxima velocidad de las bombas. Las siguientes razones pueden
configurarse en EC 531 para la maxima velocidad de la bomba.

» Arranque a toda velocidad cada n (nUmero ajustable) de arranques de la bomba durante un
tiempo preestablecido para purgar las tuberias.

» Con un alto flujo de entrada, si ambas bombas estan funcionando durante un tiempo
preestablecido.

« Alarma de alto nivel

Aumento de Vida util del cojinete Recirculacion
temperatura inferior y del sello  de succiéon

alta Gavitacion de J

Vida util del | Recirculacion
impulsor inferior| de descarga

flujo bajo

. Punto de maxima eficiencia

Vida util del cojinete

Mejor practica -10 % a +5 % y sello inferiores

Cavitacion
La mejor practica -20 % a +10 %

70% 80%  90% 105%110%  120%

Flujo %

Figure 3-8: Diagrama BEP (punto de maximo rendimiento)
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3.7 Registro de fallos

En caso de cualquier tipo de problema grave con un equipo o una estacion, un registro de fallos puede
proporcionar informacion util y detallada. Esto puede proporcionarnos los datos necesarios para revelar
problemas que, de otro modo, no serian detectables en un registro normal medio de 1 minuto.

Cada alarma que se puede configurar en el controlador, también puede generar un registro de fallos. El
intervalo mas corto para los registros ordinarios es de 1 min (60 s.). El registro de fallos tiene el intervalo
de 1 segundo (no ajustable).

Cuando se inicia el registro de fallos, el controlador almacena los valores 90 minutos antes del evento

y 45 minutos después del evento que ha desencadenado el registro de fallos. El controlador mantiene
los ultimos ocho registros de fallos en la memoria y cada bloque de fallos contiene datos durante 8192
segundos (131072 muestras de datos). Los ocho bloques de fallos se almacenan con una marca de
tiempo, un nimero de identificaciéon y un numero de alarma para la alarma de disparo.

EC 531 guarda continuamente los datos de entrada analdgicos sin procesar cada segundo.

Se guardan las siguientes senales:

1.  Tensién de alimentacion CC
2 Entrada mA 1 (por defecto como sensor de nivel)
3 Entrada mA 2

4 Entrada mA 3

5. EntradamA4

6. AI5-pt100/PTC P1

7. Al6-pt100/PTC P2

8. AI7-pt100/fuga P1

9. Al8-pt100/fuga P2

Datos de bus de campo si se conectan accionamientos de motor o monitores de
potencia:

10. Corriente del motor P1
11. Corriente del motor P2
12. Frecuencia P1

13. Frecuencia P2

14. Potencia P1

15. Potencia P2

16. Tension de red

Las ultimas 23 horas de datos y hasta ocho bloques de fallos se almacenan y se pueden recuperar en un
PC con la herramienta AquaProg

3.8 Comunicacion

Hay cinco puertos de comunicacion. Un USB y dos RS 232, de estos dos RS 232 solo hay uno que
se puede conectar a un médem. Un Ethernet y un puerto para RS 485 a unidades circundantes como
VFD, arrancadores suaves y medidores de energia. Los protocolos son Modbus RTU o Modbus TCP.
Si se necesitan otros protocolos para un sistema SCADA externo, pueden estar disponibles, si hay
un convertidor externo del Modbus al protocolo solicitado.

Puerto com (terminales de tornillo 22 - 26)

Este puerto esta disefiado para comunicacion 3G (médem CA 523) o0 4G (médem CA 524) y tiene
protocolo Modbus RTU o Modbus TCP. Este puerto también admite CA 521 para enviar mensajes
de texto. CA 523 también puede enviar mensajes de texto (SMS).
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Por defecto, este puerto tiene Modbus RTU,

Velocidad de transmision: 115200 Paridad: ninguna
Protocolo de intercambio: apagado ID protocolo: 1
Tiempo de espera del mensaje: 2 s Opcional: nombre de la estacion.

En este puerto, es posible cambiar las propiedades; velocidad de transmision (300 - 115200), ID de
protocolo (1 - 255) e ID de estacién (1 - 65535), paridad (ninguna, impar, par) y protocolo de intercambio
(encendido / apagado) también.

Puerto de servicio (D-Sub de 9 polos en la parte delantera)

Este puerto sigue al “puerto com” en el protocolo y siempre tiene la ID de protocolo:1, sin embargo, hay
posibilidades de cambiar las propiedades de la velocidad de transmision independientemente del puerto
com. Este puerto se puede utilizar para descargar la configuracién y actualizar el firmware utilizando
AquaProg.

Puerto RS 485 (terminal 49-51)

Todas las unidades de la red RS 485 deben utilizar los mismos parametros de comunicacion: velocidad
de transmision, paridad y bits de parada. Comparar el ajuste en el menu de EC 531 y consultar los
manuales de unidades circundantes.

La red RS 485 es multidrop, lo que significa que todas las unidades estan conectadas en paralelo en el

mismo cable. En una red RS 485, cada unidad debe estar conectada en una linea y tener una direccién
Unica o un numero de identificacion Modbus. El bus RS 485 se terminara con un resistor de 120 ohmios
en ambos extremos del cable. EC 531 tiene un puente incorporado para la terminacion de extremo en la
posicion de terminal 52. El cable debe ser un cable de par trenzado blindado.

El bus RS 485 en EC 531 esta aislado galvanicamente de la fuente de alimentacion. Si las unidades
circundantes también tienen puertos de comunicacion aislados, el comin debe conectarse a tierra en un
punto.

EC 531 configurado como maestro

Si EC 531 esta configurado como maestro en la red RS 485, todas las unidades circundantes deben
configurarse como esclavos. Cuando EC 531 actia como maestro, las unidades circundantes solo
pueden ser respaldadas por VFD, medidores de energia y arrancadores suaves.

EC 531 configurado como esclavo

Cuando EC 531 esta configurado como “esclavo” en el puerto RS485, otro maestro del sistema solicita
valores del EC 531. El puerto RS485 actia como puerto de comunicacién con un sistema SCADA o
similar.

JATENCION! EC 531 puede actuar como maestro o esclavo, no ambos al mismo tiempo.

Puerto USB (USB tipo B en la parte delantera)

Este puerto sigue el protocolo de “puerto com” y solo sirve para actualizar el firmware y la configuracion
de carga y descarga mediante el uso de AquaProg.

Puerto Ethernet RJ45

EC 531 es compatible con la comunicacion Ethernet directa a través del puerto IP / RJ45 TCP

En ajustes — comunicacion — puerto Ethernet

Hardware [ENCENDIDO / APAGADO] Protocolo [Modbus RTU o TCP]

ID de protocolo, [1-255] Tiempo de espera de los mensajes (1 s, por defecto)

Referencia cruzada [ENCENDIDO / APAGADO] Numero de puerto (502 — por defecto AquaProg)
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IP estatico / dinamico (DHCP dinamico — por defecto)
Si solo se utiliza el puerto TCP / IP para la comunicacion, el puerto médem debe estar en APAGADO:
Comunicacion — médem — moédem conectado [APAGADO]

EC 531 es compatible con el envio de SMS simultdneamente como comunicaciones Ethernet.

Puerto médem

Unicamente el puerto conectado a través de terminales de tornillo (puerto com) es compatible con el
moddem. Hay varios médems diferentes que se pueden utilizar en el EC 531. Estadndar es un CA 523 (o si
se usa 4G: CA 524) conectado a EC 531 que se conecta via 3G a AquaWeb o a un sistema SCADA. Las
comunicaciones pueden ser activadas por un evento o configuradas para registrar valores de datos. EC
531 es compatible con el médem CA 521 solo para AquaWeb y el envio de mensajes de texto (SMS). Los
ajustes de Hayes normalmente funcionan con la configuracion predeterminada.

JATENCION! El cédigo PIN de la tarjeta SIM se puede borrar con un teléfono movil.

Médem GPRS

CA 521 se basa en la pila interna TCP/IP de los médulos GSM/GPRS de Cinterion (antes Siemens). Todo
acceso a los datos se realiza a través de los comandos Hayes definidos por Cinterion. Por defecto, el
controlador de la bomba se conecta al servidor TCP del sistema Sulzer ABS AquaWeb. Ajuste del cédigo
PIN, en caso de que la tarjeta SIM esté equipada con uno (eliminado en las tarjetas SIM de AquaWeb).

El intervalo de pulsos esta fijado en 10 minutos (por defecto), pero se puede ajustar (un intervalo menor
puede ocasionar costes adicionales). El puerto TCP del servidor debe ser el mismo que el del servidor
GPRS (por defecto 2000 para AquaWeb). Direccion IP del servidor; la direcciéon IP publica / global
(normalmente en cortafuegos / router) hacia el servidor GPRS / 3G debe ser una direccion IP estatica.
APN es proporcionado por el proveedor de la tarjeta SIM. GPRS APN parte 1 y GPRS parte 2. Sila
cadena APN es larga, se puede dividir entre las dos partes. (Por defecto es AquaWeb APN). Sistema de
soporte SMS: 0046708728550 solo para AquaWeb.

Los ajustes de comunicacién — puerto mdédem puerto — tipo de médem de EC 531 se ajustaran a [CA 523
0 CA 524 o CA 521].

Ajuste el nombre de usuario y la contrasefia GPRS, en caso de que el proveedor de la suscripcién asi lo
solicite. Registro de eventos GPRS y escaneo del operador de pulsos Unicamente para la busqueda de
errores. Por defecto, 10 minutos.

Servidor TCP

En caso de tener una suscripcién a una tarjeta SIM con una direccion IP fija, usted puede conectar

la estacion mediante GPRS a una red local utilizando cualquiera de los médems CA. Ajuste la funcion
en los ajustes GPRS a un servidor de tipo TCP (IP fija) que requiera una SIM con direccion IP fija del
proveedor de la estacion, de modo que un SCADA externo pueda contactar de forma remota.

Los ajustes de comunicacion — médem — tipo de médem vy los ajustes GPRS de EC 531 deben ajustarse
a [tipo TCP: Servidor TCP (IP fija)] o [tipo TCP: Servidor TCP + pulsos].

Otros tipos de médems

Puerta de enlace Profibus y médems de radio, etc.

Conecte el mddem CA segun la figura 3-8 al puerto com de EC 531.
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Control opcional de EC531 conectado a un médem con
alimentacién del médem un cable de médem D-Sub de 9 polos
2 23 24 25 % Médem
9 pole
c D-Sub
3 Control del médem
0 -
5. - g8 Terminales EC531 433:053: Clavijas 9-POLE
25 23 5 CTs 26]« /f\\ manflo 8 (MALE)
33 DO v+ &g S £ RTs 25> Verde 7 D-suB
R © 12 NEg . | Blanco
=3 V- V- Py o £ TXD 24> ? 3
[ s & o | marron
=3 g = RXD 23|« s 2
3 Cable de alimentacion SE GND 22 5
© l Azul 4
Protector de cable =

Figure 3-9: Conecte EC 531 a D-Sub de 9 polos. Se puede pedir el cable, n.° de articulo 43320588..

3.9 Tabla de referencias cruzadas

La tabla de referencias cruzadas se puede configurar en AquaProg para optimizar el flujo de datos en
Modbus al sistema de supervision. El registro 0-254 se puede definir para mantener los datos preferidos
mediante una tabla de referencias cruzadas y se puede ajustar para los datos de cualquier registro.
Véase mas informacion en el manual de registro de Modbus.

Junto con la tabla de referencias cruzadas, es posible establecer un factor de escala individual para
cada posicion de la lista de referencias cruzadas; por ejemplo, el tiempo de funcionamiento en segundos
puede reajustarse a minutos con el factor 60. El factor de escala puede estar entre 0-32767, con el factor
0 no se realiza ningun reajuste.

Al leer los datos, el valor se divide entre el factor de escala correspondiente. Al escribir datos, el valor

se multiplicara por el factor de escala correspondiente. El factor de escala se ignora cuando se ajusta a
0. Para los datos en registros dobles (32 bits), se debe utilizar el nimero de registro mas alto junto con
los factores de escala. Escribir en el numero de registro doble mas alto también ajustara los datos en el
numero de registro mas bajo, si se ajusta el factor de escala. Si el factor de escala se ajusta a cero, cada
registro se maneja individualmente. Muchos registros permiten valores negativos (datos de complemento
con signo a 2). Esto puede hacer que algunos sistemas traten los datos negativos como grandes
numeros positivos (ej. el sistema lee -1 como 65535). Para evitar que esto cause problemas, existe la
posibilidad de establecer individualmente registros de referencias cruzadas solo a datos positivos. Los
valores negativos daran cero de lectura.

JATENCION! Las tablas de referencias cruzadas solo estdan disponibles para configurar en
AquaProg. En los menus de EC 531, existe la posibilidad de activar o desactivar
la tabla de cada puerto por separado.

Los bits E/S 0-255 se pueden redirigir a cualquier numero E/S cuando la tabla de referencias cruzadas
esta activada. El bit E/S 0-255 también esta disponible en el registro 312-327. Con las referencias
cruzadas habilitadas, esto es conveniente en sistemas que optimizan las pantallas de datos en mensajes
individuales.

Para activar la tabla de referencias cruzadas en el menu:
Ajustes — comunicacidn — [cualquier puerto] — ref. cruzadas; ajustar a ENCENDIDO [o APAGADOQ]

Utilizando AquaProg, también se puede guardar y descargar su tabla de referencias cruzadas en
cualquier otra unidad EC 531.
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Esta pégina se deja en blanco intencionadamente.
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4. MAS EXPLICACIONES SOBRE ALGUNAS FUNCIONES DE LAS

SENALES DE ENTRADA Y SALIDA ANALOGICAS Y DIGITALES
e

En este capitulo, se explican algunas entradas y salidas digitales.
41 Entrada digital: modo local

4.2 Entrada digital: funcionamiento bloq.

4.3 Salida digital: punto de referencia de registro de datos

4.4 Salida digital: E/S légica

4.5 Salida digital: alerta de reinicio externa

4.6 Entrada analdgica: presion de salida

4.7 Salida analdgica: registro de datos y registro de datos 2 compl.

41 Entrada digital: alarma personal y modo local

Esta alarma es para la seguridad del personal de servicio. Cuando se ajusta el modo local de entrada
digital, comienza a transcurrir un temporizador (tiempo maximo para reiniciar). Cuando el temporizador
ha llegado a cero, una salida digital puede activar un zumbador o una luz de advertencia conectados
para recordar al personal de servicio que debe confirmar su presencia en la estacién pulsando cualquier
tecla del controlador. Si el personal de servicio no confirma la alarma dentro de cierto tiempo (retraso de
alarma), se realizara un aviso.

La entrada del modo local puede conectarse, por ejemplo, para que el personal de servicio que entra en
una estacion y enciende una luz interior (o similar) inicie la funcion.

Ajustes necesarios:

Ajuste — sistema — alarmas del sistema — alarma personal:

Tipo de alarma (alarma A o B)

Tiempo maximo para reiniciar: intervalo ciclico para que el personal confirme su presencia, normalmente
de 15 a 20 minutos.

Retraso de alarma: tiempo entre el reconocimiento fallido y el aviso de alarma, normalmente 120
segundos

Ajustes — entrada digital:

Una entrada digital designada como modo local que se activa mediante una sefial de ta en la estacion
(por ejemplo, un interruptor de luz) que indica que el personal de servicio se encuentra en la estacion.
Una sefial de modo local activa inhibira la escritura remota en la mayoria de los registros Modbus y bits
E/S (puertos USB y DSUB excluidos). (Conmutar la sefial de entrada modo local o pulsar la tecla en la
pantalla restablecera el temporizador de alerta tiempo maximo para restablecer.)

Ajustes — salida digital:

La sefal de salida alarma personal conectada a una luz parpadeante o a un zumbador puede utilizarse
para llamar la atencion del personal de servicio y confirmar la alerta antes de que se active una alarma.
(Conmutar la sefial de entrada modo local o pulsar la tecla en la pantalla restablecera el temporizador de
alerta.

4.2 Entrada digital: funcionamiento bloq

Esta funcién permite que una entrada digital bloquee la bomba, el mezclador o la bomba de drenaje.
Cuando la sefal esta activa, la bomba / el mezclador / la bomba de drenaje se detienen y se bloquean.
El bloqueo se liberara cuando el estado de la entrada vuelva a un estado normal.
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4.3 Salida digital: punto de referencia de registro de datos

Una salida digital puede configurarse con un punto de referencia de registro de datos que puede

asociarse con una sefial analdgica interna o externa. Utilizando los registros definidos en el manual del
Modbus e introduciéndolos en la funcién, como en el ejemplo siguiente, se puede conseguir esta funcién.

Ejemplo Tenemos un dispositivo de monitoreo de gas sulfurico conectado a una sefial de entrada
analdgica. Usamos Ain:4 para el medidor de azufre. En este caso, queremos un conmutador
en la salida digital 1 cuando la concentracion de gas es igual o superior a 10,0 ppm. También
queremos que la sefial de salida se apague a 1,0 ppm (una histéresis de 9 ppm). Esta salida
digital 1 controla un ventilador que evacua el gas de la estacion.

JATENCION!

Solo Ain1 a Ain4 son entradas de 4-20 mA y, segun el manual de referencia del

Modbus (p/n 81307134), se puede ver que AIN4 es el registro nimero 4; véase la
figura 4-1 mas adelante. Configuramos el factor de escala a 0,1 (es decir, el valor
en reg.4 se multiplica por 0,1 para obtener un valor preciso en las unidades de

ingenieria).

3 CA 531 Modbus Register

3.1 Remote/Local Estado

Register no Description Sale factor / unit / note
0 Local Mode 1=Local
3.2 Analogue inputs/Outputs in engineering units
Register no Description Sale factor / unit / note
1 AIN 1. Function/User defined Function/User defined
2 AIN 2. Function/User defined Function/User defined
3 AIN 3. Function/User defined Function/User defined
@ AIN 4. Function/User defined Function/User defined
5 AIN 5. Function/User defined Function/User defined
6 AIN 6. Function/User defined Function/User defined
7 AIN 7. Function/User defined Function/User defined
8 AIN 8. Function/User defined Function/User defined

Figura 4-1: El grafico de arriba es un extracto del manual de registro del Modbus para EC 531 — Entradas / salidas analégicas

en unidades de ingenieria.

La funcién se configura en el menu de EC 531 de la siguiente manera:

En ajustes — salidas digitales — salida digital 1 a [punto de referencia de registro de datos]

En ajustes para la salida digital 1 (DO1), introduzca 100 para la activacion del punto de referencia 'y 10
para la desactivacion del punto de referencia; véase la imagen siguiente.

DO1: Ajustes

Salidas digitales: DO1

Registro de datos Funcion de la sefial
4 [Valor consig reg datos]
Valor de consigna activ. Estado
100 -DESACTIVADO/A-
Valor consigna desactiv. Ajustes
10 Normalmente abiert./cerr.
Retardo valor consigna [NA Normalmente abierto/a]
5s Disparo de evento
Esc dv 7 Esc 4y «

Figura 4-2: En los menus de EC 531

La activacion del punto de referencia=100 corresponde a un valor de 10 unidades de ingenieria y la

desactivacion del punto de referencia=10 corresponde a 1.



4.4 Salida digital: E/S logica

OUna de las opciones en las funciones de salida digital es E/S légica. Esta funcién es especialmente util
si se desea activar una sefial de salida cuando debe producirse mas de un criterio o evento para habilitar
una sefal de salida. Existen hasta cuatro criterios diferentes que pueden utilizarse para activar la sefal
de salida.

Esos bits E/S pueden ser funciones légicas OR, NOR, y/o NAND o una combinacion de estas. La sefial
de salida puede ajustarse a normalmente cerrado o normalmente abierto (NC / NO).

Esta E/S se puede utilizar para obtener una sefial de salida especifica de uno o varios indicadores (hasta
4 bits E/S). Véase la tabla 4-1 a continuacion como ejemplo de una salida accionada por el estado de 3
entradas.

10-Bit 1 “O* 10-Bit 2 “O* 10-Bit 3 “Y“ Produccién

0 0 0

En este ejemplo, solo hay tres bits

E/S implicados. Pero existe la opcién

Alalal~|Oo|lOo|lO|O
alalOolOol~]|~|O
alofalolalo]=
=l K= Bl K=l B K= k=]

de utilizar hasta cuatro bits E/S.

Tabla 4-1: E/S légica

Consulte el manual de registro del Modbus en relacién con la lista E/S.

4.5 Salida digital: alerta automatica de reinicio

La alerta automatica de reinicio se activa cuando se define una entrada digital como reinicio de alarma.
En los ajustes de la entrada de reinicio de alarma, hay un valor de tiempo de retraso que se puede
ajustar. Este retraso es el tiempo en el que esta activa la alerta automatica de reinicio de la salida digital
antes de que se realice el reinicio real.

Ejemplo: Las bombas estan bloqueadas debido a una o varias alarmas.

Al pulsar el botdén de reinicio de alarma, local o remotamente, puede implicar que las bombas estan

a punto de arrancar y que existe la posibilidad de que el personal esté expuesto a peligros. La intencion
de esta salida es advertir al personal, si se conecta a un zumbador o a una luz parpadeante, de que esta
a punto de producirse un reinicio de todas las alarmas y de que las bombas podrian ponerse en marcha.

4.6 Entrada analégica: presion de salida

Si hay un sensor de presion de salida en el sistema, este reemplazara la curva del sistema. Teniendo
en cuenta la contrapresion, el nivel en el pozo y la altura real de elevacion. La sefial de este sensor

se recalcula en altura real de elevacion y se utiliza en la ecuacién para el calculo de la capacidad

de la bomba. Este es un valor mas preciso para la altura de elevacién total. Cuando se utiliza un sensor
de salida, el parametro de altura de elevacion total puede ajustarse a cero.

4.7 Salida analdgica: registro de datos y registro de datos 2’s compl.

Registro de datos

Registro de 16 bits de 0 a 65535. Solo valores positivos. Este tipo de registro no maneja valores
negativos. Si existe el riesgo de que el valor se convierta en negativo, el registro contiene un valor muy
grande.
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Complemento registro de datos 2’s

Registro de 16 bits de -32767 a +32767. Este tipo de registro maneja valores negativos.

Con el registro de datos de tipo salida analdgica, cualquier sefial analdgica, real o calculada, puede
utilizarse como sefial de salida de 4-20 mA. Utilizando los registros definidos en el manual del Modbus e
introduciéndolos en la funcion se puede conseguir esta funcion.

Ejemplo Queremos tener una senal de salida analégica de 4-20 mA ligada a la temperatura del
estator L1 en la bomba 1. También queremos que la sefal de salida sea de 4 mA a0 °C
y 20 mA a 150 °C. Suponemos que este valor de temperatura nunca es negativo o se
situa por debajo de cero.

Segun el manual de referencia del Modbus (p/n 81307134), la temperatura del estator de la bomba 1
esta en el registro 70; véase la figura 4-3 mas adelante. También observamos que el factor de escala es
de 0,1 (es decir, el valor en reg.70 se multiplica por 0,1 para obtener un valor preciso en las unidades de
ingenieria).

P1 estator de temperatura L1 0.1°C (0.1°F) Sensor Pt100

71 P1 estator de temperatura L2 0.1°C

72 P1 estator de temperatura L3 0.1°C

73 P1 Cojinete superior de temperatura 0.1°C

74 P1 Cojinete inferior de temperatura 0.1°C

75 P1 Temperatura del motor 0.1°C

78+79 P1 Tiempo de ejecucién del Segundos

ultimo ciclo de bombeo

Figura 4-3: El grafico de arriba es un extracto del manual de Modbus para EC 531 — entradas / salidas analégicas en
unidades de ingenieria

La funcién se ajusta en el menu de EC 531 en:
ajustes — salidas analdgicas — AO1: — a [registro de datos] segun la figura 4-4 a continuacion.

Y también en ajustes.

Salidas analogicas: AO1
Funcion de la sefal Ajustar registro de datos
[Registro de datos] 70
Valor actual Escala 0%
4.000 mA 0
Constante de filtro Escala 100%
0s 1500
Ajustes
Esc = 7 Esc dv 7

FigurA 4-4: En el menu de EC 531

Elegimos [registro de datos] porque estamos seguros de que el valor siempre es un valor positivo.
La escala 100 % debe corresponder al valor de los datos a 20 mA, en este caso 1500 para 150 °C.

Arriba se muestra un ejemplo de como obtener una temperatura de estator Pt 100 en el rango de 0 °C a
150 °C transmitida como una sefial de 4-20 mA a través de una salida analégica.
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5. APENDICE: TABLAS DE GUIA DE LOS MENUS EN EC 531

51
5.2
5.3
5.4
5.5
5.6
5.7
5.8
5.9
5.10
5.1
5.12
513
5.14
5.15
5.16
517
5.18
5.19

5.20 Ajustes:

5.21

5.22 Ajustes:
5.23 Ajustes:
5.24 Ajustes:
5.25 Ajustes:
5.26 Ajustes:
5.27 Ajustes:
5.28 Ajustes:
5.29 Ajustes:
5.30 Ajustes:

Estado rapido: sistema

Estado rapido: pozo de la bomba

Estado rapido: bomba 1 y bomba 2

Estado rapido: entrada y salida digital

Estado rapido: entrada y salida analégica

Estado detallado:
Estado detallado:
Estado detallado:
Estado detallado:
Estado detallado:
Estado detallado:
Estado detallado:
Estado detallado:
Estado detallado:

Estado detallado:

sistema

pozo de la bomba
bomba 1y bomba 2
Regulador PID
entradas analégicas
salidas analégicas
entradas digitales
salidas digitales
comunicacion

modulos de bus de campo (RS 485)

Ajustes: leyenda de alarmas

Ajustes: sistema

Ajustes: pozo de la bomba

Ajustes: bomba 1

y bomba 2

P1-P2 comun

Ajustes: Regulador PID

canales de pulsos

registro analégico

entradas analégicas

salidas analdgicas

entradas digitales

salidas digitales

comunicacion

modulos de bus de campo (RS 485)

seleccionar un idioma
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5.1 Estado rapido: menu del sistema

La tabla 5-1 muestra la vista completa de estados rapidos en el submenu sistema

Tabla 5-1: Estado rapido sistema

Submenu H Ajuste Valor Comentario
Version EC 531 Version EC 531 0.01 [Sin unidad] Valor de estado
Opcion 1 [Sin unidad] Valor de estado
Tension de alimentacion 01VDC Valor de estado
Temperatura PCB 1°C,1°F Valor de estado
Hora del sistema [Cadena de texto] Valor de estado
Corriente 01A Valor de estado
Corriente de linea L1 01A Valor de estado
Corriente de linea L2 01A Valor de estado
Corriente de linea L3 01A Valor de estado
Tension media LN 01V Valor de estado
Tension de linea L1 01V Valor de estado
Tension de linea L2 01V Valor de estado
Monitor de potencia Tension de linea L3 01V Valor de estado
Tension media LL 01V Valor de estado
Tension L1-L2 01V Valor de estado
Tension L2-L3 01V Valor de estado
Tension L3-L1 01V Valor de estado
Potencia 0.1 kW Valor de estado
Frecuencia actual 0.01 Hz Valor de estado
Factor de potencia 0.01 [Sin unidad] Valor de estado
Total h.m.s Ajuste, Contrasefia del sistema
Tiempo de encendido Hoy h.m.s Ajuste, Contrasefia del sistema
Se repite de 1 a 7 dias. h.m.s Ajuste, Contrasefia del sistema
Total 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefa del sistema
N.° de encend. (arranque) Hoy 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefa del sistema
Se repite de 1 a 7 dias. 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del sistema

5.2 Estado rapido: pozo de la bomba

La tabla 5-2 muestra la vista completa de estados rapidos en el submenu pozo de la bomba

Tabla 5-2: Estado rapido pozo de la bomba

Submenu Submenu H Valor Comentario
Nivel de pozo 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado
Caudal de entrada 0.11/s,1 GPM Valor de estado
Caudal de salida 0.11/s,1 GPM Valor de estado
Presion de salida 0.1 bar, 0.1 PSI Valor de estado
Nivel alivio 1 mm, 0.01in Valor de estado
Caudal alivio 0.1 m%/h, 1 GPM Valor de estado
Tarifa alta activa NO, SI Valor de estado
Nivel alto NO, SI Valor de estado
Nivel bajo NO, SI Valor de estado
Boya nivel alto NO, Sl Valor de estado
Boya nivel bajo NO, SI Valor de estado
Caudal entrada alto NO, Sl Valor de estado
Caudal entrada bajo NO, SI Valor de estado
Arranque respaldo NO, Sl Valor de estado
Presion alta NO, SI Valor de estado
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Submenu Submenu H Valor Comentario
Presion baja NO, SI Valor de estado
Monitorizacion alivios NO, Sl Valor de estado
Error del sensor NO, SI Valor de estado

Nivel incorr. flot. bajo NO, SI Valor de estado

Error del sensor Nivel incorr. flot. alto NO, SI Valor de estado
Nivel no cambia NO, SI Valor de estado

Nivel de pozo 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado

Estado detallado

Enlace al estado detallado

ver ese capitulo

5.3 Estado rapido: bomba 1 y bomba 2

La tabla 5-3 muestra la vista completa de estados rapidos en el submenu bomba 1 o bien bomba 2

Tabla 5-3: Estado rapido bomba 1 o bien bomba 2

desequilibrada

Submenu Submenu Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Total hm.s Ajuste, Cpntrasena
del sistema
Tiempo de H Ajuste, Contrasefa
) ) oy h.m.s .
funcionamiento del sistema
Se repitede 1 a h Ajuste, Contrasefia
) .m.s .
7 dias. del sistema
Total 1[Sin Ajuste, Contrasefia
unidad] del sistema
Numero de Ho 1 [Sin Ajuste, Contrasefia
arranques ¥ unidad] del sistema
Se repite de 1 a 1 [Sin Ajuste, Contrasefia
7 dias. unidad] del sistema
. 0.01m,
Nivel de arranque 0.01 ft Valor de estado
. 0.01m,
Nivel de parada 0.01 ft Valor de estado
Capacidad de 0.11/s,1
bomba GPM Valor de estado
Corriente del motor 01A Valor de estado
Potencia del motor 0.1 kW Valor de estado
Ultima capacidad 0.11/s,1
bomba GPM Valor de estado
Empieza desde rev. 1[Sin
bomba unidad] Valor de estado
Bloqueado/a NO, SI Valor de estado
Bloqueado/a NO, SI Valor de estado
externamente
Bomba no en NO, SI Valor de estado
automatico ’
Bloqueo a distancia NO, SI Valor de estado
Bloqueado/a Bloqueadola Presion de salida NO, SI Valor de estado
externamente Control de agitador NO, SI Valor de estado
Perdida de fase NO, SI Valor de estado
Sobretension NO, SI Valor de estado
Subtension NO, SI Valor de estado
Tension NO, SI

Valor de estado
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Submenu Submenu Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Bloqueado/a por NO, SI
error Valor de estado
Prot. temp. caida NO, SI Valor de estado
Blogueo de NO, si Valor de estado
bomba
'\:O hgy indic. NO. Sl Valor de estado
uncionam.
Protecmop de NO, SI Valor de estado
motor caida
Codrrlente alta NO, SI Valor de estado
el motor
Fallo de NO, SI
bomba Valor de estado
Vibracion NO, SI Valor de estado
Genericol/a NO, SI Valor de estado
Camara de NO, SI Valor d d
Bloqueo de bomba aceite alor de estado
Fuga Carcasa del NO, SI
motor Valor de estado
Caja conex. NO, SI Valor de estado
elect.
Generico/a NO, SI Valor de estado
Estator L1 NO, SI Valor de estado
Estator L2 NO, SI Valor de estado
Temperatura Estator L3 NO, SI Valor de estado
Cojinete NO, SI
superior Valor de estado
C_)opn_ete NO, SI Valor de estado
Bloqueado/a por inferior
Bloqueado/a error -
Retencion de NO, SI Valor de estado
bomba
Protecciop de NO, SI Valor de estado
motor caida
Fallo de NO. SI Valor de estado
bomba
Error NO, SI
comunicacion Valor de estado
VF
Error NO, SI
accionador Valor de estado
VF
Vibracion NO, SI Valor de estado
Sobretension NO, SI Valor de estado
Retencion de Subtension NO, SI Valor de estado
bomba Generic NO, SI Valor de estado
Qil chamber NO, SI Valor de estado
Fuga Motor NO. sI Valor de estado
housing
Electr. con. NO, SI Valor de estado
box
Generic NO, SI Valor de estado
Stator L1 NO, SI Valor de estado
Stator L2 NO, SI Valor de estado
Temperatura
Stator L3 NO, SI Valor de estado
Upp_er NO, SI Valor de estado
bearing
Low_er NO. S Valor de estado
bearing
Enlace al estado
Estado detallado detallado ver
ese capitulo
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5.4 Estado rapido: entrada y salida digital

La tabla 5-4 muestra la vista completa de estados rapidos en el submenu entrada digital y salida digital

Tabla 5-4: Estado rapido entrada y salida digital

Submenu

Ajuste

Comentario

Menu especial

[Representacion grafica)

Valor de estado

Menu especial

[Representacion grafica]

Valor de estado

Menu especial

[Representacion grafica]

Valor de estado

Menu especial

[Representacion grafica)

Valor de estado

Menu especial

[Representacion grafica)]

Valor de estado

Ajustes

Estado logica E/S, Estado terminal E/S

Configuracion directa

5.5 Estado rapido: entrada y salida analdgica

Tabla 5-5 Estado rapido: entrada y salida analégica

Tabla 5-5: Estado rapido entrada y salida analégica

Submenu H Ajuste Valor Comentario
Al 0.001 mA Valor de estado
Al2 0.001 mA Valor de estado
Al3 0.001 mA Valor de estado
Al4 0.001 mA Valor de estado
AO1 0.001 mA Valor de estado
AO2 0.001 mA Valor de estado

Tipo de sensor Pt100 (temp. sgnsor),_ Interruptor PTC/ Valor de estado
bimetalico

Al5 Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
A-IG Valor actual 0.1°C, 0.1 °F Valor de estado
Valor actual -OK-, -Disparado/a- Valor de estado
Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado
Tipo de sensor Pt100 (temp. sensor), Fuga Valor de estado

Al7 Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
- Valor actual 0.1°C, 0.1°F Valor de estado
Al8 Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado
Valor actual -OK-, -Disparado/a- Valor de estado
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5.6 Estado detallado: sistema

La tabla 5-6 muestra la vista completa de estados detallados en el submenu sistema

Tabla 5-6: Estado detallado sistema

Submenu H Ajuste

Valor

Comentario

Version EC 531

0.01 [Sin unidad]

Valor de estado

Version EC 531

Opcion 1 [Sin unidad] Valor de estado

Tension de alimentacion 0.1vDC Valor de estado
Temperatura PCB 1°C,1°F Valor de estado
Hora del sistema [Cadena de texto] Valor de estado
Corriente 01A Valor de estado

Corriente de linea L1 01A Valor de estado

Corriente de linea L2 0.1A Valor de estado

Corriente de linea L3 01A Valor de estado

Tension media LN 01V Valor de estado

Tension de linea L1 01V Valor de estado

Tension de linea L2 01V Valor de estado

Monitor de potencia Tension de linea L3 01V Valor de estado
Tension media LL 01V Valor de estado

Tension L1-L2 0.1V Valor de estado

Tension L2-L3 01V Valor de estado

Tension L3-L1 01V Valor de estado

Potencia 0.1 kW Valor de estado

Frecuencia actual 0.01 Hz Valor de estado

Factor de potencia

0.01 [Sin unidad]

Valor de estado

Total h.m.s Ajuste, Contrasefia del sistema

Tiempo de encendido Hoy h.m.s Ajuste, Contrasefia del sistema
Se repite de 1 a 7 dias. h.m.s Ajuste, Contrasefa del sistema

Total 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del sistema

N.(()aifaigieer)]d. Hoy 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del sistema

Se repite de 1 a 7 dias. 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del sistema
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5.7 Estado detallado: pozo de la bomba

La tabla 5-7 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus pozo de la bomba

Tabla 5-7: Estado detallado pozo de la bomba

Submenu Submenu Ajuste Valor Comentario
Nivel de pozo 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado
Volumen del pozo 11, 1gal Valor de estado
Total 01 m? 1 gal Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Volumen bombeado Hoy 0.1 m3, 1 gal Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Serepitede 1a7 3 Ajuste, Contrasefia del
dias. 01m? 1gal sistema
Ajuste, Contrasefia del
Total 0.1 kWh sistema
Consumo de energia Hoy 0.1 kWh Ajuste, C_ontraseﬁa del
sistema
Se repltfa deta?7 01 KWh Ajuste, C_ontraseﬁa del
dias. sistema
3 - -
Promedio 0.001 kWh/m3, 1 kWh/ Ajuste, Cpntrasena del
Mgal sistema
N - -
Eficiencia de pozo Hoy 0.001 kWh/m3, 1 kWh/ Ajuste, Cpntrasena del
Mgal sistema
Serepitede1a7 0.001 kWh/m3, 1 kWh/ Ajuste, Contrasefia del
dias. Mgal sistema
Total 1[Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ambas bombas Hoy 1 [Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
func. # sistema
Se rep(l}e deta? 1[Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
ias. sistema
Total h.m.s Ajuste, Cpntrasena del
sistema
Tiempo func. ambas Ajuste, Contrasefia del
Hoy h.m.s f
bombas sistema
Serepitede1a7 Ajuste, Contrasefia del
) h.m.s f
dias. sistema
Monitorizacion alivios NO, SI Valor de estado
Nivel alivio 1 mm, 0.01in Valor de estado
Caudal alivio 0.11/s,1 GPM Valor de estado
Ajuste, Contrasefia del
Total h.m.s sistema
Tiempo alivio Hoy h.m.s Ajuste, C_ontraseﬁa del
sistema
Serepitede 1 a h Ajuste, Contrasefia del
p .m.s f
7 dias. sistema
Ajuste, Contrasefia del
Alivio de pozo Total 0.1 m? 1 gal ! sistema
Volumen alivio Hoy 0.1 m3, 1 gal Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Se rep|t9 de1a 01 m?, 1 gal Ajuste, C_ontrasena del
7 dias. sistema
Total 1[Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
N.° de alivios Hoy 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
sistema
Se repitede 1a . . Ajuste, Contrasefia del
7 dias. 1[Sin unidad] sistema
a
3
~
3
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Boya bomba achique DEE@_I(_JI'\I'/QIDA&?\/A Valor de estado
Estado terminal E/S DEA?é.ﬁ;r/l,}\/DAg/?_\/A Valor de estado
f Inghcacpn NO, SI Valor de estado
uncionamiento
Proteccion de motor
caida NO, SI Valor de estado
Alta temperatura NO, SI Valor de estado
Bomba de achique
Fuga NO, SI Valor de estado
Bloqueado/a NO, SI Valor de estado
externamente
Ajuste, Contrasefia del
Total h.m.s sistema
Tiempo de Ho h.m.s Ajuste, Contrasefia del
funcionamiento 4 o sistema
Serepitede 1 a h.m.s Ajuste, Contrasefia del
7 dias. o sistema
Total 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
sistema
Bomba de achique Numero de arranques Hoy 1 [Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Se repite de 1 a 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefa del
7 dias. sistema
Estado terminal E/S DE:@%-\ER/IID\C?&/A Valor de estado
In.dicacign NO, SI Valor de estado
funcionamiento
Proteccior) de motor NO, SI Valor de estado
caida
Alta temperatura NO, SI Valor de estado
Fuga NO, SI Valor de estado
Bloqueado/a NO, SI Valor de estado
externamente
Agitador Total h.m.s Ajuste, Contrasefia del
o sistema
Tiempo de Ho h.m.s Ajuste, Contrasefia del
funcionamiento 4 o sistema
Se repitede 1a h.m.s Ajuste, Contrasefia del
7 dias. o sistema
. . Ajuste, Contrasefia del
Total 1 [Sin unidad] sistema
. . Ajuste, Contrasefia del
Numero de arranques Hoy 1 [Sin unidad] sistema
Se repitede 1 a . . Ajuste, Contrasefia del
7 dias. 1[Sin unidad] sistema
Limpiador Estado terminal E/S DE:@.‘II"I-\I—/R/DA(?&/A Valor de estado
.




5.8 Estado detallado: bomba 1 y bomba 2

La tabla 5-8 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus bomba 1y bomba 2

Tabla 5-8: Estado detallado bomba 1y bomba 2

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Nombre de etiqueta [Cadena de texto] Valor de estado

DESACTIVADO/A,
Control de la bomba ACTIVADOJ/A Valor de estado

DESACTIVADO/A,

Listo/a para funcionar,

Indicacion En funcionamiento,

funcionamiento Ejecucion de error, Valor de estado
Bloqueado/a,
Blogueado/a por error,

Inversion de bomba

Estado interruptor MANUAL, Bomba
M-0-A no en automatico, Valor de estado

AUTOMATICO/A
Fallo de bomba NO, SI Valor de estado
Ejercicio de bomba NO, SI Valor de estado
Marcha atras NO, SI Valor de estado
Cont. intentos 1 [Sin unidad] Valor de estado
inversion

-OK-, Temporizador

Estado de inversion bloqueado, Bloqueado/a Valor de estado
por alarma

Fuga NO, SI Valor de estado
Generico/a NO, SI Valor de estado
Fuga Camara de aceite NO, SI Valor de estado
Carcasa del motor NO, SI Valor de estado
Caja conex. elect. NO, SI Valor de estado
Temperatura NO, SI Valor de estado
Generico/a 0.1°C,0.1°F Valor de estado
Estator L1 0.1°C, 0.1 °F Valor de estado
Temperatura Estator L2 0.1°C,0.1°F Valor de estado
Estator L3 0.1°C,0.1°F Valor de estado
Cojinete superior 0.1°C, 0.1 °F Valor de estado
Cojinete inferior 0.1°C, 0.1°F Valor de estado
Vibracion 0.1 mm/s2, 0.01 in/h Valor de estado

Punto maxima
eficiencia

Indice eficiencia filtrado 1 [Sin unidad] Valor de estado
Ult. ind. eficiencia bruta 1 [Sin unidad] Valor de estado
Rampa arranque accion. 1s Valor de estado
L ' 0.0001 kWh/m?, 0.0001
Eficiencia energetica kWh/Mgal Valor de estado
Frecuencia BEP 0.01 Hz Ajuste, Contrasefia

del sistema

Direcc. ultimo paso BEP

-Reducir-, -Aumentar-,

Ajuste, Contrasefia

Reajustar del sistema
Paso BEP 0.01 Hz Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Bomba a max. frec. NO, SI Valor de estado
Contador arranque NO, SI Valor de estado
bomba
Anulacion BEP
Todas qubas en NO, SI Valor de estado
funcion.
Alarma nivel alto NO, SI Valor de estado
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Ajuste, Contrasefa
Total h.m.s del sistema
Tiempo de funcionamiento Hoy h.m.s AJus(;ii gggrrj:ena
Serepitede1a7 hm.s Ajuste, Contrasefia
dias. o del sistema
Total 1[Sin unidad] Aluste, Contrasefia
Numero de arranques Hoy 1 [Sin unidad] AJUS(;Z] g:{]etrrsasena
Serepitede1a?7 . . Ajuste, Contrasefia
dias. 1[Sin unidad] del sistema
Total 0.1 kWh Ajuste, C_ontraseﬁa
del sistema
Consumo de energia Hoy 0.1 kWh AJUS(;Z] gig?et;::ena
Serepitede1a7 0.1 kWh Ajuste, Contrasefia
Registros dias. ’ del sistema
Promedio 0.001 kWh/m3, 1 kWh/ Ajuste, C_ontrasena
Mgal del sistema
Eficiencia de bomba Hoy 0.001 kWh/m3, 1 kWh/ Ajuste, Cpntrasena
Mgal del sistema
Serepitede1a7 0.001 kWh/m3, 1 kWh/ Ajuste, Contrasefa
dias. Mgal del sistema
Total 11,01 gal Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Volumen bombeado Hoy 11,0.1 gal Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Serepitede1a7 Ajuste, Contrasefia
dias. 11,01 gal del sistema
Reference head 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado
Ajuste, Contrasefia
Capacidad de bomba Hoy 011/s,1GPM del sistema
Serepitede1a7 011/s, 1 GPM Ajuste, Contrasefia

dias.

del sistema

Monitor potencia

Enlace al estado de los moédulos de bus de campo asociados, consulte ese capitulo

Variador frecuencias

Enlace al estado de los médulos de bus de campo asociados, consulte ese capitulo
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5.9 Estado detallado: Regulador PID

La tabla 5-9 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus regulador PID

Tabla 5-9: Estado detallado regulador PID

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario

Valor consigna actual 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado

Valor proceso 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado

Sefial de salida 0.1% Valor de estado

Marcas valor consigna Interno/a, Externo/a Valor de estado

. AUTOMATICO/A, MANUAL,

Marcas de salida Bloqueado/a Valor de estado
Canales de pulsos

Function Prempltgmon, Energia Valor de estado

electrica, Caudal

Una o ninguna de las filas a continuacion, segun otras

configuraciones

Valor actual

0.11/s/ha, 0.01in/h

Valor de estado

Valor actual

0.1 kW

Valor de estado

Valor actual

0.1 m¥h, 1 GPM

Valor de estado

Una o ninguna de las filas a continuacion, segun otras

configuraciones

Ajuste, Contrasefia del

7 dias.

Total 0.1 mm, 0.01 in .
sistema
Valores Hoy 0.1 mm, 0.01 in Ajuste, Qontrasena del
acumulados sistema
Canal de pulsos 1-4 N N =
Se repltfa dela 0.1 mm, 0.01 in Ajuste, Qontrasena del
7 dias. sistema
Total 01 KWh Ajuste, Qontrasena del
sistema
Valores Hoy 01 KWh Ajuste, Qontrasena del
acumulados sistema
Se repltfa dela 01 KWh Ajuste, Cpntrasena del
7 dias. sistema
Total 0.1 m?, 01 gal Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Valores Hoy 0.1 m?, 01 gal Ajuste, C_ontrasena del
acumulados sistema
Serepitede 1a 0.1 m? 01 gal Ajuste, Contrasefia del

sistema

5.10 Estado detallado: entradas analdgicas

La tabla 5-10 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus entradas analdgicas

Tabla 5-10: Estado detallado entradas analégicas

Submenu H Ajuste Valor Comentario
DESACTIVADO/A, Nivel de pozo, Corriente
Funcion gslaseral | 98 man Fiesen desaidn Virasines, | Valorao estaco
Temperatura motor, Libre eleccion
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto

Valor bruto ajustado 1 [Sin unidad] Valor de estado
Valor actual 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado
Al Valor actual 01A Valor de estado
) Valor actual 0.1 bar, 0.1 PSI Valor de estado
Ald Valor actual 0.1 mm/s2, 0.01 in/h Valor de estado
Valor actual -Sobrecalentado/a-, -DESACTIVADO/A-, -Fuga- Valor de estado
Valor actual 0.1 m¥h, 1 GPM Valor de estado
Valor actual 0.1°C,0.1°F Valor de estado
Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado

Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
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Submenu H Ajuste Valor Comentario
Objeto Bomba 1, Bomba 2 Valor de estado
DESACTIVADO/A, Generico/a, Estator L1,
Al Al4 Estator L2, Estator L3, Cojinete superior, Valor de estado
Cojinete inferior
- DESACTIVADO/A, Generico/a, Estator L1,
Ald Medir punto Estator L2, Estator L3, Cojinete superior, Valor de estado
Cojinete inferior
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Medir punto DESACTIVADO/A, Generlco{a, Camara de Valor de estado
aceite, Carcasa del motor, Caja conex. elect.
Funcion de la sefial DESACTIVADO/A, Tem.peratura motor, Libre Valor de estado
eleccion
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Medir punto Generico/a, Estator L1, Estator L2, Estator L3, Valor de estado
P Cojinete superior, Cojinete inferior
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
AlS Objeto Bomba 1, Bomba 2 Valor de estado
Al6 Tipo de sensor Pt100 (temp. sensor), Interruptor PTC/bimetalico Valor de estado
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Valor actual 0.1°C, 0.1 °F Valor de estado
Valor actual -OK-, -Disparado/a- Valor de estado
Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado
Funcion de la sefial DESACTIVADO/A, Temperatura motor, Libre Valor de estado
eleccion, Fuga
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Medir punto Generico/a, Estator L1, Estator L2, Estator L3, Valor de estado
P Cojinete superior, Cojinete inferior
. Generico/a, Camara de aceite, Carcasa del
A7 Medir punto motor, Caja conex. elect. Valor de estado
- Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Al8 Objeto Bomba 1, Bomba 2 Valor de estado
Tipo de sensor Pt100 (temp. sensor), Fuga Valor de estado
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Valor actual 0.1°C,0.1°F Valor de estado
Valor actual -OK-, -Disparado/a- Valor de estado
Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado

5.11 Estado detallado: salidas analégicas

La tabla 5-11 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus salidas analégicas

Tabla 5-10: Estado detallado salidas analégicas

Submenu H

Ajuste

Valor

Comentario

AO1

AO2

Funcion de la sefal

DESACTIVADOI/A, Nivel de pozo, Caudal
entrada pozo, Caudal salida pozo, Alivio
de pozo, Canal de pulsos 1, Canal de
pulsos 2, Canal de pulsos 3, Canal de
pulsos 4, Salida control PID, Registro de
datos, Registro datos 2 compl., Ajustar
frecuencia B1, Ajustar frecuencia B2

Valor de estado

Valor actual

0.001 mA

Valor de estado
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5.12 Estado detallado: entradas digitales

La tabla 5-12 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus entradas digitales

Tabla 5-12: Estado detallado entradas digitales

Submenu H Ajuste Valor Comentario
DESACTIVADO/A, Indicac. funcionamiento, Arranque Valor de estado
manual, Ajuste manual, Ajuste automatico, Flotador de

arranque, Fallo de bomba, Protector del motor, Temp. alta
motor bomba, Fuga de bomba, Flotador de parada, Flotador
Funcion de la sefial de nivel bajo, Sensor alivio, Flotador de nivel alto, Boya
arranq bomba achiq, Modo local, Rearme de alarma, Fallo
de potencia, Canal de pulsos ED 1-4, Blog. controlador
PID, Entrada de alarma, Bloquear operacion, Humedad
agitador-achique, Temp. alta agitador-achique
Estado -DESACTIVADO/A-, -ACTIVADO/A- Valor de estado
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcion del puerto
DI Objeto Bomba 1, Bomba 2 Valor de estado
B Objeto Pozo, Bomba 1, Bomba 2 Valor de estado
. Canal de pulsos 1, Canal de pulsos 2, Canal de pulsos 3, Valor de estado
Di14 Objeto Canal de pulsos 4
Objeto Bomba 1, Bomba 2, Agitador, Bomba de achique Valor de estado
Objeto Agitador, Bomba de achique Valor de estado

Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto

Medir punto

Generico/a, Estator L1, Estator L2, Estator L3, Cojinete
superior, Cojinete inferior

Valor de estado

Medir punto

Generico/a, Camara de aceite, Carcasa del motor, Caja
conex. elect.

Valor de estado

Normalmente abiert./
cerr.

NA Normalmente abierto/a, NC Normalmente cerrado/a

Valor de estado

5.13 Estado detallado: salidas digitales

La tabla 5-13 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus salidas digitales

Tabla 5-13: Estado detallado salidas digitales

Submenu

| Ajuste

Valor

Comentario

DO1

DO8

Funcion de la sefial

DESACTIVADO/A, Control de bomba,
Rearmar protector motor, Fallo de
bomba, No sufic. bombas dispon., Fallo
de una bomba, Control del agitador,
Control bomba achique, Control del
limpiador, Control del modem, Control
a distancia, Alarma personal, Nivel alto,
Alerta de alarma, Alarma no aceptada,
Alarma activa, Inversion de bomba, E/S
logica, Valor consig reg datos

Valor de estado

Estado

-DESACTIVADO/A-, -ACTIVADO/A-

Valor de estado

Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto

Bomba 1, Bomba 2, Agitador, Bomba de

Valor de estado

Objeto achique, Todo
Objeto Alarma B, Alarma A, Todas las alarmas Valor de estado
Objeto Bomba 1, Bomba 2 Valor de estado
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5.14: Estado detallado: comunicacion

La tabla 5-14 muestra la vista completa de estados detallados en el submeni comunicacion

Tabla 5-14: Estado detallado comunicacion

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Estado del puerto [Representacion grafica] Valor de estado
ID de protocolo 1 [Sin unidad] Valor de estado
Protocolo de aplicacion M%‘Z%irf &‘:Lcsi?r‘oE&ggggs Valor de estado
Puerto USB Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus TCP Valor de estado
N.° mensajes OK 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° mensajes error 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.¢ errores suma 1 [Sin unidad] Valor de estado
control
Estado del puerto [Representacion grafica) Valor de estado
Velocidad de Ninguna, 300, 600, 1200, 2400,
transmision 4800, 9600, 19200, 38400, Valor de estado
57600, 115200
Paridad Ninguna, Impar, Par, Mark Valor de estado
ID de protocolo 1 [Sin unidad] Valor de estado
Protocolo de aplicacion M%%%?S? lclc:iecsi?r’oEl\jlggt\)lgs Valor de estado
Puerto servicio Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus TCP Valor de estado
(D-Sub) N.° mensajes OK 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° mensajes error 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° errores suma 1 [Sin unidad] Valor de estado
control
N.° de alivios 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° errores de paridad 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° errores de trama 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° rupturas 1 [Sin unidad] Valor de estado
Estado del puerto [Representacion grafica] Valor de estado
Velocidad de Ninguna, 300, 600, 1200, 2400,
transmision 4800, 9600, 19200, 38400, Valor de estado
57600, 115200
Paridad Ninguna, Odd, Even, Mark Valor de estado
Protocol ID 1 [Sin unidad] Valor de estado
Application protocol GPR_?r:nas);)eas;::table, Valor de estado
Puerto de modem Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus TCP Valor de estado
N.° mensajes OK 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° mensajes error 1 [Sin unidad] Valor de estado
NS egg:tarsolsuma 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° de alivios 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° errores de paridad 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° errores de trama 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° rupturas 1 [Sin unidad] Valor de estado
Estado del puerto [Representacion grafica] Valor de estado
Velocidad de Ninguna, 300, 600, 1200, 2400,
transmision 4800, 9600, 19200, 38400, Valor de estado
57600, 115200
Paridad Ninguna, Impar, Par, Mark Valor de estado
Puerto RS485 ID de protocolo 1 [Sin unidad] Valor de estado
Protocolo de aplicacion M(i)%c:)eun; &2::’;?;;&32&/85 Valor de estado
Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus TCP Valor de estado
N.° mensajes OK 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° mensajes error 1 [Sin unidad] Valor de estado
o7




Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
o
N.? errores suma 1 [Sin unidad] Valor de estado
control
N.° de alivios 1 [Sin unidad] Valor de estado
Puerto RS485 N.° errores de paridad 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° errores de trama 1 [Sin unidad] Valor de estado
N.° rupturas 1 [Sin unidad] Valor de estado
Estado del puerto [Representacion grafica] Valor de estado
ID de protocolo 1 [Sin unidad] Valor de estado
s Cadena ficticia, Esclavo

Protocolo de aplicacion Modbus. Maestro Modbus Valor de estado
Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus TCP Valor de estado

Una o ninguna de las

filas siguientes, segun

la funcion del puerto
Puerto Ethernet Direccion IP [Cadena de texto] Valor de estado

(TCP/IP)

Ajustar IP estatica

Mascara de red

[Cadena de texto]

Valor de estado

Puerta de enlace

[Cadena de texto]

Valor de estado

Numero de puerto

1 [Sin unidad]

Valor de estado

Mostrar IP estatica

Direccion IP

[Cadena de texto]

Valor de estado

Mascara de red

[Cadena de texto]

Valor de estado

Puerta de enlace

[Cadena de texto]

Valor de estado

Numero de puerto

1 [Sin unidad]

Valor de estado

Puerto Ethernet
(TCP/IP)

N.° mensajes OK

1 [Sin unidad]

Valor de estado

Puerto Ethernet
(TCP/IP)

N.° mensajes error

1 [Sin unidad]

Valor de estado

N.° errores suma
control

1 [Sin unidad]

Valor de estado

GPRS Estado

Estado del puerto

[Representacion grafica]

Valor de estado

Sefial 0-31 (99=NA)

1 [Sin unidad]

Valor de estado

Direccion IP local

[Cadena de texto]

Valor de estado

Conectar estado

-Desconectado/a-,
-Reconectando-, -Conectado/a-,
Forzar reconexion, -Servidor
TCP en espera-

Ajuste,
Contrasefia del
operador

ID de protocolo

1 [Sin unidad]

Valor de estado

Protocolo de aplicacion

Cadena ficticia, Esclavo
Modbus, Maestro Modbus

Valor de estado

Tipo de protocolo

Modbus RTU, Modbus TCP

Valor de estado

Contadores de estado

Conectar contador

1 [Sin unidad]

Valor de estado

N.° mensajes OK

1 [Sin unidad]

Valor de estado

N.° mensajes error

1 [Sin unidad]

Valor de estado

N.° errores suma
control

1 [Sin unidad]

Valor de estado
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5.15 Estado detallado: mdédulos de bus de campo (RS 485)

La tabla 5-15 muestra la vista completa de estados detallados en los submenus modulos de
bus de campo (RS 485)

Tabla 5-1: Estado detallado médulos de bus de campo (RS 485)

Submenu | Submenu H Ajuste Valor Comentario
PM conectado 'D_eggsgsgggg?" Valor de estado

Error comunicacion PM -OK-, -Error- Valor de estado

Corriente 01A Valor de estado

Corriente de linea L1 01A Valor de estado

Corriente de linea L2 0.1A Valor de estado

Corriente de linea L3 01A Valor de estado

Tension media LN 01V Valor de estado

Monitor potencia Tension de linea L1 01V Valor de estado
principal Tension de linea L2 01V Valor de estado
Estado Tension de linea L3 01V Valor de estado

Tension media LL 01V Valor de estado

Tension L1-L2 01V Valor de estado

Tension L2-L3 01V Valor de estado

Tension L3-L1 01V Valor de estado

Potencia 0.1 kW Valor de estado

Frecuencia actual 0.01 Hz Valor de estado

Factor de potencia

0.01 [Sin unidad]

Valor de estado

Monitor potencia 1

Monitor potencia 2

PM conectado -Desconectado/a-, Valor de estado
-Conectado/a-

Error comunicacion PM -OK-, -Error- Valor de estado

Corriente 0.1A Valor de estado

Corriente de linea L1 0.1A Valor de estado

Corriente de linea L2 01A Valor de estado

Corriente de linea L3 0.1A Valor de estado

Tension media LN 01V Valor de estado

Tension de linea L1 01V Valor de estado

Tension de linea L2 01V Valor de estado

Estado Tension de linea L3 01V Valor de estado

Tension media LL 01V Valor de estado

Tension L1-L2 01V Valor de estado

Tension L2-L3 01V Valor de estado

Tension L3-L1 01V Valor de estado

Potencia 0.1 kW Valor de estado

Frecuencia actual 0.01 Hz Valor de estado

Factor de potencia

0.01 [Sin unidad]

Valor de estado

Variador
frecuencias 1

Variador
frecuencias 2

-Desconectado/a-,
VF conectado -Coneotado/a- Valor de estado
Error accionador VF -OK-, -Error- Valor de estado
Error comuni- -OK-, -Error- Valor de estado
cacion VF
DESACTIVADO/A, En
Estado de ac- ) )
} : funcionamiento, Desac- Valor de estado
cionamiento . )
tivado/a, Fallo, Reglaje
Frecuencia actual 0.01 Hz Valor de estado
Velocidad de giro 1rpm Valor de estado
Estado de
accionamiento Tension del motor 01V Valor de estado
Potencia del motor 0.1 kW Valor de estado
Corriente 01 A Valor de estado
Par Nm 1 Nm, 1 Ibf.ft Valor de estado
Par % 0.1% Valor de estado
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5.16 Ajustes: leyenda de alarmas

TLa tabla 5-16 muestra los ajustes generales para alarmas digitales y analdgicas.

Tabla 5-16: Ajustes generales para alarmas digitales y analégicas

Submenu H Ajuste Valor Comentario
Tipo de alarma Inactivo/a, Alarma B, Alarma A Ajuste, Contrasefia del sistema
Alarma digital Retardo de alarma 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
Activar registro Crash Log NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema

Tipo de alarma

Inactivo/a, Alarma B, Alarma A

Ajuste, Contrasefia del sistema

Alarma analégica

Retardo de alarma 1s Ajuste, Contrasefa del sistema
Limite de alarma [Unidad] Ajuste, Contrasefia del sistema
Histeresis [Unidad] Ajuste, Contrasefa del sistema

Activar registro Crash Log NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema

5.17 Ajustes: sistema

La tabla 5-17 muestra la lista completa de ajustes del sistema

Tabla 5-17: lista completa de ajustes del sistema, en el elemento de menu ajustes sistema

Submenut

Ajuste

Valor

Comentario

Seleccionar idioma

English, French, German,

Spanish, Danish, Dutch, Italic,
Norwegian, Polish, Portuguese

(Brazil), Swedish, Turkish

Ajuste, Contrasefia del operador

ID de estacion

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefa del sistema

Formato de fecha

AAAA.MM.DD, DD.MM.AAAA,

MM.DD.AAAA

Ajuste, Contrasefia del sistema

Establecer fecha

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del operador

Establecer hora

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del operador

Seleccionar unidades

Unidades metricas, Unidades
estadounidenses

Ajuste, Contrasefia del sistema

Tension nominal

reg.333

principal 1V Ajuste, Contrasefa del sistema
Frecugnqa nom. 1Hz Ajuste, Contrasefa del sistema
principal
Reset al escribir NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema

Alarmas del sistema

Fallo de alimentacion

Alarma digital, ver leyenda

Temp. alta PCB EC 531

Recomendados: 70°C (158°F)

Alarma analdgica, ver leyenda

Baja tension alimentac. cc

Alarma analdgica, ver leyenda

Alarma personal

Alarma analdgica, ver leyenda

Cambiar codigo
acceso

Operario

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia del operador

Sistema

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefa del sistema

Reinicio historico/
alarmas

Reg. historico completo

Cancelar, Reiniciar

Ajuste, Contrasefia del sistema

Todas las alarmas

Cancelar, Reiniciar

Ajuste, Contrasefia del sistema

Pantalla grafica

Tiempo espera luz de fondo

1 min

Ajuste, Contrasefia del sistema

Bomba 1 DESACTIVADO/A, ACTIVADO/A Ajuste, Contrasefia del sistema
Bomba 2 DESACTIVADO/A, ACTIVADO/A Ajuste, Contrasefa del sistema
Agitador DESACTIVADO/A, ACTIVADO/A Ajuste, Contrasefia del sistema

Niveles arranque/parada

DESACTIVADO/A, ACTIVADO/A

Ajuste, Contrasefa del sistema

Escala 100%

0.01 m, 0.01 ft

Ajuste, Contrasefia del sistema
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5.18 Ajustes: pozo de la bomba

La tabla 5-18 muestra la lista completa de ajustes del pozo de la bomba

Tabla 5-18: lista completa de ajustes del pozo de la bomba, en el elemento de menu ajustes pozo de la bomba

izacion alivios

Submenu Submenu Ajuste Valor Comentario
Calcular caudal DESACTIVADO/A, Aiuste. Contrasefia del sistema
de entrada ACTIVADO/A Juste,
Parametros Forma del pozo Rectangular, Conica Ajuste, Contrasefa del sistema
de medicion Interv. calc. caudal entr. 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
Cor_npen. caudal 1% Ajuste, Contrasefia del sistema
si 2 bombas
Caudal de - - - -
estacion Nivel 0 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Area 0 0.01 m2, 0.01 ft2 Ajuste, Contrasefia del sistema
Nivel ... 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefa del sistema
Secciones del pozo
Area ... 0.01 m2, 0.01 ft2 Ajuste, Contrasefia del sistema
Nivel 9 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefa del sistema
Area 9 0.01 m2, 0.01 ft2 Ajuste, Contrasefia del sistema
Deteccion de alivio S?)FZQ%EVSE%%(&S”?C; Ajuste, Contrasefia del sistema
Caleulo cau- Exp. & constante, Blo- Ajuste, Contrasefia del sistema
dal aliviado queo caudal de entrada
Monitor- Nivel para alivio 0.001 m, 0.001 ft Ajuste, Contrasefia del sistema

Exponente 1

0.0001 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefa del sistema

Constante 1

0.0001 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia del sistema

Exponente 2

0.0001 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefa del sistema

Constante 2

0.0001 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia del sistema

Alarmas
del pozo

Nivel alto

Alarma analégica, ver leyenda

Nivel bajo

Alarma analdgica, ver leyenda

Boya nivel alto

Alarma digital, ver leyenda

Blog. alarma flot. alto

No bloquear nunca, 1
bomba en funcion., 2
bombas en funcion.

Ajuste, Contrasefa del sistema

Boya nivel bajo

Alarma digital, ver leyenda

Caudal entrada alto

Alarma analdgica, ver leyenda

Caudal en-
trada bajo

Alarma analégica, ver leyenda

Arranque respaldo

Alarma digital, ver leyenda

Bloqueo a distancia

Alarma digital, ver leyenda

Presion alta

Alarma analdgica, ver leyenda

Presion baja

Alarma analdgica, ver leyenda

Alarma alivio

Alarma digital, ver leyenda

Bloqueo por
presion

Alarma digital, ver leyenda

Error del sensor

Alarma digital, ver leyenda

Todas las bombas
bloquead.

Alarma digital, ver leyenda

Bomba achique
en marcha

Alarma digital, ver leyenda

Humedad agitador

Alarma digital, ver leyenda

Temp. alta agitador

Alarma digital, ver leyenda

Humedad bomba
achique

Alarma digital, ver leyenda

Temp. alta
bomba achique

Alarma digital, ver leyenda

NO conf marcha
bomba achiq

Alarma digital, ver leyenda

Prot. motor
bomba achique

Alarma digital, ver leyenda
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
NO conf mar- .
cha agitador Alarma digital, ver leyenda
Alarmas Prote.c. motor Alarma digital, ver leyenda
del pozo agitador
Er rear prt mot Alarma digital, ver leyenda
achig/agit gnal, 4
Limpieza al: Al arrancar la bomba, Ajuste, Contrasefa del sistema
Al parar la bomba
C_ontrpl de Tlfempo .de 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
limpieza funcionamiento
Iniciar interva- 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefa del sistema
lo recuento
Parar pomba NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
en agitacion
T'emp9 de 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
agitacion
Iniciar interva- 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefa del sistema
lo recuento
Control de
agitador Interv_alo tem- hh.mm Ajuste, Contrasefia del sistema
porizador
Nivel maximo 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Nivel minimo 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefa del sistema
Selecc. indic. DESACTIVADO/A, . . .
; L Ajuste, Contrasefia del sistema
funcionam. Entradas digitales
Retardo de 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
arranque
Control pom- Retardo de parada 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
ba achique
Selecc. indic. DESACTIVADO/A, . - ’
R .. Ajuste, Contrasefa del sistema
funcionam. Entradas digitales
Tiempo de pulso 1s Ajuste, Contrasefa del sistema
Rearme Tiempo de retardo 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
autom. prot.
o
motor N.‘ max. de 0,1,2,3 Ajuste, Contrasefia del sistema
intentos.
Con boya de DESACTIVADO/A, . . .
nivel alto ACTIVADO/A Ajuste, Contrasefa del sistema
COta.S' boya 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
de nivel alto
Desviacion +/- max. 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Con boya de DESACTIVADO/A, . - .
nivel bajo ACTIVADO/A Ajuste, Contrasefa del sistema
Compro- Cota si boya
bar sensor . ¥ 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
. de nivel bajo
de nivel
Desviacion +/- max. 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Comprobar DESACTIVADO/A, . . .
cambio nivel ACTIVADOJ/A Ajuste, Contrasefia del sistema
Tlgmpo cam- 1s Ajuste, Contrasefa del sistema
bio de nivel
Cgmb|0l+/- 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
nivel min.
. DESACTIVADO/A, . = .
Control de tarifa ACTIVADO/A Ajuste, Contrasefa del sistema
Tiempo de espera 1 min Ajuste, Contrasefia del sistema
Nivel de bombeo 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefa del sistema
Peak time 1 ON hh.mm Ajuste, Contrasefia del sistema
Peak time 1 DES- . = .
Control ACTIVADO/A hh.mm Ajuste, Contrasefia del sistema
de tarifa Pico lunes
Peak time 2 ON hh.mm Ajuste, Contrasefia del sistema
Peak time 2 DES- . = .
ACTIVADO/A hh.mm Ajuste, Contrasefia del sistema
. Seleccion de mend, idéntica a la
Pico martes :
anterior.
. ’ Seleccion de mend, idéntica a la
Pico miercoles :
anterior.
a
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del mar

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
. Seleccién de menu, idéntica a la
Pico jueves :
anterior.
. . Seleccion de mend, idéntica a la
Pico viernes ;
Control anterior.
de tarifa . Seleccion de menu, idéntica a la
Pico sabado :
anterior.
. . Seleccion de mend, idéntica a la
Pico domingo :
anterior.
Sobre el nivel Ajustar nivel 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema

5.19 Ajustes: bomba 1y bomba 2

La tabla 5-19 muestra la lista completa de ajustes de la bomba 1 y bomba 2

Tabla 5-19: lista completa de los ajustes de la bomba 1y bomba 2, en el elemento de menu ajustes bomba 1 o bomba 2

Subment

Submenu

Ajuste

Valor

Comentario

Copiar config. otra
bomba

NO, SI

Ajuste, Contrasefia del sistema

Control de la
bomba

Type of pump control

Bomba descativada,
Control act./desact.,
Velocidad manual VF,
Control PID VF, Punto
mejor efic. VF

Ajuste, Contrasefia del sistema

Select run indication

Cualquier fuente
discreta, Sefal de
salida, Entradas
digitales, Corriente del
motor, Modulos bus
campo (RS485)

Ajuste, Contrasefa del sistema

Current threshold (if

apl.) 01A Ajuste, Contrasefia del sistema
- Enlace a la configuracion de moédulos de bus de campo asociados, consulte ese
Umbral actual (si existe) -
capitulo
. . Enlace a la configuracion de modulos de bus de campo asociados, consulte ese
Monitor potencia .
capitulo
Nivel de arranque 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del operador
Nivel de parada 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del operador
Gama +- arranque . o
aleatorio 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del operador
Tarifa alta nivel 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del operador
Niveles arranque/ arranque ’ T ) ’ P
parada Tarifa baja nivel
arranque 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del operador
Gama +- arranque 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del operador
aleatorio
. DESACTIVADO/A, . o
Nivel parada alternat. ACTIVADOJ/A Ajuste, Contrasefia del operador
Retardo activ. umbral 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
Ajustes Retardo desactiv. 1s Ajuste, Contrasefia del sistema
umbral
temporales
Tiempo s{ziuc' cont. hh.mm Ajuste, Contrasefia del sistema
Cabezal punto 1 (max) 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Caudal punto 1 (min) 0.11/s,1 GPM Ajuste, Contrasefia del sistema
Cabezal punto 2 (med) 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Curva ?Qel_?)ombeo Caudal punto 2 (med) 0.11l/s,1 GPM Ajuste, Contrasefia del sistema
Cabezal punto 3 (min) 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefa del sistema
Caudal punto 3 (max) 0.11l/s,1 GPM Ajuste, Contrasefia del sistema
Cabezal total 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
No hay indic. .
funcionam. Alarma digital, ver leyenda
Proteccion de motor L
caida Alarma digital, ver leyenda
Error rearme prot. .
motor Alarma digital, ver leyenda
Bomba no en Alarma digital, ver leyenda
automatico
Error de bomba Alarma digital, ver leyenda
Tiempo ejecuc. cont. Alarma digital, ver leyenda
max.
Bloqueado/a por Alarma digital, ver leyenda
alarma
Intentos max. inversion Alarma digital, ver leyenda
Alarma Alarma analdgica, ver leyenda

Baja capacidad de

Advertencia

Alarma analdgica, ver leyenda

Autoajuste

Inactivo/a, Autoajuste

bomba umbral cap. bajo de dls?arol, Autoajustar Ajuste, Contrasefia del sistema
uncionam.
Alarmas de bomba ;
cgg;%ac:?zt:m. 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del sistema
Vibracion Alarma analdgica, ver leyenda
Generico/a Alarma digital, ver leyenda
Camara de .
aceite Alarma digital, ver leyenda
Fuga Carcasa del -
motor Alarma digital, ver leyenda
Caja conex. -
eloct. Alarma digital, ver leyenda
Generico/a Alarma analdgica, ver leyenda
Estator L1 Alarma analdgica, ver leyenda
Estator L2 Alarma analdgica, ver leyenda
Alta temperatura
Estator L3 Alarma analdgica, ver leyenda
Cojinete superior Alarma analdgica, ver leyenda
Cojinete inferior Alarma analdgica, ver leyenda
High motor current Alarma analdgica, ver leyenda
Low motor current Alarma analdgica, ver leyenda
Generico/a NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Estator L1 NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Estator L2 NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Alta temperatura - = -
Estator L3 NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Cojinete superior NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Cojinete inferior NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Generico/a NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Ca;?:z;;de NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Bloquear bomba
- Fuga
bajo alarma Caﬁzﬁ;del NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Cajslg(c;tnex. NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Corriente alta del motor NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Protecmor_l de motor NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
caida
No hay indic. . - .
funcionam. NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Error de bomba NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Vibracion NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Generico/a NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Estator L1 NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Estator L2 NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Temperatura
Estator L3 NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Cojinete superior NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Cojinete inferior NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Retener bomba

bajo alarma Generico/a NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema

Camara de . L .
aceite NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema

Fuga Carcasa del ) . )
motor NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Caja conex. NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema

elect.
Vibracion NO, SI Ajuste, Contrasefia del sistema
Arranqt;ear;wrax cada 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del sistema
Tiempo func. max. frec. 1s Ajuste, Contrasefa del sistema
Punto maxima Max fre;:oiiﬂf)unc tod NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
eficiencia
Retardo frec max tod 1s Ajuste, Contrasefa del sistema
bomb
Frec ma);lir: al. nivel NO, SI Ajuste, Contrasefa del sistema
Norpbre de [Cadena de texto] Ajuste, Contrasefia del sistema
etiqueta

5.20 Ajustes: P1 - P2 comun

La tabla 5-20 muestra la lista completa de ajustes de P1-P2 comun

Tabla 5-20: lista completa de ajustes P1-P1 comun, en el elemento de menu ajustes P1-P2 comiin

Submenu | Submenu H Ajuste Valor Comentario
Registrar eventos NO. SI Ajuste, Contrasefia
bomba ’ del sistema
Ejercitar B1 NO, SI Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Ejercitar B2 NO, SI Ajuste, Contrasefia
del sistema
Tiempo max. detencion hh.mm Ajuste, Qontrasena
del sistema
Ejercicio de bomba
. . . Ajuste, Contraseia
Tiempo de funcionamiento 1s f
del sistema
Arrancar si nivel > 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Arrancar si nivel < 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Invertir B1 NO, SI Ajuste, Contrasefia
del sistema
. Ajuste, Contrasefia
Invertir B2 NO, Sl del sistema
. Ajuste, Contrasefia
Retardo de arranque inv. 1s del sistema
: . Ajuste, Contrasefia
Tiempo func. inv. 1s f
del sistema
Inversion de bomba - -
N.° max. de intentos. 0,1,2,3 Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Tiempo max. intent. rearme 1 min Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Parar segunda bomba NO, SI Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Rele bomba en inv DESACTIVADO/A, Ajuste, Contraseia
: ACTIVADO/A del sistema

s



Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
. Ajuste, Contrasefia
Inv. si fallo de bomba NO, SI del sistema
. . Ajuste, Contrasefia
Inv. si prot. motor caida NO, SI del sistema
. . . Ajuste, Contrasefia
Inv. si sobreintensidad NO, SI del sistema
Inversion de bomba Inv. si cap. bomba baja NO, SI Ajuste, Contrasefia
del sistema
Despues n.° arranques NO, SI Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Bomba 1 1 [Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Bomba 2 1 [Sin unidad] Ajuste, Qontrasena
del sistema
o - -
N.° max. bombas N.° max. bombas en func. 1,2 Ajuste, Qontrasena
en func. del sistema
Intervalo retardo . . Ajuste, Contraseia
: Tiempo min. 1s f
min. del sistema
. DESACTIVADO/A, Ajuste, Contraseia
Funcion alt. : : g
Normal, Asimetrico/a del sistema
Una o ninguna de las filas a continuacion, segun otras configuraciones
Cada parada de . -
Alternancia despues de bomba, Ambas Ajuste, Qontrasena
b del sistema
Alternancia ombas paradas

Ratio tiempo func. B1

1%

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Una o ninguna de las filas a continuacion, segun otras configuraciones

Ajuste, Contraseia

Tras tiempo func. cont. hh.mm f
del sistema
Blogueo a distancia DESACTIVADO/A, Ajuste, Contraseia
qu stancl ACTIVADO/A del sistema
Bloqueo a distancia Bloquear de tiempo 1s Ajuste, Contraseia
espera del sistema
Activo/a NO, SI Setting, No Password
Bova nivel baio Bova nivel baio DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
4 ! Y ! ACTIVADO/A del sistema
. DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
Blogueo por presion ACTIVADO/A del sistema
Bloquear retardo 1s Ajuste, C_ontraseﬁa
del sistema
Bloqueo por presion - -
Presion de blogueo 0.1 bar, 0.1 PSI Ajuste, Contrasefia
del sistema
Blogueo de bomba Bloquear de tiempo 1s Ajuste, Contrasefia
espera del sistema
Perdida de fase NO, SI Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Potencia - -
Sobretension NO, SI Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Subtension NO, SI Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Potencia
Tension NO. SI Ajuste, Contrasefia
desequilibrada ’ del sistema
Rein man en temp bomba alta NO, SI Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Ajuste, Contrasefia
Retardo desblog mon. pot. 1s del sistema
Funcion DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema
Calc. cap. niv. min. bomba 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Calc. capacidad de Retardo de arranque 1s Ajuste, C_ontraseﬁa
bomba del sistema
Tiempo de calculo 1s Ajuste, Cpntraseﬁa
del sistema
Retardo de parada 1s Ajuste, Contrasefia

del sistema
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Cabezal estatico 0.01 m, 0.01 ft Ajusézi g:g;?:eﬁa
Offset entrada sens. pres. 0.01m, 0.01 ft Ajuséi] ggtn;';?:eﬁa
Calc nivel max. cap. bomba 0.01m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefa

Calc. capacidad de

del sistema

Ajuste, Contrasefia

bomba N.° arrang. bomba a alarma 1 [Sin unidad] del sistema
Autoajust. umbral advert. @ 1% AJUS(}Z] g:ics)?et:::ena
Autoajust. umbral alarma @ 1% Ajus(iz,l Sics)tr;t:::ena
Caudal de estacion
Despues n.° arranques 1 [Sin unidad] Ajusé(;’l ggtr;tlr'g:ena
Nivel parada . Ajuste, Contrasefia
alternat. Nivel de parada 0.01 m, 0.01 ft del sistema
Ajuste, Contrasefia
Retardo de parada 1s del sistema
Arrangue ante cambio rapido DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
a p ACTIVADO/A del sistema
Cambio nivel arranque 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Por 1 min Ajuste, C_ontraseﬁa
del sistema
N.° min. bombas en func. 0,1,2 Ajuste, C_ontrasena
del sistema
N.° max. bombas en func. 0,1,2 Ajuste, Cpntrasena
Arranque ante del sistema
cambio rapido Parada ante cambio rapido DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
P ACTIVADO/A del sistema
Cambio nivel parada 0.01 m, 0.01 ft AJUS;Z’I g:ig?etrr::ena
. Ajuste, Contraseia
Por 1 min f
del sistema
N.° min. bombas en func. 0,1,2 Ajuste, C_ontrasena
del sistema
Ajuste, Contrasefia
o il
N.° max. bombas en func. 0,1,2 del sistema
Arrangue respaldo bomba 1 DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
q P ACTIVADO/A del sistema
Marcha bombas de Arranque respaldo bomba 2 DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
respaldo q P ACTIVADO/A del sistema
Tiempo de funcionamiento 1s Ajuste, Contrasefia

del sistema
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5.21 Ajustes: Regulador PID

La tabla 5-21 muestra la lista completa de ajustes del regulador PID

Tabla 5-21: lista completa de ajustes del regulador PID, en el elemento de menu ajustes regulador PID

Ajuste Valor Comentario
Valor de consigna 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Tarifa alta valor consigna 0.01m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema

Entr. valor consigna ext.

DESACTIVADO/A, Al1, Al2, AI3, Al4

Ajuste, Contrasefia del sistema

Valor consigna max. 0.01m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Valor consigna min. 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefa del sistema
Valor consigna arranque 0.01 m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del sistema
Salida max. 0.1% Ajuste, Contrasefa del sistema
Salida min. 0.1% Ajuste, Contrasefia del sistema
Bloquear salida 0.1% Ajuste, Contrasefia del sistema
Salida desv. cero 0.1% Ajuste, Contrasefia del sistema
Arrancar salida 0.1% Ajuste, Contrasefia del sistema
Cambio salida max. 0.1% Ajuste, Contrasefa del sistema

Efecto directo/inverso

Marcha atras, Directo/a

Ajuste, Contrasefia del sistema

Seguim. valor consigna

NO, SI

Ajuste, Contrasefa del sistema

Salida si hay bloqueo

Congelar salida, Configurar sefal
bloqueo

Ajuste, Contrasefia del sistema

Valor consigna al arrancar

Ultimo/a, Configurar arranque, Externo/a

Ajuste, Contrasefia del sistema

Estado salida al arrancar

MANUAL, Bloqueado/a internamente

Ultimo estado, AUTOMATICO/A,

Ajuste, Contrasefia del sistema

Banda P 0.001 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefa del sistema

Tiempo | 0.01s Ajuste, Contrasefia del sistema

Tiempo D 0.01s Ajuste, Contrasefia del sistema
Velocidad minima 0.1% Ajuste, Contrasefia del sistema
Veloc. bombeo bloqueada 0.1% Ajuste, Contrasefia del sistema
Bloquear retardo veloc. 1s Ajuste, Contrasefia del sistema

5.22 Ajustes: canales de

La tabla 5-22 muestra la lista completa de ajustes de los canales de pulsos

pulsos

Tabla 5-22: lista completa de ajustes de los canales de pulsos, en el elemento de menu ajustes canales de pulsos

Submenu H Ajuste | Valor Comentario
Funcion | Precipitacion, Energia electrica, Caudal Ajuste, Contrasefia del sistema
Una o ninguna de las filas a continuacién, segun otras configuraciones
1 pulso 0.0001 mm, 0.0001 in Ajuste, Contrasefia del sistema
1 pulso 0.0001 kWh Ajuste, Contrasefia del sistema
p5|222|1d?4 1 pulso 0.0001 m?, 0.0001 gal Ajuste, Contrasefa del sistema

Una o ninguna de las filas a continuacién, segun otras configuraciones

Ajustar alarma alta

Alarma analdgica, ver leyenda

Una o ninguna de las filas a continuacion, segln otras configuraciones

Ajustar alarma baja

Alarma analégica, ver leyenda
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5.23 Ajustes: registro analégico

La tabla 5-23 muestra la lista completa de ajustes de los registros anal6gicos

Table 5-23: complete list of Ajustes of the analog logging, under the menu item Setting — Analog logging

Submenu

Ajuste

Valor

Comentario

Canal de registro
1-16

Sefal de registro

DESACTIVADO/A, Nivel del
pozo, Caudal entrada pozo,
Caudal salida pozo, Nivel alivio,
Caudal alivio, Presion de salida,
Corriente del motor, Capacidad
de la bomba, Factor de potencia,
Temperatura del motor, Temp.
L1 cableado estator, Temp. L2
cableado estator, Temp. L3
cableado estator, Temp. cojinete
superior, Temp. cojinete inferior,
Vibracion, Tension principal,
Frecuencia principal, Libre
eleccion Al1-Al8, Suministro
electrico, Canal de pulsos 1-4,
Salida controlador PID, Registro
de datos, Registro datos 2
compl., Frecuencia ajustada,
Frecuencia real, Potencia del
motor, Tension del motor, Par,
Medidor caudal salida, Cabezal
total, Temperatura PCB EC 531,
Frecuencia BEP, Eficiencia BEP,
Red electrica, Actual head

Ajuste, Contrasefia del sistema

Funcion de registro

Cerrado/a, Valor real, Valor
medio, Valor minimo, Valor
minimo

Ajuste, Contrasefia del sistema

Intervalo de registro

1 min

Ajuste, Contrasefia del sistema

Una o ninguna de las filas a continuacion, segun otras
configuraciones

N.° entradas analog.(1-8)

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia del sistema

Objeto

Canal de pulsos 1, Canal de
pulsos 2, Canal de pulsos 3,
Canal de pulsos 4

Ajuste, Contrasefia del sistema

Numero registros datos

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia del sistema

Numero registros datos

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefa del sistema

Objeto

Bomba 1, Bomba 2

Ajuste, Contrasefia del sistema
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5.24 Ajustes: entradas analdgicas

La tabla 5-24 muestra la lista completa de ajustes de las entradas analdgicas

Table 5-24: lista completa de ajustes de las entradas analdgicas, en el elemento de menu ajustes — entradas analégicas

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
DESACTIVADO/A, Nivel de
pozo, Corriente del motor,
Funcion de la Presion de salida, Vibraciones, Ajuste, Contrasefa del
sefal Simul. Xylem MiniCas, Medidor sistema
caudal salida, Temperatura
motor, Libre eleccion
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
DESACTIVADO/A, Generico/a, . =
g Ajuste, Contrasefia del
Fuga Camara de aceite, Carcasa del .
) sistema
motor, Caja conex. elect.
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
DESACTIVADO/A, Generico/a,
Temperatura Estator L1, Estator L2, Estator Ajuste, Contrasefia del
P L3, Cojinete superior, Cojinete sistema
inferior
Generico/a, Estator L1, Estator Aiuste. Contrasefia del
Medir punto L2, Estator L3, Cojinete superior, J i
" : : sistema
Cojinete inferior
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
. Ajuste, Contrasefia del
Objeto Bomba 1, Bomba 2 sistema
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Escala 0% 0.01m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del
sistema
Escala 100% 0.01m, 0.01 ft Ajuste, Contrasefia del
sistema
Constante de filtro 1s Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ajustes - -
Al Zero DESACTIVADO/ 0.01m, 0.01 ft Ajuste, C_ontrasena del
- Aset sistema
Al4 Ajuste, Contrasefia del
Zona muerta 0.1% J » 7
sistema
Ajustar alarma sensor/ Alarma digital, ver leyenda
cable
Ajuste, Contrasefia del
0, il
Escala 0% 01A sistema
Ajuste, Contrasefia del
0, fl
Escala 100% 01A sistema
) Ajuste, Contrasefia del
Constante de filtro 1s sistema
Ajustes
Zero DESACTIVADO/ Ajuste, Contrasefia del
01A g
Aset sistema
Zona muerta 01% Ajuste, C_ontraseﬁa del
sistema
Ajustar alarma sensor/ Alarma digital, ver leyenda
cable
Escala 0% 0.1 bar, 0.1 PSI Ajuste, Contrasefia del
sistema
Escala 100% 0.1 bar, 0.1 PSI Ajuste, Contrasefia del
sistema
Constante de filtro 1s Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ajustes - -
Zero DESACTIVADO/ 01 bar, 0.1 PSI Ajuste, C_ontrasena del
Aset sistema
Zona muerta 01% Ajuste, Contrasefia del

sistema

Ajustar alarma sensor/

Alarma digital, ver leyenda

cable
a
o
v
~
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Escala 0% 0.1 mmi/s2, 0.01 in/h Ajuste, Contrasefia del
sistema
Escala 100% 0.1 mmi/s2, 0.01 in/h Ajuste, Contrasefia del
sistema
Ajustes Constante de filtro 1s Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Zero DESAACTIVADO/ 0.1 mm/s2, 0.01 inh Ajuste, C_ontrasena del
set sistema
Ajuste, Contrasefia del
0, il
Zona muerta 0.1% sistema
Ajustes Ajustar alzgr: sensor/ Alarma digital, ver leyenda
Ajuste, Contrasefia del
0, fl
Escala 0% 0.001 mA sistema
Escala 100% 0.001 mA Ajuste, Contrasefia del
sistema
Constante de filtro 1s Ajuste, C_ontraseﬁa del
sistema
Ajustes - —
Zero DESACTIVADO/ 0.001 mA Ajuste, C_ontrasena del
Aset sistema
Zona muerta 01% Ajuste, Cpntrasena del
sistema
Ajustar alarma sensor/ Alarma digital, ver leyenda
cable
Escala 0% 0.1 mh, 1 GPM Ajuste, Contrasefia del
sistema
Ajuste, Contrasefia del
0, 3 ’
Escala 100% 0.1 m¥/h, 1 GPM sistema
) Ajuste, Contrasefia del
Constante de filtro 1s sistema
Ajustes - —
Zero DESACTIVADO/ 01 m¥h, 1 GPM Ajuste, C_ontrasena del
Aset sistema
Al - -
) Zona muerta 01% Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Al4
Ajustar alarma sensor/ Alarma digital, ver leyenda
cable
Escala 0% 0.1°C,0.1°F Ajuste, Contrasefia del
sistema
Escala 100% 0.1°C, 0.1 °F Ajuste, Contrasefia del
sistema
Constante de filtro 1s Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ajustes
Zero DESACTIVADO/ o ° Ajuste, Contrasefia del
0.1°C, 0.1 °F .
Aset sistema
Zona muerta 01% Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ajustar alarma sensor/ Alarma digital, ver leyenda
cable
Designacion [Cadena de texto] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
. . . Ajuste, Contrasefia del
o il
N.° de decimales 1 [Sin unidad] sistema
. . Ajuste, Contrasefia del
Seleccionar unidades [Cadena de texto] sistema
Escala 0% [Unidad definida por el usuario] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ajustes Escala 100% [Unidad definida por el usuario] | ~luste Contrasefia del
sistema
Constante de filtro 1s Ajuste, Cpntraseﬁa del
sistema
Zero DESACTIVADO/ [Unidad definida por el usuario] Ajuste, Cpntrasena del
Aset sistema
Zona muerta 01% Ajuste, Cpntrasena del
sistema
Ajustar alarma alta AIarmaI analdgica, ver
eyenda
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Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Ajustar alarma baja Alarma analdgica, ver
leyenda
Ajustes
Ajustar alarma sensor/ -
Alarma digital, ver leyenda
cable
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcion del puerto
Valor bruto 1[Sin unidad] Valor de estado
ajustado
Al Valor actual 0.01 m, 0.01 ft Valor de estado
A_I4 Valor actual 01A Valor de estado
Valor actual 0.1 bar, 0.1 PSI Valor de estado
Valor actual 0.1 mm/s2, 0.01 in/h Valor de estado
-Sobrecalentado/a-,
Valor actual -DESACTIVADO/A-, -Fuga- Valor de estado
Valor actual 0.1 m¥h, 1 GPM Valor de estado
Valor actual 0.1°C,0.1°F Valor de estado
Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado
Funcion de la DESACTIVADO/A, Temperatura Ajuste, Contrasefia del
sefal motor, Libre eleccion sistema
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Generico/a, Estator L1, Estator Aiuste. Contrasefia del
Medir punto L2, Estator L3, Cojinete superior, J >
" : . sistema
Cojinete inferior
Tipo de sensor Pt100 (temp. sensor), Interruptor Ajuste, Contrasefia del
P PTC/bimetalico sistema
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Objeto Bomba 1, Bomba 2 Ajuste, Contrasefia del
sistema
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Designacion [Cadena de texto] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Seleccionar unidades [Cadena de texto] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
) Ajuste, Contrasefia del
Constante de filtro 1s sistema
. Zero DESACTIVADO/ . - . Ajuste, Contrasefia del
Al config. Ajustes Aset [Unidad definida por el usuario] sistema
. Alarma analégica, ver
Ajustar alarma alta leyenda
Al5 Ajustar alarma baja Alarma analégica, ver
- leyenda
Al6

Ajustar alarma sensor/
cable

Alarma digital, ver leyenda

Al config. Ajustes

Designacion

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

N.° de decimales

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Seleccionar unidades

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Ajustar alarma alta

Alarma analégica, ver
leyenda

Ajustar alarma baja

Alarma analdgica, ver
leyenda

Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto

Ajustes

Constante de filtro

1s

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Zero DESACTIVADO/
Aset

0.1°C,0.1°F

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Ajustar alarma sensor/
cable

Alarma digital, ver leyenda

Al config. Ajustes

Designacion

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Seleccionar unidades

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del
sistema
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Subment

Submenu H

Ajuste

Valor

Comentario

Constante de filtro

1s

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Zero DESACTIVADO/
Aset

[Unidad definida por el usuario]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Al config. Ajustes

Ajustar alarma alta

Alarma analdgica, ver

leyenda
Al5 Ajustar alarma baja AIarmaIanaloglca, ver
- eyenda
Al6 Ajustar alarma sensor/
cable Alarma digital, ver leyenda
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Valor actual 0.1°C, 0.1°F Valor de estado
Valor actual -OK-, -Disparado/a- Valor de estado
Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado
Funcion de la tziségyj\r/:aroe/:;:h“ﬂoﬁf:zr Ajuste, Contrasefia del
sefal P / ’ sistema
Leakage
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Generico/a, Estator L1, Estator Aiuste. Contrasefia del
Medir punto L2, Estator L3, Cojinete superior, J >
" : . sistema
Cojinete inferior
Tipo de sensor Pt100 (temp. sensor), Fuga Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Generico/a, Camara de aceite, Aiuste. Contrasefia del
Medir punto Carcasa del motor, Caja conex. J v
sistema
elect.
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
: Ajuste, Contrasefia del
Objeto Bomba 1, Bomba 2 sistema
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Constante de filtro 1s Ajuste, Cpntrasena del
sistema
Ajustes Zero DESACTIVADO/ 01°C, 01°F Ajuste, Cpntrasena del
Aset sistema
Ajustar alarma sensor/ Alarma digital, ver leyenda
cable
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
. . Ajuste, Contrasefia del
Designacion [Cadena de texto] sistema
Al7 Ajuste, Contrasefia del
- Seleccionar unidades [Cadena de texto] J T
Al8 sistema

Constante de filtro

1s

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Al config. Ajustes

Zero DESACTIVADO/
Aset

[Unidad definida por el usuario]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Ajustar alarma alta

Alarma analégica, ver
leyenda

Ajustar alarma baja

Alarma analégica, ver
leyenda

Ajustar alarma sensor/
cable

Alarma digital, ver leyenda

Designacion

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

N.° de decimales

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Al config. Ajustes

Seleccionar unidades

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia del
sistema

Ajustar alarma alta

Alarma analdgica, ver
leyenda

Ajustar alarma baja

Alarma analégica, ver
leyenda

Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto

Valor actual 0.1°C,0.1°F Valor de estado
Valor actual [Unidad definida por el usuario] Valor de estado
Valor actual -OK-, -Disparado/a- Valor de estado
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5.25 Ajustes: salidas analdgicas

La tabla 5-25 muestra la lista completa de ajustes de las salidas analdgicas

Tabla 5-25: lista completa de ajustes de las salidas analdgicas, en el elemento de menu ajustes — salidas analégicas

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia del
Nivel de pozo, Caudal sistema
entrada pozo, Caudal
salida pozo, Alivio
de pozo, Canal de
pulsos 1, Canal de
Funcion de la sefal pulsos 2, Canal de
pulsos 3, Canal de
pulsos 4, Salida
control PID, Registro
de datos, Registro
datos 2 compl., Ajustar
frecuencia B1, Ajustar
frecuencia B2
Valor actual 0.001 mA Valor de estado
Constante de filtro 1s Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Ajuste, Contrasefia del
0, £l
Escala 0% 0.01 m, 0.01 ft sistema
Ajustes Auste. Cont ~a dol
o juste, Contrasefia de
Escala 100% 0.01 m, 0.01 ft sistema
Escala 0% 0.11/s, 1 GPM Ajuste, Contrasefia del
sistema
Ajustes - —
Escala 100% 0.11/s, 1 GPM Ajuste, Contrasefia del
sistema
Escala 0% 0.1 m¥h, 1 GPM Ajuste, Contrasefia del
sistema
Ajustes - —
Escala 100% 0.1 m¥/h, 1 GPM Ajuste, Contrasefia del
sistema
AO1 - - - - - -
- Una o ninguna de las filas a continuaciéon, segun otras configuraciones
AO2

Ajuste, Contrasefia del

o .
N Escala 0% 0.1 /s/ha, 0.1 in/h sistema
justes - —
Escala 100% 0.1 lis/ha, 0.1 in/h Aluste, Contrasefia del
sistema
Escala 0% 01 KW Ajuste, C_ontraseﬁa del
Alustes sistema
Ju - =
Escala 100% 01 KW Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Escala 0% 0.1 m¥h, 1 GPM Ajuste, Contrasefia del
Alustes sistema
Ju - =
Escala 100% 0.1 m¥h, 1 GPM Ajuste, Contrasefia del
sistema
Set data register 1 [Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ajustes Escala 0% 1 [Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Escala 100% 1 [Sin unidad] Aluste, gggﬁ:e”a del
Set data register 1 [Sin unidad] Ajuste, gcs)tr'let;rz]aasena del
Ajustes Escala 0% 1 [Sin unidad] Ajuste, g‘s’{‘;ﬁ:e“a del
Escala 100% 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasafia del
Escala 0% 0.01 Hz Ajuste, C_ontraseﬁa del
Alustes sistema
Ju - =
Escala 100% 0.01 Hz Ajuste, Contrasefia del

sistema
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5.26 Ajustes: entradas digitales

La tabla 5-26 muestra la lista completa de ajustes de las entradas digitales

Tabla 5-26: lista completa de ajustes de las entradas digitales, en el elemento de menu ajustes — entradas digitales

pulsos 4

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
DESACTIVADO/A, Indicac.
funcionamiento, Arranque manual,
Ajuste manual, Ajuste automatico,
Flotador de arranque, Fallo de
bomba, Protector del motor, Temp.
alta motor bomba, Fuga de bomba,
Flotador de parada, Flotador de Aiuste. Contrasefia
Funcion de la seial nivel bajo, Sensor alivio, Flotador de J >
. . del sistema
nivel alto, Boya arranq bomba achiq,
Modo local, Rearme de alarma, Fallo
de potencia, Canal de pulsos ED
1-4, Blog. controlador PID, Entrada
de alarma, Bloquear operacion,
Humedad agitador-achique, Temp.
alta agitador-achique
Estado -DESACTIVADO/A-, -ACTIVADO/A- Valor de estado
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Generico/a, Estator L1, Estator . -
Medir punto L2, Estator L3, Cojinete superior, AJUS(?Z’I ggtr:;?:ena
Cojinete inferior
Generico/a, Camara de aceite, Aiuste. Contrasefia
Medir punto Carcasa del motor, Caja conex. J dei sistema
DI elect.
DI-14 Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcion del puerto
Objeto Bomba 1, Bomba 2 AJ“SJ‘; g:g;?:ena
Objeto Pozo, Bomba 1, Bomba 2 AJUS;Z’I g:{:ﬁ:ena
Canal de pulsos 1, Canal de pulsos . =
Objeto 2, Canal de pulsos 3, Canal de Ajusé(;,l gg?et;?:ena

Alarm Ajustes

Alarma digital, ver
leyenda

Texto de alarma

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Bomba 1, Bomba 2, Agitador, Bomba

Ajuste, Contraseia

Objeto de achique del sistema
. . . Setting, No
Objeto Agitador, Bomba de achique Password

Normalmente abiert./
cerr.

NA Normalmente abierto/a, NC
Normalmente cerrado/a

Ajuste, Contraseia
del sistema

Disparo de evento

DESACTIVADO/A, ACTIVADO/A

Ajuste, Contraseia
del sistema
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5.27 Ajustes: salidas digitales

La tabla 5-27 muestra la lista completa de ajustes de las salidas digitales

Tabla 5-27: lista completa de ajustes de las salidas digitales, en el elemento de menu ajustes — salidas digitales

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
DESACTIVADO/A, Control
de bomba, Rearmar
protector motor, Fallo de
bomba, No sufic. bombas
dispon., Fallo de una bomba,
Control del agitador, Control
bomba achique, Control
. ~ del limpiador, Control del Ajuste, Contrasefia del
Funcion de la sefal X | g
modem, Control a distancia, sistema
Alarma personal, Nivel alto,
Alerta de alarma, Alarma
no aceptada, Alarma activa,
Inversion de bomba, E/S
logica, Valor consig reg
datos, Alerta de alarma
externa
-DESACTIVADO/A-,
Estado _ACTIVADO/A- Valor de estado
Una o ninguna de las filas siguientes, segun la funcién del puerto
Bomba 1, Bomba 2, . ~
Objeto Agitador, Bomba de Ajuste, C_ontrasena del
) sistema
achique, Todo
. Alarma B, Alarma A, Todas Ajuste, Contrasefia del
Objeto A
las alarmas sistema
) Tiempo en Ajuste, Contrasefia del
Ajustes ) ) 1s .
funcionamiento sistema
DO1 Ti Ajuste, Contrasefia del
- iempo en pausa 1s .
sistema
DO8
. Alarma B, Alarma A, Todas Ajuste, Contrasefia del
Objeto g
las alarmas sistema
Objeto Bomba 1, Bomba 2 Ajuste, Contrasefia del
sistema
DESACTIVADO/A, O Ajuste, Contrasefia del
Sefial E/S 1 verdadero, O inverso, Y J >
. sistema
verdadero, Y inverso
Numero E/S 1 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
sistema
DESACTIVADO/A, O Ajuste, Contrasefia del
Sefial E/S 2 verdadero, O inverso, Y Juste, ©~
. sistema
verdadero, Y inverso
Numero E/S 2 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
sistema
Ajustes
DESACTIVADO/A, O Ajuste, Contrasefia del
Sefal E/S 3 verdadero, O inverso, Y ! i
. sistema
verdadero, Y inverso
Numero E/S 3 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
sistema
DESACTIVADO/A, O . <
Sefal E/S 4 verdadero, O inverso, Y Ajuste, gggﬁ:ena del
verdadero, Y inverso
. . Ajuste, Contrasefia del
Numero E/S 4 1 [Sin unidad] sistema
Registro de datos 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
sistema
Valor de consigna 1 [Sin unidad] Ajuste, C_ontrasena del
activ. sistema
Alustes Val A C del
alor consigna . . juste, Contrasefia de
DO1 desactiv. 11Sin unidad] sistema
DO8 Retardo valor 1s Ajuste, Contrasefia del
consigna sistema
Normalmente abiert./ NA Normalmente abierto/a, Ajuste, Contraseria del
cerr. NC Normalmente cerrado/a sistema
Disparo de evento DESACTIVADO/A, Ajuste, Contraseria del
p ACTIVADO/A sistema
a
3
~
S
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5.28 Ajustes: comunicacion

La tabla 5-28 muestra la lista completa de ajustes de la comunicacién

Tabla 5-29: lista cowmpleta de ajustes de la comunicacion, en el elemento de menu ajustes — comunicacion

Submenu | Submenu Ajuste Valor Comentario
Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus Tcp | Aluste, Contrasefia
del sistema
Puerto USB Tiempo espera de 1s Ajuste, Cpntrasena
mensaje del sistema
Referencia cruzada DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema

Ninguna, 300, 600, 1200, 2400,

Ajustes GPRS

Tipo de TCP

Cliente Aquaweb, Servidor TCP
(IP fija), Servidor TCP + latido

Velocidad de Ajuste, Contrasefia
o 4800, 9600, 19200, 38400, e
transmision 57600, 115200 del sistema
. . Ajuste, Contrasefia
Puerto servicio Paridad Ninguna, Odd, Even, Mark del sistema
(D-Sub)
Tiempo espera de Ajuste, Contrasefia
1s
mensaje del sistema
Referencia cruzada DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema
Velocidad de Ninguna, 300, 600, 1200, 2400, Ajuste, Contrasefia
transmision 4800, 9600, 19200, 38400, del sistema
57600, 115200
Paridad Ninguna, Impar, Par, Mark AJusézi ggtnérrsasena
ID de estacion 1[Sin unidad] Ajusézi gg{‘;ﬁ:e"a
Tioo de modem DESACTIVADO/A, CA 521, CA Ajuste, Contrasefia
p 523, CA 524, SMS generico del sistema
Tiempo espera latido 1 min AJUS(;Zi gg?gﬁ:ena
L GPRS Hayes enable, Ajuste, Contrasefia
Protocolo de aplicacion .
Transparente del sistema
Una o ninguna de las filas a continuacion, segun otras configuraciones
Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus TCP | Aluste, Contrasefia
del sistema
ID de protocolo 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia
del sistema
Ajustes Modbus - - -
Tiempo espera de 1s Ajuste, Contrasefia
mensaje del sistema
Referencia cruzada DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
Puerto de ACTIVADO/A del sistema
modem

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Direccion IP servidor

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

N.° puerto servidor TCP

1 [Sin unidad]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Parte 1 APN GPRS

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Parte 2 APN GPRS

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Nombre usuario GPRS

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Contrasefia GPRS

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Tipo de protocolo

Modbus RTU, Modbus TCP

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Ajuste, Contrasefia

ID de protocolo 1 [Sin unidad] del sistema
Tiempo espera de 1s Ajuste, Contrasefia
mensaje del sistema
Referencia cruzada DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema
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Subment

Subment

Ajuste

Valor

Comentario

Tipo de protocolo

Modbus RTU, Modbus TCP

Ajuste, Contrasefia

del sistema
ID de protocolo 1 [Sin unidad] Ajuste, Qontrasena
del sistema
Ajustes Modbus
Tiempo espera de 1s Ajuste, Contrasefia
mensaje del sistema
Referencia cruzada DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema
Puerto de Una o ninguna de las filas a continuacién, segun otras configuraciones
modem
Disabled, A-ON, A-ON/ . o
SMS alarm enable DESACTIVADO/A, A+B-ON, | AJuSie, Sontrasena
A+B-ON/DESACTIVADO/A
Second SMS number Backup only, Send always Ajuste, Cpntraseﬁa
Ajustes SMS del sistema
First SMS number [Cadena de texto] Ajuste, Cpntraseﬁa
del sistema
Second SMS number [Cadena de texto] Ajuste, Cpntrasena
del sistema
. Ninguna, 300, 600, 1200, 2400, . o
velocidad de 4800, 9600, 19200, 33400, | AlUSie, Contrasenia
57600, 115200
Paridad Ninguna, Odd, Even, Mark Ajuste, Cpntraseﬁa
del sistema
Protocolo de aplicacion Modbus slave, Modbus master Ajuste, Cpntraseﬁa
del sistema
RS485 port Tipo de protocolo Modbus RTU, Modbus TCP | Aluste, Contrasefia
del sistema
ID de protocolo 1 [Sin unidad] Ajuste, Cpntrasena
del sistema
Tiempo espera de 1s Ajuste, Contrasefia
mensaje del sistema
Referencia cruzada DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema
Hardware DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema

Puerto Ethernet
(TCP/IP)

Tipo de protocolo

Modbus RTU, Modbus TCP

Ajuste, Contrasefia

del sistema

ID de protocolo 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia
del sistema

Tiempo espera de 1s Ajuste, Contrasefia
mensaje del sistema

Referencia cruzada DESACTIVADO/A, Ajuste, Contrasefia
ACTIVADO/A del sistema

Numero de puerto 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia

del sistema

IP estatica/dinamica

Static IP, Dynamic IP (DHCP)

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Una o ninguna de

las filas a continuacion, segun otras configuraciones

Ajustar IP estatica

Direccion IP

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Mascara de red

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Puerta de enlace

[Cadena de texto]

Ajuste, Contrasefia
del sistema

Mostrar IP estatica

Direccion IP

[Cadena de texto]

Valor de estado

Mascara de red

[Cadena de texto]

Valor de estado

Puerta de enlace

[Cadena de texto]

Valor de estado

Numero de puerto

1 [Sin unidad]

Valor de estado
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5.29 Ajustes: modulos de bus de campo (RS 485)

La tabla 5-29 muestra la lista completa de ajustes de los médulos de bus de campo (RS 485)

Tabla 5-29: lista completa de ajustes de los médulos de bus de campo (RS 485), en el elemento de menu ajuste — médulos
de bus de campo (RS 485)

81307150D

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
Intervalo de 1s Ajuste, Contrasefa del
consulta sistema
ID de esclavo 1[Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
sistema
Fabricante Ninguna, Accuenergy, Ajuste, Contrasefia del

Monitor potencia

Schneider, Lumel

sistema

One or Ninguna of i

nes below, depending on manufacturer Ajustes

Ajuste, Contrasefia del

Modelo Ninguna sistema

Modelo Ninguna, Acuvim Il Ajuste, Contrasefia del
sistema

Modelo Ninguna, PM 710, PM Ajuste, Contrasefia del
5110 sistema

Modelo Ninguna, ND 10 Ajuste, Contrasefia del

sistema

Perdida de fase

Alarma digital, ver leyenda

principal
Error comunicacion PM Alarma digital, ver leyenda
Sobretension Alarma analégica, ver
leyenda
Subtension AIarmalsn:r:?jglca, ver
Alarm Ajustes 4
Tension desequilibrada AIarmalananglca, ver
eyenda
. Alarma analégica, ver
Frecuencia alta
leyenda
. . Alarma analdgica, ver
Frecuencia baja |
eyenda
Usar PM B1 datos pot NO. S Ajuste, Contrasefia del
princ ’ sistema
ID de esclavo 1 [Sin unidad] Ajuste, Sigtr;tlr'::ena del
. Ninguna, Accuenergy, Ajuste, Contrasefia del
Fabricante Schneider, Lumel sistema
One or Ninguna of lines below, depending on manufacturer Ajustes
Modelo Ninguna Ajuste, Sics)?et:::ena del
Pwr.mon.1 - -
Pwr.mon.2 Modelo* (*Accuenergy) Ninguna, Acuvim Il Ajuste, Contrasefia del
sistema
Modelo* (*Schneider) Ninguna, PM 710, PM Ajuste, C_ontrasena del
5110 sistema
Modelo* (*Lumel) Ninguna, ND 10 Auste, ggtr;trr::ena del
Error comunicacion Alarma digital, ver leyenda
alarma
Slave ID 1 [Sin unidad] Ajuste, Contrasefia del
Ninguna, Invertek,
Schneider, Danfoss, Ajuste, Contrasefia del
Manufacturer ABB, Emotron, J ’ sistema
NFO drives, Vacon,
YASKAWA
Variador One or Ninguna of lines below, depending on manufacturer Ajustes

frecuencias 1

Ajuste, Contrasefia del

Variador Modelo Ninguna sistema
frecuencias 2 - -
Modelo* (*Invertek) Ninguna, Optidrive Ajuste, gcs)?etrr::ena del
Ninguna, ATV 61, ATS . ~
Modelo* (*Schneider) 48, ATV 600 series, Ajuste, Contrasefia del
ATV 12
" . Ninguna, FC 200, MCD Ajuste, Contrasefa del
Modelo (*Danfoss) 200, MCD 500 sistema
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Variador
frecuencias 1

Variador
frecuencias 2

11KW, P1000 > 11KW

Submenu Submenu H Ajuste Valor Comentario
oo | Mgy [ A comerao
I T
Modelo® (NFO) Ninguna, Sinus At o
Modelo* (*Vacon) Ninguna, Vacon 100 Ajuste, g:{:ﬁ:eﬁa del
Modelo* (*YASKAWA) Ninguna, P1000 <= Ajuste, Contrasefia del

sistema

Control de Modbus

Monitor, & Control act./
desact., & Velocidad

Ajuste, Contrasefia del

manual, & Velocidad sistema
automatica
Restablec. alarma Ajuste, Contrasefia del
NO, SI f
aceptada sistema
Frecuencia max. Ajuste, Contrasefia del
0.1 Hz f
establ. VF sistema
Frecuencia min. establ. Ajuste, Contrasefia del
0.1 Hz .
VFE sistema
Cap. bomba a frec. min. 0.1% Ajuste, C_ontrasena del
sistema
Ajustar frecuencia 01 Hz Ajuste, Contrasefia del
manual ’ sistema
Ajustar frecuencia 01 Hz Ajuste, Contrasefia del
inversa ’ sistema
Frecuencia de control 0.01 Hz Ajuste, Contrasefia del

sistema

Error comunicacion
alarma

Alarma digital, ver leyenda

5.30 Ajustes: seleccionar un idioma

La tabla 5.30-1 muestra la lista completa de ajustes en el idioma seleccionado

Tabla 5-30: lista completa de los ajustes del idioma, en el elemento de menu ajuste — seleccionar un idioma

Ajuste

Valor

Comentario

Idioma del sistema

English, French, German, Spanish,
Danish, Dutch, Italic, Norwegian, Polish,
Portuguese (Brazil), Swedish, Turkish

Ajuste, Sin contrasefia
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