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1

INSTALLATIE

11

1.2

WAARSCHUWING

Bevestig de controller

Bevestig de controller op een DIN-rail van 35 mm. De afmetingen van de controller zijn: 86 x 160 x
60 mm (3,39 x 6,30 x 5,99 cm) (H x B x D). Als deze zich niet gemakkelijk op de rail laat bevesti-
gen, kunt u met een kleine schroevendraaier druk uitoefenen op het lipje aan de onderkant van de
unit.

Breng alle aansluitingen tot stand

Er zijn in totaal 48 klemmen die kunnen verbonden zijn met het stroomnet, sensors, schakelaars,
relais en een modem; deze klemmen zijn genummerd van 1 tot 52 volgens deze afbeelding:

RS-232 poort voor  Stekker aan de bovenzijde van de controller, genummerd van 27 tot 52
computer

Klemmen aan de onderzijde van de pompcontroller, genummerd van 1 tot 26

Zorg ervoor dat alle spanning uitgeschakeld is, en dat alle uitvoerapparaten die met de
controller verbonden moeten worden, ook uitgeschakeld zijn alvorens u iets aansluit!

Tabel 1 geeft alle connecties met kiemmen 1-26 aan de onderzijde van de controller weer. Het
gebruik van de configureerbare Digital In en Analogue In zoals in de tabel getoond wordt, is
de standaard configuratie.

“Digital In” betekent dat een signaal ofwel aan of uit — hoog of laag is, waarbij hoog tussen

5en 34 volt DC is. Digital In kan worden verbonden met ofwel passieve apparaten, zoals scha-
kelaars, of actieve apparaten die stroom krijgen en signalen afleveren. Afbeelding 1 laat zien hoe
dergelijke apparaten met de Digital In klemmen moeten worden verbonden.

Tabel 2 geeft alle connecties met kiemmen 27-52 aan de bovenzijde van de controller weer. Het
gebruik van de configureerbare DO 1 tot DO 8 en AO 1 tot AO 2 zoals in de tabel getoond
wordt, is de standaard configuratie. “DO” staat voor “Digital Outputs”, dit zijn spanningsuitgangen.

De elektriciteit moet gelijkstroom zijn tussen 9 en 34 volt. Op afbeelding 2 ziet u hoe u een
verliesschakelaar moet aansluiten op Digital In 3 (klem 5) en hoe u een batterij kunt aansluiten
voor continu gebruik.

De modem moet worden verbonden conform afbeelding 8.
Voor CAN-bus (Field bus) zie hoofdstuk 1.3 Can-bus.
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Tabel 1. Klemmen aan de onderzijde van de pompcontroller

Fabrieksinstellingen Naam' #
V+ @ 1
Spanningstoevoer, 10-32 V DC = V.- @ 5
Overloop niveau Digital In1 | — [ () |3
High level float DigitalIn2 | — @ 4
Stroomuitval DigitalIn3 | — @ 5
Personeel aanwezig (lokale modus) DigitalIn4 | — @ 6
Motorbescherming pomp 1 Digital In5 | — @ 7
Pomp 1 niet in auto modus DigitalIn6 | — @ 8
Reservepomp 1 Digital In7 | — | () |9
Motorbescherming pomp 2 DigitalIn8 | — @ 10
Pomp 2 niet in auto modus Digital In9 | — | () || 11
Reservepomp 2 Digital In10 | — @ 12
Motorbescherming pomp 3 Digital In 11 | — @ 13
Pomp 3 niet in auto modus Digital In 12 | — @ 14
Reservepomp 3 Digital In 13 | — | () [ 15
Motorbescherming pomp 4 Digital In14 | — @ 16
Pomp 4 niet in auto modus Digital In 15 | — @ 17
Low level float DigitalIn 16 | — @ 18
19
VE| « |O) |20
Niveausensor Analoog ini 1 — @ 21
P1 Motorstroom Analoogini2 | — @ 22
P2 Motorstroom Analoogini3 | — |() |23 n
P3 Motorstroom Analoogini4 | — @ 24 g E
P4 Motorstroom Analoogini5 | — @ 25 § H
V- ) |26
A

i. “Digital In” betekent dat een signaal ofwel aan of uit (hoog of laag) is, waarbij hoog tussen 5 en 32 volt DC is
en laag alles onder 2 volt. All digitale ingangen zijn configureerbaar in het menu Instellingen > Digitale
Ingangen, maar de hier getoonde configuratie is de standaard instelling.

ii. “Analoog In” betekent Analoge Ingang. Ze meten alle de stroom in het bereik 4-20 mA of 0-20 mA. Dit
wordt geconfigureerd in het menu Instellingen > Analoge Ingangen.

PC 441
|
Drukknop/
-schakelaar %c v Voedings
_L_Jspanning
Afbeelding 1. De Digital In klemmen kunnen worden verbonden met
ofwel passieve apparaten, zoals schakelaars, of actieve apparaten die stroom : X ]Digitale
krijgen en signalen afleveren. Verbind de apparaten conform de afbeelding. é'gnaa' y |Inputs
Signalen Voedings Uit
afgevend apparaat spanning Signaal
Massa
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Tabel 2. Klemmen aan de bovenzijde van de pompcontroller

n
3
XN

m

A

Afbeelding 2. De elektriciteit moet gelijkstroom zijn tussen 9 en 34 volt,
maar als het apparaat ook batterijen oplaadt, moet het 27,2 V zijn. —

Digitale Inputs
Sluit een verliesstroomschakelaar aan op Digital In 3 (klem 5) volgens de Acculader Stroomstoring’
afbeelding.

AC
- " i i ° P 272V
Sluit een batterij aan volgens de afbeelding voor een ononderbroken werking o - £ Vg
in geval van stroomuitval. DC—= l ZBkack—up accupakket
L 1 ekering

# Naam' Fabrieksinstellingen
270\ | v-|ov
28 @ — | DO 1. Alarmmelding
29|(¢) | — |DO2. Pomp 1
30 @ — | DO' 3. Pomp 2
31| | —»|DO4. Pomp 3
32|¢) | —|DOis. Pomp 4
33 @ — | DO'6. Persoonlijke Alarmmelding
341 | »|DOT Relais Mixer
35|(¢) | — |DOis. Hoog peil
36
37| | - |+A01.
- Pit peil
38|() | « |-A0i1.
39 | - |+A0i2
Uit

40(0) | «|-A0i2.
41
42 V | CAN_V+

@ +— B
43 () | <> | CAN_H
44 L | CAN_SHLD

@ >
45| () | <> | CAN_L
46 () | v-|ov
47
48(() | «|CTs
491¢) | —»|RTS
50(() | —|TX
51| () | « |RX
52| ) ov

DO betekent Digital Output (Digitale Uitgang). Het is een spanningsuitgang. Zie het menu Instellingen >
Digitale Uitgangen voor de configuratie van deze uitgangen.

ii. AO betekent Analogue Output (Analoge Uitgang). Zie het menu Instellingen > Analoge Uitgangen

voor de configuratie van deze uitgangen.

Relais PC 441

>

) vt Voedings-
) — . spanning

e+ ——
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PC 441
PINS

4-20 mA

Level sensor + O V+
:'<_ ; O Analogue

Inl _D—-L

Afbeelding 3. Aansluiting analoge ingang (niveausensor)
PC 441
PINS
v-— ov | O
Vi — e e DOI O > YTV L
——
Relay
Afbeelding 4. Aansluiting digitale uitgang (extern relais)
v De ladi ijni i hakeld
e ladingen zijn in serie geschake
PC 441
0/4-20 mA
PINS /4-20m
+ - + - PLC
A0+ | O o o + Met analoog gekoppeld
1 aanV-
AO1- I B
V- O \
Afbeelding 5. Aansluiting analoge uitgang
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1.3 CAN-bus (Field bus)

Een CAN-netwerk is van het multi-drop type, wat betekent dat alle units parallel op dezelfde kabel
gemonteerd zijn. PC 441 is de master op de bus waarop apparaten als CA 511 en controleappara-
ten die ermee verbonden zijn (type CA 441 / 442 | 443) worden weergegeven.

De CAN-kabel gebruikt 5 draden. De CAN_L en CAN_H draden worden voor communicatie
gebruikt. Eén draad is een afscherming CAN_SHLD en twee draden worden gebruikt als voeding
V+ en 0V. Dankzij de voedingsbus kunnen apparaten hun voeding rechtstreeks van de bus krijgen.

PC 441
V+ |42

SULZER

CA511

0V CAN_L SHLD CAN_H V+

CA441/442/443

0V CAN_L syip CAN_H V+

LR

CAN_H 43

AN A
[

SHLD |44
CAN_L |42

ov |46

Afbeelding 6.

CAN-verbinding

1.3.1 Met bus-stroom

o—I|

o—I|

Power supply

CA44x —>

Het maximale uitgangsvermogen van PC 441 bedraagt 350 mA (V+). CA 511 kan via de voedings-
bus rechtstreeks door PC 441 van stroom worden voorzien. Andere modules moeten een externe
voeding gebruiken.

Enkele regels:

o Als CA 511 is het enige apparaat dat met de bus is verbonden. Voorzie CA 511 rechtstreeks
via de voedingsbus van PC 441 van stroom.

o Als andere apparaten (zoals CA 441...) ook verbonden zijn. Gebruik geen busvoeding van
PC 441 voor deze apparaten. Sluit een externe voedingsbron (V+ en 0V) aan op het eerste
apparaat in de keten.

o Als bepaalde modules zich ver weg van de hoofdunit bevinden, is het een goed idee om een
aparte voeding voor deze units te gebruiken.

1.3.2 CAN afsluiting

De CAN-bus moet aan beide kabeluiteinden afgesloten zijn.

PC 441 is de bus master en bezit een ingebouwde afsluitweerstand die altijd actief is en die
daarom altijd op één van de eindpunten van de kabel moet bevestigd zijn.
Voor andere apparaten kunt u de selecteerbare afsluitweerstand met een schakelaar met de
aanduiding CAN TERM
activeren. Activeer de afsluitwerstand voor het apparaat dat zich aan het andere eindpunt van de

kabel bevindt.

Van alle andere apparaten moet de afsluitweerstand in de stand “OFF” staan.

CAN TERM CAN TERM CAN TERM CAN TERM Always
ON OFF OFF OFF ON
CA 511 CA 44x CA 44x CA 44x PC 441

DN NN

Afbeelding 7.

CAN-netwerk met verbinding

(D
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1.3.3 CANID

In een CAN-netwerk moet elke unit een uniek adres of identificatienummer hebben.
PC 441 en CA 511 gebruiken een vaste ID op de bus en voor deze apparaten zijn geen ID-instel-
lingen nodig.

Bij de CA 44x is één deel van het adres standaard ingesteld afhankelijk van het apparaat, het an-
dere deel van het adres wordt door een hexadecimale schakelaar ingesteld, gemerkt als “ID”. Kies
het adres per pompnummer zoals weergegeven in de onderstaande tabel of in de instructies in de
systeemhandleiding. Als het apparaat een uniek adres en contact heeft met de netwerk master, is
de CAN LED nog steeds groen. Zie de systeemhandleiding voor foutcodes van de CAN LED.

Bij gebruik met PC 441 gebruikt u de volgende adressen om de juiste functies te verkrijgen.

Tabel 3. CA 441 Lekkagemonitor

CAN SUB ID Controlefunctie
Niet gebruikt met PC 441
Pomp 1 of pompen 1-4

Pomp 2

Pomp 3

Pomp 4
->F Niet gebruikt met PC 441

a|lh|[WIN|[~]|O

Tabel 4. CA 442 Temperatuurmonitor
CAN SUB ID Controlefunctie
Niet gebruikt met PC 441

Pomp 1 of pompen 1-4

Pomp 2

Pomp 3

Pomp 4
->F Niet gebruikt met PC 441

| |WOIN|>~|O

Tabel 5. CA 443 Power Monitor
CAN SUBID Controlefunctie

Hoofd power monitor

Pomp 1

Pomp 2

Pomp 3

Pomp 4
->F Niet gebruikt met PC 441

|l |WIN|~|O

81307088K



81307088K

Pompbesturing type ABS PC 441, Installatiehandleiding

SULZER

Optioneel verhoogde
modemregeling

00 JWART v
oV V-

Stroomkabel

Modemregeling
Digitale Output

\

Naar stiften modem

stroomtoevoer

PC 441 AANGESLOTEN OP EEN MODEM
MET 9-POLIGE D-SUB MODEMKABEL
HHHHE "
unﬂ I 9-polig
= D-Sub
< Modemkabel
PC 441 Aansluitingen 43320588 Stiften 9-POLIGE
o (CTS 28]« N Geel s] (MANNELIJK)
o~ £ |RTS 490> [l Groen 7|1 D-SUB
&35 |xo S0l>—\ Wit 3 =
22 |Rrxp 51}« Bruin 2 i ] I
2 |eND 52 ] Crijs 5 =
\ Blauw 2
Kabelbeveiliging

Afbeelding 8. Afhankelijk van het type modem, moet u deze aansluiten volgens de afbeelding. Modemkabel 43320588 kan worden besteld bij Sulzer.
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2 TECHNISCHE GEGEVENS

21 Technische gegevens PC 441

Omgevingstemperatuur bij bedrijf

-20 tot +50 °C (-4 tot +122 F)

Omgevingstemperatuur bij opslag

-30 tot +80 °C (-22 tot +176 °F)

Beschermingsgraad IP 20

Materiaal behuizing PPO en PC

Bevestiging DIN Rail 35 mm

Afmetingen HxBxD: 86 x 160 x 60 mm (3.39 x 6.30 x 2.36
inch)

Vochtigheid 0-95 % RH niet-condenserend

Voeding 9-34 VDC

Stroomverbruik! Min (geen 10 belasting) 100 mA@12V, 60
mA@24 V

Max 250 mA@12 V, 200 mA@24 V

Digitale uitgangen

Max belasting

8 DO. Positieve logica. Stroom van stroomto-
evoer

1A/uitgang. Max. totale stroom voor alle

8 uitgangen samen is 4 A

Digitale ingangen
Ingangsweerstand
Ingangsspanning

16 DI. Positieve logica
10 kohm
5-34 V. Trig niveau ~ 4 V

Max impulsfrequentie digitaal in 13-16

500 Hz (impulskanalen)

Analoge uitgangen
Max belasting

2 AO. 0/4-20 mA Voeding van voedingsbron
500 ohm@12 V, 1100 ohm@24 V

Resolutie 15 bits 0.5 uA

Stroomlimiet ~22 mA

Analoge ingangen 5 Al. 0/4-20 mA

Ingangsweerstand 136 ohm. PTC beveiligd

Resolutie Al1 :15 bits (niveausensor). Al2-5: 10 bits

Communicatiepoorten

1 RS232 Servicepoort

1 RS232-poort voor telemetrie-interface
(modem)

1 USB2 Servicepoort

Field Bus (naar CA 511/CA 441 .........

1 CAN-poort. Max. stroombelasting 350 mA

i Opmerking:
relais).

Max. stroom afhankelijk van de digitale uitgangen stroombelasting (driving

Voeg stroombelasting op DO 1-8 toe aan deze waarde.
Indien CA 511 is verbonden, voeg 160 mA@12V of 80 mA@24 V toe.

10
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