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1

INSTALLATION

1.1

1.2

ADVARSEL!

Monter styringen

Monter styringen pa en 35 mm DIN-skinne. Styringens fysiske dimensioner er: 86 x 160 x 60 mm
(3,39 x 6,30 x 2,36 tommer) (H x B x D). Hvis den ikke let klikker pa skinnen, kan du treekke i den lille
tab pa undersiden af enheden med en lille skrustraskker.

Foretag alle tilslutninger

Der er ialt 48 terminaler, der kan tilsluttes strem, sensorer, kontakter, releeer og et modem; Disse
terminaler er nummereret fra 1 til 52 i henhold til felgende figur:

Serg for, at al strem er sldet fra, og at alle udgangsenheder, der skall tilsluttes til styringen, ogséa er
slukkede, for du tilslutter noget!!

Tabel 1 viser alle forbindelser til terminalerne 1-26 p& undersiden af styringen. Brugen af den konfigu-
rerbare Digital indgang (terminalerne 3-16) 0g Analog indgang 7 og 8 (terminaler 17-20) il laekage

eller Pt100 (disse er ikke 4-20 mA indgange) vist i tabellen er standardkonfigurationen. Et modem skal
tilsluttes som pa figur 11. For kommunikation henvises til afsnit 3.

Tabel 2 viser alle forbindelser til terminalerne 27-51 pé oversiden af styringen. Brugen af det konfigu-
rerbare DO 1 til DO 8, AO 1 til AO 2 og Al 1 til Al 6 vist i tabellen er standardkonfigurationen. "DO”

star for "Digital Outputs” (digitale udgange), som er spaendingsudgange. "Al 1-8” star for "Analog Input
1-8” (analog indgang). Al 1-Al 4 er 4-20 mA indgange, hvor vi anbefaler at bruge Al 1 som indgang

til niveaufeleren pa grund af hejere oplasning pa port Al 1. Al 5 og Al 6 er konfigurerbare Pt100- eller
PTC-/Bi-metalliske switchindgange (disse er ikke 4-20 mA indgange). Al 7 og Al 8 er konfigurerbare
Pt100- eller leekageindgange (disse er ikke 4-20mA indgange). For kommunikation henvises til afsnit
3.

Spaendingen skal vaere mellem 9 og 34 volt DC. Figur 2 viser, hvordan du tilslutter en kontakt til
stromafbrydelser til Digital Indgang 9 (terminal 11) og hvordan du tilslutter en batteripakke til uafbrudt
drift.

Hvis pumpen betjenes fra et motordrev eller en frekvensomformer, kraeves der seerlige
forholdsregler.

Det hoje elektriske stgjniveau kan forvraenge elektriske afleesninger og i forleengelse heraf bringe funk-
tionaliteten i fare. For at undga elektrisk stej folg bedste praksis og producentens EMC-overensstem-
melsesanbefalinger, nér der installeres frekvensomformere. Brug afskeermede kabler og 50 cm adskil-
lelse mellem strem- og signalkabler. Kontroller, at kablerne ogséa er adskilt fra hinanden i skabene.



Tabel 1:

Terminaler pa undersiden af pumpestyringen

Fabriksindstillinger Logic mode | Navn Term.
(NO/NC)
Spaendingsforsyning, 9-34 v !
VDC V- 2
Overlgbsniveau NO Digital indgang' 1 3
Hejniveausvemmer NO Digital indgang' 2 4
Stremafbrydelse NO Digital indgang' 3 5
Lokal tilstand NO Digital indgang' 4 6
Motorvaern, pumpe 1 NO Digital indgang' 5 7
Pump 1 set auto NC Digital indgang' 6 8
FRA NO Digital indgang' 7
Motorvaern, pumpe 2 NO Digital indgang' 8 10
Pump 2 set auto NC Digital indgang' 9 1
FRA NO Digital indgang' 10 12
Lavniveausvemmer NO Digital indgang' 11 13
FRA NO Digital indgang' 12 14
FRA NO Digital indgang' 13 15
FRA NO Digital indgang' 14 16
Laekagepum- Analog ind 7 17
pe i v-| 18
Pt100 / Leekage -
Leekagepum- Analog ind 8 19
pe2 v-| 20
V- 22
Ind RXD 23
Modem-port RS 232 ud TXD 24
ud RTS 25
Ind CTS 26

i. “Digital indgang” betyder et signal, der enten er taendt eller slukket (hejt eller lavt), hvor hej er alt
mellem 5 og 32 volt DC, og lavt er alt under 2 volt. Alle digitale indgange kan konfigureres i menu-
en Indstillinger > Digitale indgange, men den her viste konfiguration er standard.

Trykknap/kontakt

EC 531

F

Ve Spaen-
dings-

W= [forsyning

Spaen-
dings-
forsyning

Signaleingsenhed

Signal-

¥ Digitale
—Jindgange

udgang

Signal
jord

Figur 1

Terminalerne til Digitale indgang kan tilsluttes enten til passive enheder som f.eks. kontakter eller
aktive enheder, der er stramferende og leverer signaler. Tilslut enheder i henhold til figuren.
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Tabel 2:

Terminaler pa oversiden af pumpestyringen

Term. | Navn Fabriksindstillinger Logic mode
(NO/NC)
27 V-
28 Digital udgang' 1 Alarmadvarsel NC
29 Digital udgang' 2 Pumpektrl pumpe 1 NO
30 Digital udgang' 3 Pumpektrl pumpe 2 NO
31 Digital udgang' 4 FRA NO
32 Digital udgang' 5 FRA NO
33 Digital oudgang' 6 Personlig alarmadvarsel NO
34 Digital udgang' 7 Mixer ctrl NO
35 Digital udgang' 8 High level NO
36 Analog udgang' 1 Sumpniveau
37 Analog udgang' 2 Sumpudstremning
38 V+
39 Analog indgang 1 Niveausensor
40 Analog indgang 2 FRA 4-20 mA
41 Analog indgang 3 FRA indgange
42 Analog indgang 4 FRA
43 V-
44 Analog indgang 5 Pumpe 1, PTC P00 / PTC
45 | Analog indgang 6 Pumpe 2, PTC temperatur
47 Ethernet
49 RS 485 +
50 RS 485 -
51 RS 485-skjold
52 RS 485 Bias og afslutning Jumpers se afsnit 3.5.2 og figur 12

i. Digtial udgang er en spaendningsudgang. Se menuen Indstillinger > Digitale udgange for konfigurering.
ii. Analog udgang, se Indstillinger > Analoge udgange for konfigurering.

Figur 2

Relee

Batteri-
oplader -

EC 531

L W+ [Spaen-
dings-
W= lforsyning

Digital indgang
"Stremsvigt”

l

- - I

Sikring

Backupbatteripakke

2 x 12V-batteri

Stremmen skal vaere DC mellem 9 og 34 V, men hvis der ogsa oplades 24-bat-

terier, skal den veere 27,2 V. Tilslut en stremudfaldskontakt til digital indgang 9 (terminal 11) i
henhold til diagrammet. Tilslut en batteripakke i henhold til figuren for at sikre uafbrudt drift i
tilfeelde af stromsvigt.



4-20 mA Analog indgangstilslutning. Det anbefales at bruge analog indgang 1 som niveau sensor
fordi den har hgjeste oplesning.

EC 531-
terminaler
Niveausensor M*‘O V+
| Analog
s0mn O | e T

Figur3 Analog indgangstilslutning (niveausensor)

Analog indgang 5-8 til tilslutning af Pt100-sensorer (temperatursensorer).

EC 531-
terminaler
Pt100-sensor F'_'_,_,_.—---""'"O V-
T Analog
@ ind 5-8

Figur 4 Tilslutning af Pt100 brug tilsvarende V-

Brug analog indgang 5-6 til temperatursensor PTC og/eller Bi-metalliske kontakter. Hvis der er flere
PTC- eller Bi-metalliske kontaktsensorer: Tilslut sensorerne i serie.

EC 531-
terminaler
1 =1 I~ O Analog
] - - ind 5-6
Temp. 1 Temp. 2 Temp. 3
PTC eller Klixon O V-

Figur 5 Analog indgangstilslutning PTC og/eller Bi-metallisk kontakt (temperatursensorer)
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Analog indgang 7-8 til lseekagesensorer. Hvis der er flere laekagesensorer: Forbind sensorerne parallelt.

Figur 6

EC 531-
terminaler

O

Analog
ind 7-8

Tilslut V- til jord eller
O] v-

Analog indgangstilslutning (leekagesensorer)

Digitale udgangsforbindelser. Det anbefales at bruge eksterne relaeer sammen med en flyback-diode
til hvert relee i henhold til figuren.

Det anbefales at bruge:

Flyback-diode

i

Relee

EC 531-
terminaler
V-— V- O
Vi ——e e DO 1-8 | O >
|

Figur 7

Analoge udgangsforbindelser. Flere belastninger skal veere i serie.

V4

Figur 8

Digital udgangstilslutning (eksternt relee)

4-20mA

Belastninger er forbundet i serie

= V-

EC 531-
terminaler
A 1-2

v- O
ac 12 [OH

O~
o

Analog udgangstilslutning

PLC

Med analog indgangs-
[ [ reference til V-




2 KONTROLLER DIN INSTALLATION

Efter installationen er der mulighed for at kontrollere status for de digitale og analoge ind- og udgange
i menuerne i EC 531. Dette kunne bruges til validering af installationen og til fejlsagning.

TSéadan kontrolleres de digitale ind- og udgange: Ga ind i menuer ved at trykke pé [Pil ned]:

Hovedmenu - Hurtig status - DI/DO-status - Indtast:

Quick Status:DI/DO Status Quick Status:DI/DO Status

DI ALIND 60ONC SLINO 1200H0 DI 3CIND GENC  SLIND 1200N0

10INO 4ENO 7TENO 100CINO 13WNC
200N0 SENO BENO 11EKNC 14IN0
DO THKHC 3WMNO SON0  TONO

200H0 4ENO  60INO  BLINO

10INO 4WND TENO 100INO 130INC
Z200N0 SENO SENO 1100NC 140INO
Do 10NC  3ENO  SCONO TONO

200N0  4ENO  60INO  BLOINO

Settings Settings
[Terminal I/0 Status] [Logical I/0 Status]

Esc a3 Esc A%

Figur9 Status for digitale ind- og udgange
BEMARK!  Skift mellem Terminal I/0-status og Logisk I/O-status ved at trykke Enter og pil op/ned. NA = Nor-
malt &ben, NL = Normalt lukket
Forskellen mellem Terminal I/O-status og Logisk I/O-status i DI/DO er, hvordan EC 531 opfatter ind-
gangene som aktive eller iktge i normal tilstand afhaengigt af, om indgangene er indstillet som Normalt
aben eller Normalt lukket (NA / NL) .
Eksempel: Digital indgang 11 er lavniveausvemmeren, og den er normalt altid aktivt (Nor-
malt lukket), men softwaren fortolker den som ikke-aktivt, indtil den bliver frigivet.
Dette er eksemplificeret i figur 9 ovenfor.
Sadan kontrolleres de analoge ind- og udgange: Ga ind i menuerne ved at trykke pa [Pil ned]:
Hovedmenu - Hurtig status - AI/AO-status - Indtast:
Quick Status:AI/AD Status Quick Status:AI/AD Status

|AI1 :11.908 mA || [|-------------

ALZ o 4.500 mA AD1 © 4,000 m4

AL3 14,000 mA AD2 C 7200 mA

Ald g8 mA || If-------------

------------- AIG. PTC/Klixon © -OK

A 4000 mA ATG: PH106 (Tem - 268 0 °C

02 7.200 mA ALY PL10@ (Tem 58.0 °C

------------- AlE: Leakage -Tripped-

|Esc 4y Esc 4%
Figur10  Status for analoge ind- og udgange

BEMARK!  Brug pil ned for at g& ned og se alle de analoge signaler.
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3

KOMMUNIKATIONSPORTE

3.1

3.2

33

34

3.5

EC 531 har flere kommunikationsporte, som er angivet nedenfor

USB-port (Mini-B)

Denne serviceport er primeer for midlertidige forbindelser til download af konfiguration og opdatering
af firmware ved brug af AquaProg.

Veelg Modbus RTU eller TCP og Modbus ID i indstillinger. Der er en krydsreferencetabel tilgeengelig

Farste gang en PC tilsluttes til EC 531, vises en guide pa skaermen. Folg instruktionerne péa din PC.

RS 232-port (9-polet D-Sub pa forsiden)

Denne serviceport er primeer for midlertidige forbindelser til download af konfiguration og opdatering
af firmware ved brug af AquaProg.

Veelg Modbus RTU eller TCP og Modbus ID i indstillinger. Der er en krydsreferencetabel tilgeengelig.

Kommunikationsparametre kan konfigureres.

Modemport RS 232 (skrueterminaler 22 - 26)

Denne port er designet til modemkommunikation og har protokol Modbus RTU eller Modbus TCP.
Anden protokol kan bruges ved at bruge modem, som konverterer signalet.

Standard for denne port er:
Protokol: Modbus RTU,
Handtryk: Fra,

Baud-sats: 115200,
Protokol-ID: 1.

Paritet: Ingen,
Besked-timeout: 2 s

Pa denne port er der ogsé mulighed for at aendre egenskaberne for baud-sats (300-115200), proto-
kol-ID (1-255), station-ID (1-65535), paritet (ingen, ulige, lige) og handtryk (til / fra). Se brugsvejledning
eller menuer for flere indstillinger.

Det er nodvendigt for AquaWeb-konceptet, at stations-id’et er indstillet i henhold til abonnementet og
at protokol-ID’et er korrekt!

EC 531 SLUTTET TIL ET MODEM

Ekstra sget modemkontrol MED 9-POLET D-SUB-MODEMKABEL

Zzzz s Modem

- Z E -

3
% H £8 —ccts gl Gul 5] (HAN)
$¥ £ SElrrs |5l [T Gren -1 D-SUB
23 [Do} % g 2 g = [ | Hvid
3 v- gs wElvo 2] T Bun 3 =
g2 ? 2 | RXD - 2 ol (] I

(=) —_ ==
82 Stremkabel £8 GND 2] 1\ ’} ;r: AR

1

Figur 11 Modemforbindelser, modemkabel P/N: 43320588

Ethernet-port (Terminal 47)

Ethernet-port i et RJ45-stik. Veelg mellem statisk eller dynamisk IP-adresse i indstillingerne. Stan-
dard Modbus TCP-port er 502.

RS 485 bus (Terminals 49 — 51)

Et RS 485-netvaerk har flere drop-typer, hvilket betyder, at alle enheder er forbundet parallelt pa sam-
me kabel. | et RS 485-netvaerk skal alle enhed have et unikt Modbus ID-nummer.



3.5.1

3.5.2

BEMARK!

Kommunikationsparametre RS 485

EC 531 kan fungere som slave eller master i RS 485-netveerket. Hvis EC 531 er indstillet som master,
skal alle omgivende enheder indstilles som slave.

Alle enheder i RS 485-netvaerket skal bruge de samme kommunikationsparametre; baud-sats, paritet
og stop-bits. Sammenlign indstillingen i menuen til EC 531 og se manualerne for omgivende enheder.

RS 485-kabel og afslutning

RS 485-kablet mellem EC 531 og omgivende enheder skal veere et afskaermet, parsnoet kabel. RS
485-brugerfladen pa EC 531 er galvanisk isoleret fra resten af kredslabene. Derfor skal afskeerm-
ningen pa RS 485-kommunikationskablet mellem EC 531 og omgivende enheder veere forbundet i
begge ender.

En tommelfingerregel er, at hastigheden i bit/s ganget med laangden i meter ikke ma overstige 108.
Saledes ma et kabel pa 50 meter ikke have hurtigere signalhastighed end 2 Mbit/s. | kraftigt elek-
trisk forstyrrede omgivelser anbefales det at holde baud-satsen ved lavere hastighed. Del aldrig RS
485-kommunikationslinjen i flere linjer. Kommunikationen skal ga fra en enhed til den naeste i en klar
defineret linje.

EC 531 omfatter biasmodstande for at sikre stabil datatilstand, selv n&r kommunikationen er i vente-
positition. Se manualerne for de omgivende enheder, hvis der gnskes bias.

RS 485-bussen skal afsluttes med en 120 ohm-modstand i begge kabelender. Kabletypen skal veere
et afskeermet parsnoet kabel, og alle afskeermningerne i RS 485-netveerket skal kun sluttes til jord
ved ét punkt.

RS 485-bussen skal afsluttes i begge ender, men ikke imellem..

"
—_— —_— —_—
N o ?//F_\\x v N
e b e b
Pt AN A
|Ir AN A A,
| T

o ]--I RS |=485

+485 |- Shid |Jumpers

49 52

RS 485 Term Oh

0w,

s
N {{kcben o~

EC 531

RS 405 Termn, OFF

VFD 1

RS 45 Tenm OFF

VED 2 Energimaler

Figur12 RS 485-bus-tegning

10
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4 MINIMUMKRAVET FOR VFD-OPSATNING TIL EC 531-

STYRING

4.1

Dette afsnit beskriver kun kravene for at muliggere kommunikation med enheden. Alle andre parame-
tre for brug og sikkerhedskrav skal indstilles i henhold til den faktiske leveranderdokumentation. Baud
og paritet skal vaere den samme for alle enheder pa samme databus. Slave-id skal vaere unik for hver

tilsluttet Modbus-slave.

Modbus-timeout skal veere lavere p&d Modbus-slaver end indstillingen pa EC 531 (standard er to se-
kunder). RS 485 skal have afslutningsmodstande i begge kabelender (med jumper i terminalposition
52 pa EC 531-siden). Manglende tilslutning ved VFD kan medfere, at kommunikation ikke virker nar

motor startes.

Tabeller nedenfor er i engelsk version.

ABB

ACQ 810

Variable speed drive

10.01 Ext 1 start func

FBA

21.01 Speed ref 1 sel

EFB ref 1 (P.02.38)

21.04 Neg speed ena

CONST

C.TRUE to enable pump reverse

50.04 FBA ref 1 modesel

Speed

50.15 FBA cw used

P.02.36 EFB main cw

58.01 Protocol ena sel

Modbus RTU

58.03 Node address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

58.04 Baud rate

Same as EC 531

58.05 Parity

Same as EC 531

58.06 Control profile

ABB enhanced (default)

58.10 Refresh settings

Refresh

16.07 Param. save

Save

ACS 580

Variable speed drive

58.01 Protocol enable

Modbus RTU

58.03 Node address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

58.04 Baud rate

Same as EC 531

58.05 Parity

Same as EC 531

58.33 Addressing mode

Mode 2 (32 bit)

58.06 Communication control

Refresh setting

20.01 Ext. 1 commands Embedded fieldbus
28.11 Ext. 1 frequency ref 1 EFB ref 1
96.07 Parameter save manually Save

1"



ACS 550

Variable speed drive

9902 Applic. macro

1 = ABB standard

9802 Comm prot sel

1 = Std modbus

1001 Ext1 commands 10 = Comm
1103 Ref1 select 8 = Comm
1604 Fault reset sel 8 = Comm

If remote drive reset is enabled in EC 531

5302 EFB station ID (Node address)

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

53083 EFB baud rate

Same as EC 531

5304 EFB parity

Same as EC 531

5305 EFB ctrl. profile

0 =ABB DrvLim

For PSTx the "Poll interval” in controller must be set to 0 second (as fast as possible) to avoid drive
trip, this as the PSTx have an internal (not adjustable) fieldbus timeout of 0.1 second, before drive

trips and stops the motor.

With this short timeout, only one corrupt Modbus message may trip the drive. Adjust drive setting
19.04 to the safety level required for your application.

PSTx

Soft starter

12.01 Coma3 function

Modbus RTU slave

12.02 FB interface connector

Modbus RTU

12.03 Fieldbus control

Off if “Monitor” On if “Control ON/OFF” over fieldbus

12.04 Fieldbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

12.09 FB baud rate*

Same as EC 531 limited to 9600 or 19200

12.10 FB parity

Same as EC 531

12.11 FB stop bits

Same as EC 531

12.12 Fieldbus DI 1

Run status (default)

12.13 Fieldbus DI 2

TOR status (default)

12.14 Fieldbus DI 3

Line (default)

12.15 Fieldbus DI 4

Phase sequence (default)

12.16 Fieldbus DI 5

Start feedback (default)

12.17 Fieldbus DI 6

Stop feedback (default)

12.18 Fieldbus DI 7

Event group 0O status (default)

12.19 Fieldbus DI 8

Event group 1 status (default)

12.20 Fieldbus DI 9

Event group 2 status (default)

12.21 Fieldbus DI 10

Event group O status (default)

12.22 Fieldbus Al 1

Phase L1 current

12.23 Fieldbus Al 2

Phase L2 current

12.24 Fieldbus Al 3

Phase L3 current

12.25 Fieldbus Al 4

Motor current

12.26 Fieldous Al 5

Mains frequency

12.27 Fieldbus Al 6

Mains voltage

12.28 Fieldbus Al 7

Apparent power

12.29 Fieldbus Al 8

Active power

12
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PSTx

Soft starter

12.30 Fieldbus Al 9

Power factor

12.31 Fieldbus Al 10

Not used

19.04 Fieldbus failure op.

Consider change to “Stop-automatic” for avoiding manual trip
reset in case of intermittent corrupted Modbus messages

4.2 Danfoss - Vacon

FC 200

Variable speed drive

4-10 Motor speed direction

[2] Both directions

8-01 Control site

[2] Ctrl. word only

8-02 Control source

[1] FC port

8-30 Protocol

[2] Modbus RTU

8-31 Address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

8-32 Baud rate

Same as EC 531

8-33 Parity / Stop bits

Same as EC 531

8-43 PCD Read

e [02] Configuration

[1612] Motor voltage

® [03] Configuration

[1613] Frequency

® [04] Configuration

[1616] Torque [Nm]

¢ [05] Configuration

[1617] Speed [RPM]

¢ [06] Configuration

[1622] Torque %

¢ [07] Configuration

[1610] Power [kW]

¢ [08] Configuration

[1614] Motor current

MCD 200 - Med valgfri RS 485-udvidelse.

Tilfej kabelforbindelse mellem terminalerne A1-N2.

MCD 500 - Med valgfri RS 485-udvidelse.

Tilfoj kabelforbindelse mellem terminalerne 17-18 og 18-25. Brug maks. 19200 Baud.

MCD 200, MCD 500 Soft starter

Protocol Modbus RTU

Slave ID Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
Baud rate Same as EC 531. Max 19200 baud.

Parity Same as EC 531

81307141F
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Vacon 100

Variable speed drive

P5.8.1.1 RS 485 Protocol

1= Modbus RTU

P5.8.3.1.1. Slave address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

P5.8.3.1.2 Baud rate

Same as EC 531

P5.8.3.1.4 Stop bits

1=1 stop bit

P5.8.3.1.3 Parity type

Same parity as EC 531"

P3.2.1 Rem control place

Select fieldbus CTRL for EC 531 operation

P3.3.1.10 Fieldbus ref sel

Select fieldbus for EC 531 speed control

'Bemeerk! Mark-paritet i EC 531 er det samme som to stop-bits. Ingen paritet i Vacon-drev.

Vacon 20 Variable speed drive
P2.1 Remote control place selection 1= Fieldbus
P3.3 Remote freq. reference 3 = Fieldbus

S System parameters

S-P2.2 Fieldbus protocol

1 = Modbus used

S-P2.3 Slave address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

S-P2.4 Baud rate

Same as EC 531

S-P2.6 Parity type

Same parity as EC 531"

"Bemeerk! Mark-paritet i EC 531 er det samme som to stop-bits. Ingen paritet i Vacon-drev.

4.3 Yaskawa

P 1000

Variable speed drive

H5-01 Drive node address

Same as EC 531

H5-02 Communication speed

Same as EC 531

H5-03 Communication parity

Same as EC 531

b1-01 Frequency reference

[2] for Modbus control

b1-02 Run command

[2] for Modbus control

Veelg "P 1000 > 11 kW”, hvis strammen (0,01 A) og effekten (0,01 kW) skaleres til 0,1 A og 0,1 kW.

44 CG (Emotron)

Emotron bruger to stop-bits som standard, det samme som "MARK”-paritet i EC 531. Valgfri RS

485-ekspansionsplade er pakrasvet.

TSA

Soft starter

260 Serial com.

® 261 Com type

Select RS 485

* 262 Modbus RTU

° 2621 Baud rate

Same as EC 531

° 2622 Address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

® 264 Com fault

Select preferred behaviour

210 Operation

e 215 Action ctrl

> 2151 Run / Stp ctrl

Select “Com” for fieldbus control

14
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4.5

4.6

FDU 2 Variable speed drive

260 Serial com

* 261 Com type Select RS 232 / 485

® 262 RS 232/ 485

° 2621 Baud rate Same as EC 531
0 2622 Address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
e 264 Com fault Select preferred behaviour

210 Operation

® 214 Ref ctrl Select “Com” for fieldbus control
e 215 Run/Stp ctrl Select “Com” for fieldbus control
Invertek

Styrings- og begraensningsterminaler skal have nogle jumpers for at aktivere Modbus-styring.

Placer et kabel mellem terminalerne 1 til 2 for at aktivere startkommando, 1-12 og 9-13 for begraens-
nings- og sikkerhedsstyring.

Optidrive Variable speed drive
P5-01 Drive fieldbus address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
P5-03 Modbus / BACnet baud rate Same as EC 531
P5-04 Modbus / BACnet format Same parity as in EC 531
P1-12 Command source select 4:Fieldbus control
NFO-Drev
Sinus G2 Sinewave variable speed drive
Par group:
Serial
® Bustype Mbus RTU
® Address Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
¢ Si Baud Same baud rate as EC 531
e Si Prot Same parity as EC 531"
Control
* Auto Start OFF

" Bemaerk! Mark-paritet i EC 531 er det samme som 2 stop-bits. Ingen paritet i NFO-drev.

Aktivér "Ker-input” med en kabelforbindelse mellem terminalerne 1 og 5 for at tillade Modbus-styring.

15




4.7

Schneider

ATS 48 Soft starter
COP menu:
e Add Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
e tor Same baud rate as EC 531
* FOr Same parity as EC 531
ot P 1.8 if using default EC 531 setting
e PCt ON to enable new settings with a power reset

Aktiver med genstart (TAEND / SLUK).

Placer en jumper mellem terminal +24 V og STOP for at tillade Modbus-styring

ATV 12

1->3 phase variable speed drive

COnNF menu:

e FULL
> COM-
= Add Unique slave ID corresponding to EC 531 setting
= Tbr Same baud rate as EC 531
= Tfo Same parity as EC 531
o Ctl-
= Fr1=Mdb Select modbus for control over RS 485 fieldbus

Aktiver med genstart (TAEND / SLUK).

ATV 61

Variable speed drive

1.9 COMMUNICATION

* MODBUS NETWORK

> Modbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

> Modbus baud rate

Same baud rate as EC 531

> Modbus format

Same parity as EC 531

1.6 COMMAND

¢ Ref.1 channel = Modbus

Select modbus for control over RS 485 fieldbus

Aktiver med genstart (TAEND / SLUK).

ATV 600 series

Variable speed drive

6.1 Comm parameters

e Modbus SL

> Modbus fieldbus

» Modbus address

Unique slave ID corresponding to EC 531 setting

= Modbus baud rate

Same baud rate as EC 531

» Modbus format

Same parity as EC 531

5.4 Command and refere.

¢ RefFreq 1 config

o = Ref. freq modbus

Select modbus for control over RS 485 fieldbus

Aktiver med genstart (TAEND / SLUK).
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4.8 Understattet funktionstabel

Maerke:

'Ifo&s

9,

C
e
(e
Sy,

0/,/

%

n,
Yery
'Vpo

Model:

ACQ 810

ACS 580

ACS 550

PSTx

FC 200

MCD 200

MCD 500

TSA

FDU 2

Optidrive

Sinus

100 FLOW

20

ATS 48

ATV 12

ATV 61

ATV 600

PM 5100

PM 710

Acuvim Il

ND10
EM210

Enhedstype:

VFD /VSD

x

x

x

x

>

x

x

x

x

>

x

>

Blod start

Energimaler

Styring:

Teend-/
slukstyring

Kontrastyring

Hastigheds-
styring

Skeerm:

Kor

Fejl

x

x

Frekvens Hz

Hastighed RPM

XX | X[ X

XX | X[ X

XX | X[ X

XX | X[ X

XX | X[ X

XX | X[ X

X | X | XX

XX | X[ X

XX | X[ X

XX | X[ X

XX | X[ X

Drejningsmo-
ment %

x

x

x

x

x

x

x

x

x

Drejningsmo-
ment Nm

Motorspaending

Motor current

x

>

x

x

x

x

Motoreffekt

XX | X| X

XX | X| X

Effektfaktor

XX | X[ X

Tilfort effekt

XX | X[ X

L1 Volt

L2 Volt

L3 Volt

LN Gennem-
snitlig volt

L1-L2 Volt

L2-L3 Volt

L3-L1 Volt

XX | X| X

L-L Gennem-
snitlig volt

X O IX|[X[|X] X | X[X[X]|X|X

X XXX X [ X[X|X|X]|X

X X[ X|X] X | X[X|[X]|X|X

X O IX[X|X] X | X[X[X]|X|X
X O IX|[X|X] X | X[X[X]|X|X

L1 Stream A

x

L2 Strem A

x

>

x

L3 Strem A

Gennemsnitlig
strom A

X | X | XX

X | X | XX

X | X[ X|X

X | X[ X|X
x

17
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5 TEKNISKE DATA EC 531
-

Maks. belastning:

El
Installationskategori KAT Il
Stremforbrug < 5,0 W (uden udgangsbelastning
Stremforsyning 9-34 VDC SELV eller klasse 2
Miljo
Omgivende driftstemperatur -20 til +50 °C (-4 til +122 °F)
Omgivende opbevaringstermperatur -30 til +80 °C (-22 til +176 °F)
Fugtighed 0-95% RH ikke-kondenserende
Maks. hojde 2000 m
Forureningsgrad 2
Fysisk
Mal HxBxD: 86 x 160 x 60 mm (3,39 x 6,30 x 2,36 tommer)
Montering DIN-skinne 35 mm (1.378” W)
Beskyttelsesklasse IP 20, NEMA: Type 1
Flammespredningshastighed UL 94 V-0
Husmateriale PPO og PC
Porte
Analoge indgange (Al) Antal: | 4
mA Omrade: | 4-20 mA (DC)
Indgangsmodstand: | 136 ohm. PTC-beskyttet
Oplosning: | Al :15 bit Al2—-4 : 10 bit
Analoge indgange (Al) Antal: | 4, mindre hvis alternative funktioner anvendes
Pt100 Omrade: | -20 to +200 °C (-4 to +392 °F)
Tilslutningsopsaetning: | 2 ledninger
Oploesning: | 0,1 grad
Alternative funktioner: | Laskage eller PTC/Bi-metallisk kontaktovervagning se nedenfor
Laekage Antal: | 2 (Alternativ funktion til Pt100)
Trig-niveau: | <100 kohm
PTC / Bi-metallisk Antal: | 2 (Alternativ funktion til Pt100)
kontakt
Trig-niveau: | >3,3 kohm
Analoge udgange Antal: | 2
AO
A Omrade: | 4-20 mA, kilde fra stremforsyning
Maks. belastning: | 500 ohm ved 12 VDC, 1100 ohm ved 24 VDC
Resolution: | 15 bit 0,5 UA
Digitale indgange Antal: | 14
(()) Konfigurerbar logik
Indgangsspeending: | 10 kohm
Input voltage: | 0-34 VDC, Trig-niveau ~ 4 VDC.
Maks. puls-sats: | 1 kHz (pulskanaler)
Digitale udgange Antal: | 8
(DO) Konfigurerbar logik. < 34 VDC (Kilde fra stremforsyning)

1A / udgang. Maks. total strom for alle 8 udgange tilsammen er
4A
Kun kilde, ingen aflab

Kommunikation

1 USB Service-port
1 RS 232 Service-port
1 RS 232-port til telemetri-greenseflade

(USB mini-b)
(9p D-SUB)
(skrue-term.)

(modem)
1 RS 485-2-ledning (galvanisk isoleret) (skrue-term.)
1 Ethernet (RJ45)

18
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5.1

Porte
Brugerflade 2,2” TFT-farvedisplay
Animeret frontskaerm og menuer til indstillinger og status, 6 me-
nuknapper til navigering, 4 pumpeknapper til navigering
LED’er til indikation af Alarm, Stremtilslutning og Pumpe
Godkendelser C € @
Rengering

Sadan rengores enheden

Sluk for enheden. Kun ydersiden/fronten skal rengores ved brug af en ter, blad klud.

Et godt valg ville veere en mikrofiberklud. Ter forsigtigt forsiden af EC 531 af for ikke at ridse overfla-
den. Hvis den terre klud ikke kan fierne al snavs, sé lad veere med at trykke hérdere for at fierne det.
Fugt om nadvendigt kluden ved at tilseette en lille smule vand tilsat et mildt opvaskemiddel, og prev
igen. Brug aldrig rengeringsmidler med polermiddel eller oplesningsmiddel, der kan medfere skader

pé overfladen af plast
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