813070468 (11/2014)

SULZER

Szafka Sterownicza Typu ABS 116/216

SULZER

O

3

Podrecznik Uzytkownika

www.sulzer.com


http://www.absgroup.com

SULZER

Prawa autorskie © 2014 Sulzer. Wszelkie prawa zastrzezone.

Niniejsza instrukcja, jak réwniez opisane w niej oprogramowanie, podlegaja licencji i moga
byéwykorzystywane lub kopiowane wytacznie w sposéb zgodny z warunkami tej licenciji.
Treséniniejszego podrecznika jest przedstawiona wytgacznie w celach informacyjnych, moze
uleczmianie bez uprzedzenia i nie powinna by¢ traktowana jako zobowigzanie frmy Sulzer.
Sulzernie ponosi odpowiedzialnosci za wszelkie btedy lub niescistosci mogace pojawic sie
whniniejszej publikacii.

Z wytaczeniem przypadkéw dopuszczonych warunkami licencji, zadna czes$¢ niniejszej pu-
blikacjinie moze by¢ powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania ani przesytana,
w zadnejpostaci ani w zaden sposoéb, w drodze elektronicznej, mechanicznej, przez zapis

na nosnikach lubinnej, bez uprzedniej pisemnej zgody Sulzer.

Sulzer zastrzega sobie prawo do zmiany specyfkacji urzadzenia ze wzgledu na udoskona-
leniatechniczne.

81307046B



813070468

SULZER

iii

SPIS TRESCI

Rozdziat 1

Rozdziat 2

Rozdziat 3

Rozdziat 4

Uwagi dotyczace instrukcji, uzytkownikow i rozwiazan
Przeglad funkgji i ich uzycia

Ustawienia

2.1 Wybierzijezyk . . . . . Lo
2.2 Przeglad ustawien . . . . . L
2.3 Ustawienia systemowe . . . . . . . . Lo
2.4 Ust. zbiornika pompy . . . . . o000
2.5 Ustawieniapompy . . . . . . .
2.6 Ustawienia wspélne dla pompy 1ipompy2 . . . . . . . . . . . . ..
2.7 Rejestrowanie analogowe . . . . . . . ...
2.8 Ustawienia krzywych trendu . . . . . . . . 0oL 0oL
2.9 Ustawienia wejs¢ analogowych . . . . . . .. ..o
2.10 Ustawienia wejs¢ cyfrowych . . . . . . . .. o000
2.11 Ustawienia wejs¢ cyfrowych (przekaznik alarmowe) . . . . . . . . . . .
2.12 Ustawienia kanatu impulsowego . . . . . . . . . . ...

2.13 Ustawienia komunikacji . . . . . .. oL

Codzienna ohstuga

3.1 Sterowanierecznie . . . . . .. Lo
3.2 Listaalarmow . . . . ..o Lo
3.3 Pokazstan . . . . ...
3.4 Krzywetrendu . . . . 0oL L L

Dane techniczne i kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

4.1 Danetechniczne . . . . . . .. Lo
4.2 Maksymalne obciazenie . . . . . .. .00 Lo oL
4.3 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna . . . . . . . . ..o L L



a9v0L0€EL8



81307046B

SULZER

Uwagi dotyczace instrukcji, uzytkownikow i rozwiazan

Podrecznik instalacji

Uzytkownicy

Warunki wstepne

Korzystanie z instrukcji

W niniejszym podreczniku opisano panele sterowania pomp typu CP 116/216.
Ré6znica miedzy tymi dwoma produktami jest taka, ze sterownik CP 116 steruje
jedna pompa, natomiast model CP 216 moze sterowa¢ dwoma pompami. Ste-
rownik CP 116 nie posiada bezpiecznika automatycznego, natomiast CP 216 jest
wyposazony w 3-biegunowy bezpiecznik automatyczny dla kazdej pompy.

Istnieje oddzielny dokument, Podrecznik instalacji, opisujacy fizyczny montaz
panelu sterowania (w postaci drukowanego dokumentu znajdujacego sie w
pakiecie instalacyjnym, jak réwniez w postaci pliku PDF na ptycie CD).

Przewodnik jest przeznaczony dla administratoréw systemu i uzytkownikéw
panelu sterowania CP116/216.

Instrukcja zaktada, ze uzytkownik zapoznat sie juz z pompami, ktére zamierza
podtaczy¢ do uktadu sterowania, oraz ze czujniki sa juz podtaczone do urzadze-
nia CP116/216.

Administrator systemu musi dodatkowo posiada¢ wiedze i decydowad w
nastepujacych sprawach:

Sterownik pomp moze by¢ wspétpracowac zaréwno z analogowymi czujnikami
poziomu, ktére mierza poziom wody w zbiorniku w celu precyzyjnego okreélenia
poziomow start i stop, jak i prostymi wytacznikami ptywakowymi umieszczo-
nymi na poziomach start i stop.

Wytaczniki ptywakowe moga by¢ uzywane dodatkowo oprécz analogowego czuj-
nika poziomu jako awaryjne i jako dodatkowe zrddto sygnatu alarmowego.

Analogowy czujnik poziomu posiada liczne zalety w stosunku do przetacznikéw
z ptywakiem: jest solidniejszy (nie moze sie zablokowa¢ ani zakleszczyc), jest
doktadniejszy, bardziej uniwersalny (poziom zataczenia i wytaczenia pompy
mozna tatwo zmienic), istnieje mozliwoé¢ odczytu poziomu wody z zbiorniku,
doptywu, przelania i wydajnosci pompy, mozliwos¢ optymalizacji dziatania
pompy na wiele sposobdw, w tym sprawdzenia, zastosowania alternatywnych
poziomow wytaczenia, kontroli taryf energii elektrycznej itp.

Istnieje réwniez mozliwo$¢ zastosowania alternatywnego poziomu stop, z
reguty nizszego niz normalny, ktéry zaczyna by¢ stosowany po okreslonej ilosci
startéw pompy. Moze on by¢ uzyteczny w przypadku, gdyby pozadane byto
catkowite opréznienie zbiornika.

Nalezy wiedzie¢ czy pompy maja by¢ uruchamiane na prébe w przypadku
dtugich okreséw przestoju. Jezeli zainstalowane sa dwie pompy, nalezy zdecy-
dowadé, czy pompy powinny pracowac naprzemiennie.

Jesli taryfa energia elektrycznej zmienia sie w ciagu doby, nalezy zna¢ godziny
niskiej i wysokiej taryfy.

Nalezy znaé sposdb pomiaru przepetnienia: czy pomiar bedzie nastepowac z
uzyciem czujnika przepetnienia (wykrywajacego poczatek przepetnienial i czuj-
nika poziomu (do pomiaru biezacego przeptywu), nalezy zna¢ parametry
(wyktadniki i state] wprowadzane jako ustawienia w celu doktadnego pomiaru
przepetnienia metoda obliczen w sterowniku CP 116/216.

W celu przypisania poszczegélnych alarméw nalezy zna¢ ich klasy (alam-A lub
alarm-B (p. Pojecia i okreslenia na stronie 2).

Montaz i instalacje sterownikéw opisano w oddzielnym dokumencie Podrecznik
instalacji, opisujacym zaréwno urzadzenie CP 116/216, jak i sterowniki CP 112/
212. Przed wykonaniem jakichkolwiek ustawien lub uzyciem sterownika pompy
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Pojecia i okreslenia

nalezy przeczyta¢ punkt Rozdziat 1 Przeglad funkcji i ich uzycia; opisano tam
ogo6lne funkcjonowanie oraz znaczenie i sposob korzystania z elementéw
obstugi znajdujacych sie na panelu.

Administrator systemu musi sie upewnic , ze wszystkie ustawienia zgodne z
dokumentem Rozdziat 2 Ustawienia sa odpowiednie do danego zastosowania.
Liste domyslnych ustawien zawiera Podrecznik instalacji.

Wiekszos$¢ ustawien opisanych w czesci Rozdziat 2 dotyczy tylko administratora
systemu, lecz ponizsze dotycza takze 0sdb obstugujacych sterownik: wybor
jezyka, ustawienia daty i czasu, jednostki, limit czasu podswietlania, brzeczyk,
kod operatora, poziomy start/stop.

Rozdziat 3 na stronie 23 zawiera informacje dotyczace zwyktej, codziennej
obstugi.

W celu okreslenia pozycji menu w hierarchii, poziomy oddzielone sg znakiem
nawiasu katowego. Przyktad: zapis Ustawienia > System oznacza, ze dostep do
pozycji menu nastepuje najpierw przez wybranie pozycji Ustawienia, posia-
dajacego liczne podmenu, z ktérych nalezy wybraé pozycje System.

Tekst w kolorze niebieskim oznacza hipertacze. W przypadku wyswietlania tego
dokumentu na komputerze, klikniecie tak oznaczonej pozycji prowadzi do
miejsca wskazywanego przez taki odsytacz.

Sprawdzanie wtaczania pomp: Dtugie okresy przestoju w zanieczyszczonym
srodowisku korozyjnym nie sa dobre dla pomp. Jako $rodek zaradczy mozna
stosowac . wtaczanie sprawdzajace” w regularnych odstepach czasu, co zmniej-
szy korozje i inne szkodliwe efekty.

Cos ¢: Cosinus kata przesuniecia fazowego ¢ pomiedzy pradem silnika a
napieciem.

Klasa alarmu: Alarm moze byc klasy A lub B. Alarmy klasy A to takie, ktére
wymagaja natychmiastowego dziatania, wiec obstuga musi zosta¢ powiado-

miona niezaleznie od pory dnia. Alarmy klasy B sa mniej istotne, lecz nalezy
zwrécic¢ na nie uwage podczas normalnych godzin pracy.

Okreslenie wejscie cyfrowe oznacza, ze sygnat jest wtgczony lub wytaczony (stan
wysoki lub niski), przy czym stan wysoki oznacza poziom napiecia statego w
zakresie 5-24V, a stan niski oznacza poziom napiecia ponizej 2 V.

Wejscie cyfrowe oznacza przekaznik alarmowy, ktory moze by¢ normalnie zwarty
lub normalnie rozwarty.

Wejscia analogowe sa przeznaczone dla czujnikéw i reaguja na prad o natezeniu
4-20mA lub 0-20mA.
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Rozdziat 1

Przeglad fun

kcji i ich uzycia

Port RS-232 do dotaczenia komputera
(ztacze serwisowe)

Wskaznik zasilania
Wskaznik alarmu

Wskazniki komunikacji RS-232/modemu

Symbol alarmu —>

Detektor przepetnienia —>

CP116 i CP216 sa panelami sterujacymi odpowiednio jedna lub dwoma pom-

pami. Obie jednostki m

aja taka sama funkcjonalnosc¢ jezeli chodzi o ich

mozliwosci sterowania pompami i zarzadzania alarmami—jedyna réznica

polega na tym, ze CP 21
CP 116 jest przeznaczona

Rysunek 1-1 przedstawia

6 jest przeznaczona dla dwdéch pomp, podczas gdy
dla jednej pompy.

widok tego panelu wraz z opisem funkgcji przyciskéw i

znaczenia poszczegdlnych wskaznikow. Szes¢ przyciskdw z prawej strony

wyswietlacza stuzy do po
czym przyciski z lewej str

ruszana sie w obrebie menu i zmiany ustawien, przy
ony wyswietlacza stuza do sterowania trybem pompy i

recznego sterowania pompa.

W prawo / do przodu

Auto/Wyt. ;
Pompa 1, Pompa 2 W gére
CP116: tylko P1 W lewo / wstecz
AN

Sterowanie recznie Wyjd2(ESC) / Anuluj
Pompa 1, Pompa 2

CP116: tylko P1

W dot
Enter

Wskazniki pompy (zielony / z6tty)

Rysunek 1-1 Zielona lampka pierwsza z lewej strony wskazuje czy urzadzenie jest zasilane (z
akumulatora lub z sieci). Czerwona lampka alarmu bedzie mrugata za kazdym razem, kiedy
wystapi niepotwierdzony alarm.

Dla kazdej pompy (P1i P2 dos
matyczny lub jej zablokowanie.

tepny jest przycisk umozliwiajacy ustawienie pompy w tryb auto-
Wskaznik sygnalizuje, czy pompa jest w trybie automatycznym

(zielony) czy zablokowana recznie (z6tty). Pod wskaznikiem znajduje sie przycisk [z symbolem
dtoni] umozliwiajacy reczne sterowanie pompa.

Poruszanie sie w obrebie menu nastepuje za pomoca przyciskow ze strzatkami. Przyciski ze

strzatka W gore i W dot umozliwi

aja przetaczanie widoku menu. Zatwierdzenie operacji lub

potwierdzenie alarmu nastepuje przyciskiem Enter. Nacisniecie przycisku Wyjscie powoduje anu-

lowanie biezacej operacji.

L\ Niska pojemnosc P2 <—]

— Tekst alarmu
— Wysokos$¢ wody w zbiorniku
< Wyptyw ze zbiornika
Czujnik wysokiego poziomu ptywaka

— Pobor pradu przez pompe 2

Wskaznik pracy [ruchomy tréjkat)

Doptyw do zbiornika

Pompa numer 2
Niski poziom wody

Wysoko$¢ wody (wskazanie ruchome)

Rysunek 1-2 Wyswietlacz i informacje na nim w domyslnym widoku najwyzszego poziomu

menu [CP216).

Domyslny widok wyswiet

lacza [najwyzszego poziomu menu) przedstawia stan

pracy pomp i warunki panujace w zbiorniku. Rysunek 1-2 przedstawia symbole

i objasnia ich znaczenie
minutach nieaktywnosci i

. Urzadzenie zawsze powrdci do tego widoku po 10
nnych widokdw (na przyktad wyswietlania menu).
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Wskaznik zasilania i alarmu

4 A )

WskaZniki komunikacji

TxiRx

Przyciski
z lewej

Przyciski
Z prawej

Menu gtéwne

W przypadku sterownika CP 116 widok przedstawia tylko jedna pompe, a w
przypadku sterownika CP 216 ustawionego na obstuge tylko jednej pompy,
widok zostaje przystosowany do pokazywania tylko jednej pompy.

Dwa skrajne symbole z lewej trony to wskazniki zasilania i alarmu:

o Zielone $wiatto wskazuje, ze urzadzenie jest zasilane.

o Czerwony wskaznik alarmu mruga w przypadku wystapienia niepotwier-
dzonego alarmu, a wyswietlacz pokazuje typ tego alarmu. Po potwierdzeniu
alarmu wskaznik bedzie $wieci¢ na czerwono w sposdéb ciagty do chwili, az
nie bedzie aktywnych alarmow.

Z prawej strony wskaznika zasilania dostepne sa dwa wskazniki komunikacji:

o Wskaznik Tx $wieci sie podczas przesytania danych do portu RS-232 lub
modemu.

o Wskaznik Rx éwieci sie podczas odbierania danych z portu RS-232 lub
modemu.

Przyciski z lewej strony wyswietlacza maja nastepujace funkcje:

o Przycisk oznaczony Auto/0 umozliwia przetaczanie sterowania pompy w
tryb automatyczny lub jego wytaczenie. W trybie Auto $wieci sie zielony
wskaznik z prawej strony, a sterowanie pompa odbywa sie przez panel
obstugi. W trybie 0 Swieci sie z6tty wskaznik z prawej strony, a sama pompa
jest wytaczona (unieruchomiona).

o Przycisk z symbolem dtoni umozliwia podjecie préby uruchomienia pompy
z pominieciem sterownika lub zatrzymanie uruchomionej pompy. Dziata on
tylko w trybie Auto, tj. gdy Swieci sie zielony wskaznik.

Przyciski z prawej strony wyswietlacza maja nastepujace funkcje:

o Przyciski ze strzatka W gére lub W dét umozliwiaja wyjscie z widoku podgladu
dziatania pompy i przejscie do poszczegoélnych menu.

o Wejscie do menu nastepuje przyciskiem W prawo / do przodu lub przyciskiem
Enter.

o Zatwierdzenie lub wykonanie operacji nastepuje przyciskiem Enter ().
Kiedy na gtownym wskazaniu wyswietlacza wyswietlany jest alarm, nalezy
nacisnac przycisk Enter w celu wytaczenia brzeczyka i wyswietlenia zadania
potwierdzenia alarmu; po ponownym nacisnieciu przycisku Enter pokretta,
alarm zostanie potwierdzony.

o Abyanulowac biezaca operacje lub wyjs¢ z menu do widoku podgladu
pompy i zbiornika, nalezy nacisnaé przycisk Wyjscie.

Rysunek 1-3 przedstawia Menu gtéwne, do ktérego mozna przejs¢ z widoku
podgladu przez nacisniecie przycisku ze strzatka W gore lub W dét:

Menu gtowne < Nazwa menu

& Sterowanie recznie
A Lista alarméw

1t Pokaz stan

¥ Ustawienia

b Krzywe trendu

(3 Select Language

Wyjscie « & » « }

Pozycje menu

Symbole pokazuja, ktdre z przyciskow nawigacji sa ..aktywne”.
w biezacym widoku.

Rysunek 1-3 Gtéwne menu wyswietlacza graficznego sterownika CP 116/216

Sposdb wyboru jezyka i dokonywania wszelkich ustawien (pozycje menu Select
Language i Ustawienia) zostaty opisane w punkcie Rozdziat 2 Ustawienia. Pozycje
Sterowanie reczne, Lista alarmow, Pokaz stan i Krzywe trendu sa przeznaczone do wykorzy-
stywania w codziennej obstudze urzadzenia i zostaty opisane w czesci
Rozdziat 3 Codzienna obstuga.
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Wprowadzanie wartosci i ciagow
znakow

Kody

Zasilanie awaryjne

Alarm osobisty i jego resetowanie

Przyciski W gére /W dét umozliwiaja wybdr wiekszej lub mniejszej o krok wartosci
lub nastepnej / poprzedniej litery. W przypadku wartosci lub ciagdw
sktadajacych sie z wiecej niz jednej cyfry lub znaku nalezy skorzystac z przyci-
skow W lewo / W prawo w celu przesuniecia kursora na zadane pole, tak by mozna
byto w nim zmienié¢ warto$¢ za pomoca przyciskow W gore /W dét.

Dostepne sa trzy poziomy zabezpieczen:

1. Codzienna obstuga, na przyktad potwierdzenia alarmu lub zatrzymanie
pompy, nie wymaga wprowadzenia kodu ani posiadania specjalnych
uprawnien.

2. Ustawienia pracy pompy, na przyktad poziomu zataczania i wytaczania
pompy, wymagaja wpisania kodu na poziomie Operator.

3. Ustawienia konfiguracji wptywajace na podstawowe funkcjonowanie lub
dostep do urzadzenia, na przyktad okreslenie typu czujnika poziomu,
wymagaja wprowadzenia kodu dla poziomu System.

Domyslne kody fabryczne to odpowiednio 1 i 2, istnieje jednak mozliwos¢
zmiany tych kodéw za pomoca menu Ustawienia > System. Je$li zostanie
wyswietlone zadanie wprowadzenia kodu dla poziomu Operator, mozna wpro-
wadzi¢ kod dla poziomu Operator lub System.

Urzadzenie CP 116/216 zawiera uktad tadowania podtrzymujacego akumula-
tora kwasowo-otowiowego. Sam akumulator jest opcjonalny i moze zostac
zamontowany w obudowie. Podczas dziatania akumulatora (brak zasilania z
sieci energetycznej), przekazniki pompy sa zawsze wytaczone. Wskaznik zasila-
nia pozostanie wtaczony, podobnie jak wskaznik alarmu. Przekaznik alarmu
bedzie funkcjonowat zgodnie z ustawieniami w pozycji Tabela 2-9 Ustawienia
przekaZznikéw alarmowych w menu ,Ustawienia > Wyjscia cyfrowe” na stronie 19.

Gdy na stanowisku pompy przebywa obstuga, istnieje mozliwo$¢ wywotania
przez system alarmu osobistego w przypadku, gdy osoba obstugujaca nie wyka-
zuje aktywnosci przez okreslony czas. Szczegoty dotyczace tej funkcjo mozna
znalez¢ w czeéci Sekcja 2.3 Ustawienia systemowe na stronie 8 (przypisanieTypu
alarmu, Opdznienie alarmu i Maks. czas do resetu), Sekcja 2.10 Ustawienia wejs¢ cyfro-
wych na stronie 19 (przypisanie sygnatu Zatoga na stanowisku do wejécia cyfrowego),
oraz Sekcja 2.11 Ustawienia wejs¢ cyfrowych (przekaznik alarmowe] na stronie 19
(przypisywanie sygnatu Sygn. alarmu osob. do jednego z przekaznikéw alarmo-
wych).

Po okresleniu ustawienia Maks. czas do resetu nastepuje zadziatanie przydzielo-
nego przekaznika alarmowego tak, by sygnat Swietlny lub dzwiekowy mogt
powiadomic¢ osobe obstugujaca o koniecznosci wyzerowania timera alarmu.
Jesli nie nastapi wyzerowanie timera alarmu w czasie Opéznienie alarmu,
nastepuje wystanie sygnatu alarmu osobistego.

Aby wyzerowac timer, wystarczy nacisna¢ dowolny przycisk sterownika pompy.
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Rozdziat 2

Ustawienia

Menu gtowne

& Sterowanie recznie
A Lista alarmow

4t Pokaz stan

¥ Ustawienia

I~ Krzywe trendu

G Select Language

Wyjscie 4 & »

Menu gtowne

& Sterowanie recznie
A Lista alarmow

1t Pokaz stan

¥ Ustawienia

[ Krzywe trendu

G Select Language

Wyjscie <4 & »

2.1

2.2

W tym rozdziale opisano wszystkie ustawienia, jakie nalezy okresli¢ dla pra-
widtowego przygotowania sterownika pompy przed jego uzyciem. Sposoéb
postugiwania sie pokrettem wyboru menu dla wprowadzania i zapisywania war-
tosci opisano w czesci Rozdziat 1 Przeglad funkcji i ich uzycia. Liste domyslnych
ustawien zawiera Podrecznik instalacji.

Dla wygody uzytkownika, oprocz sterowania ustawieniami bezposrednio za
pomoca panelu sterowania, przewidziano dodatkowa mozliwo$é sterowania
nimi za pomoca komputera z uruchomionym oprogramowaniem AquaProg
(sprzedawane oddzielnie).

Wybierz jezyk

1. Wybra¢ pozycje menu Select Language i dwukrotnie nacisnac przycisk Enter.
2. Wpisad kod Operatora [domyslnie: 1). Nacisna¢ przycisk Enter.

3. Przyciskami wgore /wdét przewinaé wskazanie do wybranego jezyka.

4

Nacisna¢ przycisk Enter, a nastepnie strzatke wlewo / wstecz.

Przeglad ustawien

Pozycja menu Ustawienia posiada liczne podmenu z duza iloécia ustawien, ktére
musi wprowadzi¢ administrator systemu, mimo ze wszystkie one posiadaja
odpowiednie wartosci domyslne. Podmenu sa nastepujace:

System (Tabela 2-1 w punkcie Sekcja 2.3 na stronie 8)

Zbiornik pompy (Tabela 2-2 w punkcie Sekcja 2.4 na stronie 9)

CP116: Pompa
CP216: Pompa 1, Pompa 2
(Tabela 2-3 w punkcie Sekcja 2.5 na stronie 13)

CP216: Wspélne P1-P2 (Tabela 2-4 w punkcie Sekcja 2.6 na stronie 16)
Rejestrowanie analogowe (Tabela 2-5 w punkcie Sekcja 2.7 na stronie 17)
Krzywe trendu (Tabela 2-6 w punkcie Sekcja 2.8 na stronie 17)

4

5

6

7. Wejscia analogowe (Tabela 2-7 w punkcie Sekcja 2.9 na stronie 18)

8.  Wejscia cyfrowe (Tabela 2-8 w punkcie Sekcja 2.10 na stronie 19)

9. Wyjécia cyfrowe (Tabela 2-9 w punkcie Sekcja 2.11 na stronie 19)

10. Kanat impulsowy (Tabela 2-10 w punkcie Sekcja 2.12 na stronie 20)

11. Komunikacja (Tabela 2-11 w punkcie Sekcja 2.13 na stronie 20)

Wszystkie hasta wymagaja wprowadzenia kodu dla uzytkownika System, z
wyjatkiem niektorych ustawien w podmenu System oraz poziomaow start / stop (p.
stronie 13), gdzie wymagane jest jedynie wprowadzenie kodu dla uzytkownika
Operator.

Poszczegdlne podmenu zostaty opisane w osobnych tabelach. Sposéb interpre-
towania tabel podano na przyktadzie ustawieh w pozycji menu Ustawienia > System
> Alarmy systemowe > Zanik zasilania w Tabela 2-1:
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Seen -

1. Wybra¢ pozycje menu Ustawienia za pomoca przyciskow wgore /w dot i
nacisnac przycisk Enter. Zostaje wybrana pierwsza od géry pozycja menu:

System. Ponownie nacisnaé przycisk Enter. Tabela 2-1 przedstawia wszystkie
podmenu dostepne w menu System.

Wybraé pozycje menu Alarmy systemowe i nacisnac przycisk Enter.

Wybra¢ pozycje menu Zanik zasilania i nacisnac przycisk Enter.

Wybraé pozycje menu Typ alarmu, nacisna¢ przycisk Enter i wpisac kod
uzytkownika System. Wybrac¢ jedno z ustawien (Nieaktywny, Alarm B, Alarm A i

nacisnac przycisk Enter.

5. Wybra¢ pozycje menu Opéznienie alarmu, nacisnaé przycisk Enter i w przypadku

wyswietlenia zadania, wprowadzi¢ kod uzytkownika System. Wprowadzi¢
czas w sekundach i nacisnac¢ przycisk Enter.

Kod jest pamietany przez 50 sekund, zatem w powyzszym kroku 5 moze nie by¢
konieczne jego wprowadzanie. Sposéb korzystania z przyciskow dostepnych na

panelu opisano w punkcie Rozdziat 1 Przeglad funkcji i ich uzZycia na stronie 3.

2.3

Ustawienia systemowe

Tabela 2-1 przedstawia petna liste ustawieh dostepnych w podmenu System.

Tabela 2-1 Ustawienia systemowe dostepne w pozycji menu ,Ustawienia > System” (Arkusz 1z 2)

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
Select Language Wybér jezyka Operator Ustawlenletakle samo, jak opisane w punkcie
) Sekcja 2.1.
(RRRR.MM.DD,
Format daty DD.MM.RRRR, System
MM.DD.RRRR]
Ustaw date Data
Operator
Ustaw czas Czas
. 2 .3
B Wbies _ [Jednostki metryczne, (I:/letryczne. m, m*, m>, U/s (litry/s), bar, mm,
ybierz jednostki Jednostki armervk ) System C
yK. Amerykanskie: ft, ft2, gal, GPM (gal/min], °F
Czas podéwietlania Minuty W pfzy_padkL_J ustawienia wartosci zero,
Operator | Podswietlanie bedzie zawsze wtaczone.
Zakres poziomu graf. m, ft Czasy te sa rowniez wykorzystywane w przy-
Brzeczyk (Wyt., Wt) padku ustawienia Ostrzezenie alarmowe
: . przekaznika alarmowego (p. Sekcja 2.11 Usta-
Czas ostrzeg.brzecz. Minuty Operator | wienia wejsc cyfrowych [przekaznik alarmowe)
Czas pauzy brzeczyka Minuty na stronie 19)
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Tabela 2-1 Ustawienia systemowe dostepne w pozycji menu ,,Ustawienia > System” (Arkusz 2z 2)

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartoéci Kod Komentarz
(Nieaktywny,
Zanik Typ alermu Alarm B, Aylarryn A)
zasilania —
OpdZnienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny Alarm Brak faz jSciu pojawia si -
' y na wejSciu pojawia sie w przy
Bra/l;jféacziyuna Typ alarmu Alarm B, Alarm A) padku braku jednej z faz napiecia zasi-
Opdznienie alarmu Sekundy lajacego.
Tvp alarmu (Nieaktywny, Btad sumy kontr. NV pojawia sie w przypadku,
Btad sumy yp Alarm B, Alarm A) gdy suma kontrolna pamieci nieulotnej wyka-
kontr. NV . zuje btad. Alarm pozostaje aktywny do chwili
Opéznienie alarmu Sekundy wytaczenia i ponownego zataczenia zasilania.
Tvp alarmu (Nieaktywny, Po czasie Maks. czas do resetu osoba
Alarmy Alarm yp Alarm B, Alarm A Set obstugujaca musi wyzerowa¢ timer (naci-
. I ystem skajac dowolny przycisk] albo po czasie
systemoue 0sobisty Opoznienie alarmu Sekundy Opéiﬁienie alarn\{upzogtanie wys{g)ny sygnat
Maks. czas do resetu Godziny i minuty alarmu osobistego.
o, Tvo al (Nieaktywny,
Zta kolejnosc yp atarmu Alarm B, Alarm A)
faz
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Btad kom. Typ atarmu Alarm B, Aylarr},n A
ukt. we-wy —
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Btad pam. Typ alarmu Alarm B, Alarm Al
ukt. we-wy —
Opdznienie alarmu Sekundy
. ’ Dotyczy dostepu jako uzytkownik Operator.
Operator Liczba catkowita Operator | Kod moze liczy¢ od 1 do 4 cyfr. Domyslnym
dodatnia .
7ot kod kodem fabrycznym jest 1.
mien ko
. h Dotyczy dostepu jako uzytkownik System. Kod
System Liczba ca’(k_owwta System moze liczy¢ od 1 do 4 cyfr. Domys$lnym kodem
dodatnia :
fabrycznym jest 2.
S Caty zapis historii (Anuluj, Resetuj)
Reset historii/alarm - - - System
Wszystkie alarmy [Anuluj, Resetuj)

Zbiornik pompy -

2.4 Ust. zbiornika pompy

Tabela 2-2 przedstawia petna liste ustawien dostepnych w podmenu Zbiornik

pompy.

Tabela 2-2 Ustawienia zbiornika pompy, menu ,Ustawienia > Zbiornik pompy” (Arkusz 1z 5]

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
. (Czujnik analogowy,
o _ Wybierz typ Ptywak start/stop) System
Typ czujnika poziomu —
Wejscie analogowe Wewn.czujnik cisn., System
) 9 Zewn. czujnik mA 1) y
. (2 pompy,
Maks. uruchom. pompy [los¢ uruchom. pomp Maks. 1 pompal System
Aby zminimalizowa¢ przepiecia lub impulsy
napiecia zasilajacego spowodowane réwno-
Min.czas przekaznika Minimalny czas Sekundy System czesnym zataczeniem lub zatrzymaniem

pomp, powinno sie zawsze ustawi¢ minimalny
czas pomiedzy stanami przetaczenia obu

przekaznikow.
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Tabela 2-2 Ustawienia zbiornika pompy, menu ,Ustawienia > Zbiornik pompy” (Arkusz 2 z 5]

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
: . (Wyt., Normalna,
- Funkcja zamiany A
symetryczna)
Normalna _ [Zatrzymamu_ pompy,
. Zamiana po Zatrzymaniu obu
zamiana
pomp)
. _ Pompa gtéwna (Pompa 1, Pompa 2) _ o o
Zamiana Zamiana - - System Przetaczenie nastapi dopiero po okreslonej
asymetryczna Po ilogci stopéw Liczba catkowita iloéci zatrzyman pompy gtownej.
dodatnia
Zamiana czasu pracy (Wyt., Wt) Oprécz zamiany normalnej lub asymetryczne;
Zamiana istnieje mozliwo$¢ ustawienia sterownika tak,
czasu pracy . . L by przetaczanie pompy nastapito po jej ciagtej
Po ciagtej pracy Godziny i minuty pracy przez okreslony czas.
Alternat.poziom stop (Wyt., Wt) Alternat.poziom stop, z reguty nizszy od ..normal-
. . nego” poziomu, jest skuteczny co ilo$¢ star-
Po ilodci startéw Liczba catkowita tow pompy odpowiadajaca ustawieniu Po ilosci
dodatnia startow.
: Ustawienie Opdznienie stopu umozliwia usta-
Alternat. t i Syst P p
ernat.poziom stop Poziom stop m, ft ystem wienie jeszcze nizszego poziomu, przy ktorym
nastapi zatrzymanie pompy. [wszelkie alarmy
L niskiego poziomu lub niskiego poziomu
Opdznienie Stop Sekundy ptywaka sa zablokowane, ale wykrycie sucho-
biegu nadal spowoduje zablokowanie pompy).
Funkcja startu (Wyt., Wt Jesdli poziom wzrosnie co najmniej o wartos¢
; ; Zmiana poziomu start podczas czasu Okres,
Zmiana poziomu start m, ft : R . -
nastapi uruchomienie jednej pompy. Jesli
. poziom nadal bedzie znacznie wzrastat,
Okres Minuty . o= o
nastapi uruchomienie drugiej pompy.
Start przy szybk.zm. - System — - — —
Funkcja stop (Wyt., Wt.) Jesli poziom spadnie co najmniej o wartos¢
; . Zmiana poziomu stop podczas czasu Okres,
Zmiana poziomu stop m, ft ! g - "
nastapi zatrzymanie jednej pompy. Jesli
Okres Minuty poziom nadal bedzie znacznie spadat, nastapi
zatrzymanie drugiej pompy.
Oblicz doptyw (Wyt., Wt)
Ksztatt zbiornika [Pros_tokatny,
Stozkowy)
. (Oprézn. zbiornika, Okresla, czy pompa napetnia czy opréznia
Parametry Oprézn./Napetn. Napetn. zbiornika) System zbiornik.
rierzone Okres oblicz.doptywu Sekundy Przedziat czasowy pomiedzy pomiarami.
100% oznacza, ze 2 pompy dostarczaja dwa
Przeptyw w Kompens.przept. Procent razy wiecej cieczy, niz pojedyncza pompa. 50%
stacji 2 pomp olznacza,l_ie 2lpompy nie dostarczaja wiece]
cieczy, niz pojedyncza pompa.
Poziom 0 Zawsze na poz.0 m/ft
: . )
Powierzchnia 0 m* ft Istnieje mozliwos¢ okreslenia ksztattu zbior-
Powierzchnia nika przez okreslenie powierzchni 10 réznych
: System . S :
zbiorn. poziomach od dna zbiornika (poziom 0] do
Poziom 9 m ft powierzchni [poziom 9).
Powierzchnia 9 m?, ft2
Funkcjonowanie (Wyt., Wt.) W przypadku pomp zatapialnych, ustawienie
Min.poz.obLwyd.pomp . ft M[n.po;.ova/qu.pomp nalezy ustawi¢ na poziom
gornej czeSci pompy—zwiekszy to
Opdznienie Start Sekundy doktadnos¢. Obliczanie rozpoczyna sie po cza-
- - sie Opodznienie start, gdy przeptywy pomp sa
0bl. wydajnos¢ pompy Czas obliczania Sekundy System ustabilizowane i trwa przez Czas obliczania .
Opdznienie stop nie wptywa na obliczanie wydaj-
nosci pompy, lecz obliczanie doptywu jest
Opdznienie Stop Sekundy wstrzymywane na czas Opoéznienie stop po

zatrzymaniu pompy, gdy przeptyw ulega usta-
bilizowaniu.
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Tabela 2-2 Ustawienia zbiornika pompy, menu ,Ustawienia > Zbiornik pompy” (Arkusz 3 z 5]

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartoéci Kod Komentarz
(Wyt., Czujnik Czujnik przepetnienia zapewnia doktadniejsze
Wykrywanie przepetn. przepetn., Granica wykrycie przepetnienia, niz warto$¢ progowa
poziomul) czynnika poziomu. Poprzez odpowiednie usta-
_ wienie parametrow (wyktadnikow i statych),
, istnieje mozliwos¢ precyzyjnego pomiaru
Oblicz przepetnienie (Blokuj dla doptywu, przepetnienia za pomoca obliczen. Ustawienie
Wyktadnik i stata) .Blokuj dla doptywu” umozliwia po prostu
uzycie historycznych wartosci doptywu.
Przepetnienie Wyktadnik 1 Liczba System
Wyktadnik i Stata 1 Liczba overflow = e, +h%e,  [m¥/s or ft3/s]
stata Wyktadnik 2 Liczba h = height of water. [m or ft]
Stata 2 Liczba
Poziom, przy ktérym oczekiwane jest
Poziom Grani . przepetnienie. Uwaga: nie jest to sposdb réw-
. ranica poziomu m, ft . . ol i
przepetnienia nie doktadny, jak przy uzyciu czujnika
przepetnienia.
Pompal (Wyt. W) Jesli normalne sterowanie za pomoca pozio-
PodtrzymStart yo mow start i stop nie powiedzie sie, niniejsze
P ’ ustawienie moze stuzy¢ jako awaryjne pod-
Praca rezerwowa Podt(r)zr;rswaStart (Wiyt., Wi System trzymanie pracy: . . .
W przypadku zadziatania ptywaka wysokiego
poziomu pompy 112 mozna tak ustawi¢, by
Czas dziatania Sekundy zostaty uruchomione na czas réwny wartosci
ustawienia Czas dziatania.
(Nieaktywny,
Typ alermu Alarm B, Alarm A)
Wysoki Opéznienie alarmu Sekundy
poziom :
Granica alarmu m, ft
Histereza m, ft
(Nieaktywny,
Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
Niski poziom Opéznienie alarmu Sekundy
Granica alarmu m, ft
Histereza m, ft
. Tvo alarmu (Nieaktywny,
Wys. poziom P Alarm B, Alarm A)
ptywaka PRI,
Alarmy Opoznienie alarmu Sekundy
S - System
zbiornika ‘ . Tvo alarm (Nieaktywny,
Nis. poziom ypaiarmu Alarm B, Alarm A)
ptywaka —
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Typ alarmu Alarm B, Alarm AJ
Wysoki Opdznienie alarmu Sekundy
doptyw - —
Granica alarmu litréw/s, GPM
Histereza litréw/s, GPM
(Nieaktywny,
Typ atarmu Alarm B, Alarm A
Niski doptyw Opdznienie alarmu Sekundy
Granica alarmu litréw/s, GPM
Histereza litréw/s, GPM
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Tabela 2-2 Ustawienia zbiornika pompy, menu ,Ustawienia > Zbiornik pompy” (Arkusz 4 z 5]

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
(Nieaktywny,
Podtrzym- Typ alarmu Alarm B, Alarm A
Start —
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Zdalna Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
blokada —
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
Vl\/lys‘oki‘e Opéznienie alarmu Sekundy
cisnienie
Granica alarmu bar, ft
Histereza bar, ft
(Nieaktywny,
Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
Alarmy ci,g‘:\SiEIneie Opodznienie alarmu Sekundy System
zbiornika Granica alarmu bar, ft
Histereza bar, ft
(Nieaktywny,
Alarm Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
przepetnienia —
Opoznienie alarmu Sekundy
Tvo alarmu (Nieaktywny, ) o _ _
Blokada yp Alarm B, Alarm A) Poziom cisnienia dla alarmu jest ustawiany w
cisnienia — ponizszym menu blokowania pompy.
OpdZnienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Btad czujnika Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
Opdznienie alarmu Sekundy
. Tvp alarmu (Nieaktywny,
Obie pompy yp Alarm B, Alarm A)
zablok. —
OpdZnienie alarmu Sekundy
Zdalna Zdalna blokada (Wyt., W) Jesli ustawienie Limit czasu blokady ma warto$¢
blokada Limit czasu blokady Sekundy zero, to blokada nie bedzie mie¢ limitu czasu.
Nis. poziom . .
otywaka Nis. poziom ptywaka (Wyt., Wt.)
Blokada cisnienia (Wyt., Wt] Uwaga: Ustawienie Blokada ciSnienia moze by¢
Blokada PR wykorzystywane w przypadku zamontowania
pompy Blokada Opdznienie blokady Sekundy System czujnik cisnienia po stronie wylotu. Gdy czuj-
ciénienia Ciénienie blokady bar, ft nik ten wskaze zbyt wysoka wartos¢ cisnienia
dla pompy, moze nastapic jej zablokowanie.
Limit czasu blokady Sekundy Jesli ustawienie Limit czasu blokady ma wartos¢
zero, to blokada nie bedzie mie¢ limitu czasu.
Blokada przy | Blokada przy nieszcz (Wyt., Wt
nieszcz Opdznienie blokady Sekundy

813070468



81307046B

13

SULZER

Tabela 2-2 Ustawienia zbiornika pompy, menu ,Ustawienia > Zbiornik pompy” (Arkusz 5 z 5]

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartoéci Kod Komentarz
Przy wys.poz.ptywaka (Wyt., Wt Sprawdzenie, ze czujnik poziomu dziata pra-
widtowo. Sprawdzenia mozna dokonac przy
Wys.poz.ptywaka m, ft L L
wysokim i niskim poziomie ptywaka w celu
Maks. odchylenie +/- m, ft upewnienia sie, ze sygnat wyjéciowy ulega
Nis. poziom plywaka (Wyt., Wt ermiane. o
- Przy wysokim lub niskim poziomie ptywaka
Nis.poz.ptywaka m, ft moze zostaé wystany alarm czujnika w przy-
padku, gdy czujnik poziomu wysyta sygnat,
ktérego wartos¢ nie lezy w zakresie Maks.
Sprawd.czuin.poziomu _ System odchylenia od okre$lonego wysokiego lub
P e Maks. odchylenie +/- m, ft / niskiego poziomu ptywaka.
Sprawdzenia, ze wartosci ulegaja zmianie,
nalezy wykona¢ zgodnie z ponizszym:
Spraw.zmiany (Wyt., Wt.) Alarm czujnika moze zosta¢ wystany wtedy,
poziomu o . X - e
gdy czujnik poziomu nie zmienia swojej war-
Czas zmiany poziomu Sekundy tosci sygnatu wyjéciowego o najmniej o war-
- - ; to$¢ Min. zmiana poziomu w okresie
Min. zmiana poziomu .
m, ft Czas zmiany poziomu.
+/-
Kontrola taryfy (Wyt., W) W przypadku korzystania z funkcji kontroli
- Czas opéznienia Minuty taryfy pompy mozna ustawic tak, by pompy
- rozpoczety opréznianie zbiornika o czas
Poziormn wyt. pompy m, ft opdznienia przed rozpoczeciem okresu wyso-
Kontrola Czas szczytu 1 wi. Godziny i minuty kl_eJ taryfy. W tym vvypadku o_prézmenle zbior-
tary Szczyt —— System nika nastapi do poziomu Poziom wyt. pompy (lub
yy poniedziatek Czas szczytu T wyt. Godziny i minuty poziomu Stop, je$li wypada on wczeéniej).
do Czas szczytu 2 wt. Godziny i minuty Istnieje mozliwos¢ okreslenia dwoch okresow
Szezyt czasowych wysokiej taryfy dla kazdego z dni
niedziela Czas szczytu 2 wyt. Godziny i minuty tygodnia (przez podanie czaséw wtaczenia i
wytaczenial.
Jesli biezace poziomy maja by¢ wyswietlane w
Wysoko&¢ n.p.m. Poziom m, ft Systemn wartosciach bezwzglednych nad poziomem

morza, nalezy wprowadzi¢ wysokos$¢ poziomu
zbiornika pompy nad poziomem morza.

Pompa < CPI16 2.5 Ustawienia pompy
P 1 CP216 . . -
Pompaz :CPM Tabela 2-3 przedstawia petna liste ustawien dostepnych w podmenu Pompa (ste-
omee rownik CP 116), lub w przypadku sterownika CP 216: Pompa 1 i Pompa 2.
Tabela 2-3 Ustawienia pompy, menu ,,Ustawienia > Pompa” lub ,Ustawienia > Pompa 1/2" [Arkusz 1z 4]
Podmenu Podmenu Ustawienie Wartoéci Kod Komentarz
Jesli pompa nie jest dotaczona, przekaznik
Sterowanie przekazn. Pompa dotaczona? (NIE, TAK) System pracuje dalej zgodnie z poziomami start /
stop.
Prad znamionowy Amper
Znamionowy Cos ¢ Liczba
Parametry pompy 1 — System
Czujnik temperatury (Wyt., Wt.)
Czujnik nieszczelnosci (Wyt., W)
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Tabela 2-3 Ustawienia pompy, menu

,Ustawienia > Pompa” lub ,,Ustawienia > Pompa 1/2" [Arkusz 2 z 4)

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
Poziom Start m, ft Uwaga: Te poziomy sa wykorzystywane
] wytacznie w okresach niskiej taryfy, jesli sto-
Poziom stop m, ft sowana jest funkcja kontroli taryfy.
Poziomy start / stop Zakrlosowy startu-+ m Operator Poziom startu jest ustalany losowo (+/-]w
’ ' tym zakresie w poblizu Poziomu start.
Poz.Start,wys.taryfa m, ft Poziomy te beda wykorzystywane w czasie
Poz.Stop, wys.taryfa m, ft wysokiej taryfy jako poziomy Start i Stop.
Pompa jest traktowana jako dziatajaca
A . powyzej progu. W przypadku ustawienia zera
Wskaznik dziatania Prég pradu Amper System funkcja jest wytaczana, podobnie jak wykry-
wanie btedu fazy pompy.
Opdznienie prag zat. Sekundy Aby wyttumi¢ przepiecia i zaktécenia, moze
by¢ potrzebne utrzymanie przez pewien czas
Opéznienie prog wyt Sekundy warto$ci progowej sygnatu z czujnikéw przed
Ustawienia czasu System | Zaakceptowaniem stanu zmiany.
Pompy zostaja zatrzymane po osiagnieciu
Maks. praca ciagta Godziny i minuty czasu Maks. praca ciagta. Timer jest resetowany
kazdorazowo po osiagnieciu poziomu Start.
Jedli mierzona wydajnos¢ (przepustowosd)
Wydajnos¢ pompy Dolna gran. wydajn. litréw/s, GPM System pompy jest ponizej progu, zostaje wystany

sygnat alarmu.
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Tabela 2-3 Ustawienia pompy, menu

,Ustawienia > Pompa” lub ,,Ustawienia > Pompa 1/2” (Arkusz 3 z 4)

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartoéci Kod Komentarz
Tvp alarmu (Nieaktywny,
Wskaz. braku yp Alarm B, Alarm A)
rac
pracy Opdznienie alarmu Sekundy
Tvp alarmu (Nieaktywny,
Uszk_.tzafezp. P Alarm B, Alarm A
silnika
Opdznienie alarmu Sekundy
Btad (Nieaktywny,
res.zabezp. Typalarmu Alarm B, Alarm A)
siln Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Typ alarmu Alarm B, Alarm A
WyS_CEkikprad Opdznienie alarmu Sekundy
silnika
Granica alarmu Amper
Histereza Amper
(Nieaktywny,
Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
Nis}fi }E(ra.d Opdznienie alarmu Sekundy
silnika
Granica alarmu Amper
Histereza Amper
‘ Tvo al (Nieaktywny, L L
Nieszczel- yp atarmu Alarm B, Alarm A Wymaga obecnosci czujnika nieszczelnosci w
nos¢ : ompie
Opdznienie alarmu Sekundy pomp
Tvo al (Nieaktywny, .
Alarm Wysoka yp atarmu Alarm B, Alarm A) Wymaga obecnosci czujnika temperatury w
y temperatura — System pompie
pompy Opéznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
Niskawydajn. | Opoznienie alarmu Sekundy
om
pompy Granica alarmu litréw/s, GPM
Histereza litréw/s, GPM
] (Nieaktywny,
Pompa nie w Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
tr. auto
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Btad pompy Typalarmu Alarm B, Alarm A]
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Maks. [iraca Typ atarmu Alarm B, Alarm A
ciagta
9 Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Brak fazy Typalarmu Alarm B, Alarm A)
Opdznienie alarmu Sekundy
(Nieaktywny,
Suchy bieg Typ alarmu Alarm B, Alarm A)
Opdznienie alarmu Sekundy
Tvp alarmu (Nieaktywny,
Zablok.alarm P Alarm B, Alarm A)
om
pompy Opdznienie alarmu Sekundy
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Tabela 2-3 Ustawienia pompy, menu ,,Ustawienia > Pompa” lub , Ustawienia > Pompa 1/2" [Arkusz 4 z 4)

Wspélne P1-P2 -«

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
Wysoki prad silnika (NIE, TAK)
Niski prad silnika (NIE, TAK]
Uszk.zabezp silnika NIE, TAK) Przy ustawieniu NIE pompa zostanie zabloko-
Wysoka temperatura (NIE, TAK) \/\/Lana tylko na czas istnienia przyczyny
Blok.pompy przy al. Niska wydajn. pompy (NIE, TAK) System aarm. . _
: — Przy ustawieniu TAK, pompa zostanie zabloko-
Nieszczelnos¢ (NIE, TAK] wana do chwili potwierdzenia zgtoszenia
Wskaz. braku pracy (NIE, TAK) alarmu.
Btad pompy (NIE, TAK]
Brak fazy (NIE, TAK)
Niski Cos ¢ (Wyt., Wt
Wykrycie such biegu Opéznienie blokady Sekundy System W celu wykrycia suchego biegu pompy wyko-
Blok. delta cos ¢ Liczba rzystywany jest prog zmiany cos @.
Limit czasu blokady Sekundy
1 1 1 1 Menu dla urzadzen CP 116 przedstawia

Tabela 2-4 (nastepna tabela) ponizej.

2.6 Ustawienia wspolne dla pompy 1i pompy 2

Tabela 2-4 zawiera petna liste ustawien, ktére mozna wykonaé¢ w podmenu

Wspolne P1-P2.

Tabela 2-4 Ustawienia wspdlne dla pomp 1i2, w menu , Ustawienia > Wspélne P1-P2”

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
Reset zabezp.siln.P1 (NIE, TAK) Czas opdznienia jest wykorzystywany w dwdch
. lach:
Reset zabezp.siln.P2 (NIE, TAK) cerac _ ,
. (1) czas na schtodzenie przed préba nowego
Autares.zab.silnika Czas opéznienia Sekundy System | resetowania;
: : (2) licznik ustawienia Maks. liczba préb jest
Maks. liczba prob Liczba catkowita zerowany po tym jak pompa dziata przez czas
' dodatnia réwny ustawieniu Czas opoznienia.
Sprawdzenie P1 (NIE, TAK) Ustawienie umozliwia sprawdzenie pomp,
Sprawdzenie P2 (NIE. TAK] jesli byty one nieuzywane przez Maks.czas
— bezruchu.
MaksCzasBezruchu Godziny i minuty Jesdli wartos¢ ustawienia ,Uruchom gdy poziom
Sprawdzenie pompy Czas dziatania Sekundy System >" jest nizsza niz ,Uruchom gdy poziom <", to uru-
- chomienie pompy moze nastapi¢ w tym oknie.
Uruchom gdy poziom m, ft W przeciwnym razie pompy moga by¢ urucha-
> miane tylko poza tym oknem. W przypadku
Uruchom gdy poziom “ spetnienia tego warunku pompy beda dziatac
< m. przez Czas uruchomienia.
Rejestr.zdarz.pompy Rejestr.zdarz.pompy (NIE, TAK) System
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[Rejestrow. analogowe | <- 2.7 Rejestrowanie analogowe

Tabela 2-5 zawiera petna liste ustawien, ktére mozna wykona¢ w podmenu
Rejestrow. analogowe.

Tabela 2-5 Rejestrowanie analogowe w menu , Ustawienia > Rejestr. analogowe”

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz

(Zamkniete,
Poziom w zb. pompy,
Doptyw,
Odptyw,

Prad silnika P1,
Prad silnika P2,

Sygnat dziennika Cinienie/opcjonalne Razem 8 kapqtéw anal.ogowych, Iktérych
EOS ) E; sygnaty wyjSciowe mozna wybra¢ z listy.
os ¢ P2, o . )
Kanat dziennika 1 Poziom przepetnienia Ustawienie Cinienie/opcjonalne jest przezna

czone do czujnika ci$nienia lub opcjonalnego

Kanat dgi?ennika 3 V\E)yr(;:j%tg&pprjgppey{gi‘ System czujnika zdefiniowanego przez uzytkownika.
Wydajnos¢ pompy P2, Ustawienie Kanat impulsowy jest wykorzysty-
Kanat impulsowy) wane do wartosci opadéw (deszczu), energii
- — : lub przeptywu.
Przedziat dziennika Minuty
(Zamkniete,
Wartos¢ biezaca,
Funkcja dziennika Wartoé¢ érednia,

Wartos¢ minimalna,
Warto$¢ maksymalna)

[Krzywetrendu |« 2.8 Ustawienia krzywych trendu

Tabela 2-6 zawiera petna liste ustawien, ktdre mozna wykona¢ w podmenu
Krzywe trendu.

Tabela 2-6 Ustawienia krzywych trendu w menu ,,Ustawienia > Krzywe trendu”

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz

— Czas probki Sekundy System

(Zamkniete,
Poziom w zb. pompy,
Doptyw,
Odptyw,

Prad silnika P1,

Prad silnika P2, Razem 4 krzywe trendu, ktére mozna wybrac

Krzywa trendu 1 Sygnat trendu Clsnle&\)es/opé%onalne 2 listy.
do e System
Cos ¢ P2,
Krzywa trendu 4 Pozi .
oziom przepetnienia.
Przeptyw przepetn.,

Wydajnos$¢ pompy P1,
Wydajno$¢ pompy P2)

Warto$¢ maksymalna Liczba Wartos¢ minimalna i maksymalna umozliwia

Wartodé minimalna Liczba ustawienie skali wykresow.
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2.9 Ustawienia wejsc¢ analogowych

Wejécia analogowe -

Tabela 2-7 zawiera petna liste ustawien, ktére mozna wykonaé¢ w podmenu
Wejscia analogowe.

Tabela 2-7 Ustawienia wejsc¢ analogowych w menu ,Ustawienia > Wejscia analogowe”

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
(4-20 mA,
Zakres sygnatu 0-20 mA)
1 0/ —
Zewn czuinik poziomu Skalowanie 0% = m. ft Opcjonalny czujnik dotaczony do ztacza ozna-
ceunixp Skalowanie 100% = m, ft czonego .mA we 1".
Przesuniecie zera m, ft
Stata filtru Sekundy
Pasmo martwe Amper
Prad P1 -
Stata filtru Sekundy
Pasmo martwe Amper
Prad P2 -
Stata filtru Sekundy
AT Ustawienie Cisnienie/opcja jest przeznaczone
. . (Cignienie zwrotne, S _ _
— Funkcjonowanie , do czujnika cisnienia lub opcjonalnego czuj-
Dowaolny wybér) . Y . :
nika zdefiniowanego przez uzytkownika.
Przeznaczenie Ciag
_ _ Liczba catkowita Dostepne tylko przy ustawieniu Dowolny wybor,
Liczba poz. dzies. . tj. w przypadku korzystania z opcjonalnego
dodatnia S S . -
czujnika zdefiniowanego przez uzytkownika.
Jednostka Ciag
(4-20 mA,
Zakres sygnatu 0-20 mAJ
Skalowanie 0% = bar, ft, uzytkownika System
Skalowanie 100% = bar, ft, uzytkownika
o Stata filtru Sekundy
Cisnienie/
opcja [Ly_p alt(armu:
S leaktywny,
Ustawienia Alarm B, Alarm A)
. Opodznienie alarmu:
Alarm Wysoki Sekundy
Granica alarmu:
Wartosci o ’
Histereza: Wartosci Dostepne tylko przy ustawieniu Dowolny wybér,
tj. w przypadku korzystania z opcjonalnego
Typ alarmu: czujnika zdefiniowanego przez uzytkownika.
(Nieaktywny,
Alarm B, Alarm A)
s Opdznienie alarmu:
Alarm Niski Sekundy
Granica alarmu:
Wartosci
Histereza: Wartosci
Skalowanie 0% = m, ft
o Skalowanie 100% = m, ft R
Wewn.czujnik cién. — Wbudowany czujnik cisnienia
Przesuniecie zera m, ft
Stata filtru Sekundy
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Wejscia cyfrowe -

2.10

Ustawienia wejs¢ cyfrowych

Tabela 2-8 zawiera petna liste ustawien, ktére mozna wykona¢ w podmenu
Wejscia cyfrowe. Liste domyslnych ustawien wejsé cyfrowych zawiera Podrecznik
instalacji.

Tabela 2-8 Ustawienia wejs¢ cyfrowych w menu ,Ustawienia > Wejscia cyfrowe”

Wejscie cyfrowe 6

Reset alarmu,
Wys. poziom ptywaka,
Czujnik przepetnienia)

Wejscie cyfrowe 2
mozna rowniez
ustawic jako Kanat
impulsowy.

Normalnie rozwarty /
zwarty

(NO, NC)

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartoéci' Kod Komentarz
Istnieje tacznie 6 kanatow wejs¢ cyfrowych
(Wyt., (wt./wyt.), ktére mozna konfigurowac do
Start reczny P1, réznych zastosowan. Wejscie cyfrowe 2
Start reczny P2, wyrdznia to, ze jest jedynym, ktére mozna
Start ptywak P1, skonfigurowa¢ jako Kanat impulsowy.
Start ptywak P2, . . . . .
5 ) Zaleca sie zachowanie domyslnej konfiguraciji,
top ptywaki P1-P2, dnie 7 1i Pod U |
Awaria omoy P1 zgodnie z Ista zawarta w Podreczniku Insta-
pompy F . lacji
Awaria pompy P2, U It enie 74t S )
L Funkeci ; Nis. poziom ptywaka, stawienie Zatoga na stanowisku jest wykorzy-
Wejsuedc(;/frowe 1 unkcjonowanie Zatog% o staﬁwowisku, e stywane jako alarm dla personelu.

Przetacznik jest z reguty potaczony z
wytacznikiem os$wietlenia w celu zasygnalizo-
wania, ze kto$ pracuje w poblizu zbiornika.,

Sygnat Start reczny mozna dotaczy¢ do
przetacznika recznego—petni¢ on bedzie
funkcje identyczna, jak uruchomienie pompy
za pomoca przycisku na panelu (p. Rozdziat 1
Przeglad funkcji i ich uzycia na stronie 3).

NO oznacza Normalnie rozwarty.
NC oznacza Normalnie zwarty.

Nie mozna przypisac tej samej wartosci do dwdch réznych wejs¢ cyfrowych.

Wyjscia cyfrowe -«

2.11

Ustawienia wejsc cyfrowych [przekaznik alarmowe)

Tabela 2-9 zawiera petna liste ustawien, ktére mozna wykona¢ w podmenu
Wyjscia cyfrowe. Liste domyslnej konfiguracji zawiera Podrecznik instalacji.

Tabela 2-9 Ustawienia przekaznikow alarmowych w menu ,,Ustawienia > Wyjscia cyfrowe”

Przekaznik alarmu 3.

Ostrzezenie
alarmowe,
Awaria pompy P2,
Aw. pompy P1 lub P2,
Awaria pomp P11 P2)

Normalnie rozwarty /
zwarty

(NO, NC)

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
(Wyt. .
. ' NO oznacza Normalnie rozwarty.
N,i\‘e‘epgtovtvw-AlAal?r:wmAAB NC oznacza Normalnie zwarty.
Aktyvvnly alarm A, ' Ustawienie Sygn. alarmu osob. powinno by¢
Aktywny alarm A-B, uzywane w potaczeniu z ustawieniem wejscia
Wysoki poziom, cyfrowegoZatoga na stanowisku. Jego przezna-
) L Awaria pompy P1, czeniem jest urzadzenie alarmowe, na
Przekaznik alarmu 1, Funkcja przekaznika Zdalne sterowanie, przyktad brzeczyk, okresowo monitujacy
Przekaznik alarmu 2, Sygn. alarmu osob., System | zatoge o potwierdzenie aktywnosci przez

naciéniecie przycisku na panelu sterowania,
ktory powoduje wyciszenie brzeczyka lub
innego sygnalizatora.

W przypadku ustawienia Ostrzezenie alarmowe
ustawienia czasu sa zgodne z czasem sygna-
lizacji brzeczyka podanym w punkcie

Sekcja 2.3 Ustawienia systemowe na stronie 8.
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Kanat impulsowy -

2.12 Ustawienia kanatu impulsowego

Tabela 2-10 zawiera petna liste ustawien, ktére mozna wykona¢ w podmenu

Kanat impulsowy.

Tabela 2-10 Ustawienia kanatow impulsowych w menu ,Ustawienia > Kanaty impulsowe”

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
(Opady, Wejscie cyfrowe 2 nalezy ustawic¢ jako Kanat
— Funkcjonowanie Energia, impulsowy (p. Sekcja 2.10 Ustawienia wejs¢
Przeptyw) cyfrowych na stronie 19).
Metryczne: mm, kWh,
1impuls = mSAmerykahskie: cal,
kWh, gal
Alarm wys. opadéw / (Nieaktywne, Menu zodsltajfa ptr(zy_stioso?/ane dolwyboru doko-
Alarm wysokiej mocy / Alarm B, nanego dla funkcji kanatu impulsowego.
Alarm wys. przeptywu Alarm A)
— System
Opdznienie alarmu Sekundy
Ustawienia Metryczne: |/[s - ha),
Granica alarmu KW, m°/n
Amerykanskie: cali/h, ) _
KW. GPM l/(s - ha) oznacza: litréw na sekunde i hektar,
' co odpowiada wartosci 0,36 mm na godzine.
Metryczne: 13/[5 ~hal, GPM oznacza galony na minute.
Histereza kW, m/h
Amerykanskie: cali/h,
kW, GPM

Ramniacn |«

2.13 Ustawienia komunikacji

Tabela 2-11 zawiera petna liste ustawien, ktére mozna wykona¢ w podmenu

Komunikacja.

Tabela 2-11 Ustawienia komunikacji w menu ,,Ustawienia > komunikacja” [Arkusz 1z 3]

Podmenu Podmenu

Ustawienie

Wartosci

Kod

Komentarz

Protokot

Protokdt

(Modbus, Comli)

System

Ztacze serwisowe

Przeptywnos$¢ binarna

(Wyt.,
300,

System
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Tabela 2-11 Ustawienia komunikacji w menu ,,Ustawienia > komunikacja” (Arkusz 2 z 3)

wywotania.

Zapis do rej.333,
Cata kom. danych)

Potwierdzenie alarmu
Reg 333

(NIE, TAK)

Ciag identyf.potacz.

Ciag

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartoéci Kod Komentarz
NF stanowiska Liczba catkowita
dodatnia
Nazwa stanowiska Ciag
(Wyt.,
300,
600,
1200,
2400,
Przeptywnos¢ binarna 4800,
9600,
Port komunikacyjny ;2288 System
57600,
115200}
. (Brak, Nieparzysty,
Parzystos¢ Parzysty)
Uzgodnienie (Wyt., Wt.)
. Liczba catkowita
Comli / Nr Modbus dodatnia
Comli / Limit czasu
Modbus Sekundy
(Brak, analogowy, Modem nie jest wymagany w przypadku tacza
Podtaczony modem GSM, Modem GPRS " :
CA522) statego.
Inicjalizacja modemu [Anuluj, Inicjalizuj)
Pol.Hayes przed.pot. Ciag
Pol.Hayes po rozt. Ciag
Liczba catkowita

Sygnat przed odpow. dodatnia

Kod PIN modemu Ciag

Kod PUK modemu Ciag

Modem System Aby uzy¢ domyslnej karty SIM, pole nalezy
pozostawi¢ puste.

Nr centr.ust. SMSC Ciag W przeciwnym razie musi by¢ on w formacie
miedzynarodowym (znak .+" z przodu mozna
pominad).

Nr APN GPRS Ciag
Kont. APN GPRS Ciag
Czest. podst. GPRS Minuty
Zdalny adres IP GPRS Ciag
Port TCP-IP GPRS Liczba ca’(kowita
dodatnia
Maksymalna liczba préb nawiazania potacze-
Maks.licz.wyw./alarm Liczba catkowita nia. Cykl pbejmvulje. préby wyy\(o{alnla Wl—Al[p.
dodatnia ustawienia ponizej], do chwili osiagniecia
wartoéci Maks.licz.wyw./alarm.
Przedziat prob wyw. Sekundy Czas miedzy prébami wywotania.
(Bez potwierdzenia,
Wywotanie alarm. Potwierdzenie Sygnat dzwonka, System

Oznacza wskazanie lokalne. W przypadku
ustawienia TAK, nastepuje potwierdzenie
przejecia alarmu przez system centralny.
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Tabela 2-11 Ustawienia komunikacji w menu ,,Ustawienia > komunikacja” [Arkusz 3 z 3]

Podmenu Podmenu Ustawienie Wartosci Kod Komentarz
Préba wywotania 1-4 nastepuje przy
zatozeniu, ze modem jest podtaczony. Nie
. wymagane w przypadku statych taczy.
Numer telefonu Ciag W przypadku wiadomosci SMS numer GSM
musi by¢ w formacie miedzynarodowym (znak
.+" z przodu mozna pominag).
(Wyt., System Typ odbiornika alarmu. W przypadku ustawie-
Odbiornik alarmu centralny, nia WYL., nastepuje przejscie do kolejnej Préby
SMS GSM / PDU) wywotania na liscie.
Préba wywotania 1 Préba wywotania nastepuje tylko w przy-
do (Alarm A wt., System padku, gdy warunek jest prawdziwy. Ustawie-
Préba wywotania 4 . Alarm A wt./wyt., nie Wt/wyt.” sygnalizuje, czy alarm jest
w War.wywotania alarm. Alarm A+B wt., wtaczany czy wytaczany. Przyktad: Alarm A+B
Alarm A+B wt./wyt.) wt./wyt. oznacza, ze alarm A lub B jest
wtaczany lub wytaczany.
Lim.czasu potw.alarm Sekundy Cza; ,Od. pominiecia tej proby do chwili
przejécia do nastepnej.
Wyslij ciag identyf. (NIE, TAK]
Czas pomiedzy poczatkiem potaczenia do
Opdzn. ciagu identyf. Sekundy chwili wystania ciagu identyfikujacego (w

przypadku ustawienia TAK).
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Rozdziat 3

Codzienna obstuga

Sterowanie recznie,
Lista alarmow,
Pokaz stan,

Krzywe trendu

Menu gtowne 3. 1
& Sterowanie recznie -
A Lista alarmow
4t Pokaz stan
¥ Ustawienia
I~ Krzywe trendu
G Select Language

Wyjécie < & » «

Menu gtowne 3_2
& Sterowanie recznie
A Lista alarmow -«
11 Pokaz stan
¥ Ustawienia
 Krzywe trendu
(G Select Language

Wyjscie 4 & » «

W przypadku codziennej obstugi, gdy nie ma potrzeby dokonywania zmian w
ustawieniach, oprécz gtéwnego widoku wyswietlajacego biezace warunki w
postaci graficznej, wystarczy korzystanie tylko z czterech menu. Te cztery menu
sa nastepujace: Sterowanie reczne, Lista alarmow, Pokaz stan i Krzywe trendu, i sa one
osobno opisane w ponizszych punktach.

Kiedy na gtéwnym wskazaniu wyéwietlacza wyséwietlany jest alarm (p.
Rozdziat 1 Przeglad funkcji i ich uzycia na stronie 3], nalezy nacisnaé przycisk
Enter w celu potwierdzenia alarmu; po ponownym nacisnieciu przycisku Enter
pokretta, alarm zostanie potwierdzony.

Sterowanie recznie

Pozycja menu Sterowanie reczne stuzy do resetowania zabezpieczenia silnika lub
usuniecia zdalnej blokady pomp..

Tabela 3-1 przedstawia liste operacji, ktére mozna wykonac recznie.

Tabela 3-1 Sterowanie recznie

Menu Ustawienie Komentarz

Reset zabezp.siln.P1

Resetowanie nastepuje przyciskiem Enter.

Sterowanie Reset zabezp.siln.P2

reczne Jesli pompa zostata zablokowana przez stanowisko
Zdalna blokada zdalnego sterowania, blokade te mozna wstrzymad
(odblokowac) przyciskiem Enter.

Lista alarmow

Tabela 3-3 przedstawia pozycje dostepne w menu Lista alarmoéw.

Tabela 3-2 Lista alarmow

Podmenu Wartosci Komentarz
Niepotwierdz. Ui . . . Zatwierdzenie wybranego alarmu
ista niepotwierdzonych alarméw. : .
alarmy nastepuje przyciskiem Enter.
Aktywne L|s',ta _aktywnych alarlmOWJ_est _
wyswietlana w odwrdoconej kolej-
alarmy - . )
nosci chronologiczne;.

. Lista wszystkich zdarzen jest Zdarzeniami sa: uruchomienie/zatrzy-
Wszystkie S wistl AW Jeoled ; ot o al
sdarzenia | Wyswietlana w odwroconej kolej- manie pompy, wigczenie alarmu,

nosci chronologicznej. zatwierdzenie i wytaczenie alarmu.
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Menu gtowne

& Sterowanie recznie
A Lista alarmow

1t Pokaz stan

¥ Ustawienia

< Krzywe trendu

G Select Language

Wyjscie < & » «

Menu gtéwne

& Sterowanie recznie
A Lista alarmow

1t Pokaz stan

¥ Ustawienia

£« Krzywe trendu

G Select Language

Wyjscie 4 & » «

3.3

3.4

Pokaz stan

Tabela 3-3 przedstawia pozycje dostepne w menu Pokaz stan.

Tabela 3-3 Pokaz stan

Podmenu Podmenu Wartosci Komentarz
_ Wersja
opcja
System - P
Stan we-wy Wersja programu
procesora Temperatura obudowy
Modem GPRS \otan, Adres 1P
atezenie sygnatu
Poziom
- Doptyw
Zbiornik Odptyw
pompy P tacznie
ompowana e
objetodé _ Dzisiaj.
v Dzien 1 - Dzien 7
_ Prad silnika
Cos ¢
Czas La;znig
dziatania Dzisiaj
Dzien 1 - Dzien 7
Pompa 1/ ! tacznie
Pompa 2 Liczba Dzisiaj
startow Dzien 1 - Dzien 7
Ostatnia prébka
Wydajnos¢ ~Nominalna
pompy ~ Srednia dzisiaj
Sr. dzien 1 - dzien 7
_ Poziom przepetnienia
Przeptyw przepetn.
Czas Lac_zni_e
rzepetn . ,DZ'S'aJ. ,
P ’ Dzien 1 - Dzien 7
Przepetnienie i
P Objetosc LSC.Z.”'?
rzepetn e I
P ‘ Dzien 1 - Dzien 7
Liczba tacznie
rzepetnien o oasal
P Dzien 1 - Dzien 7
Cisnienie o W zaleznosci od ustawienia
zwrotne Ciénienie zwrotne/ DR -
— , Ciénienie/Opcja w Tabela 2-7 na
/Dowolny Dowolny wybér .
. stronie 18.
wybor
— Biezaca warto$¢
Eonzardiya// — - - W zaleznosci od ustawienia kanatu
Prre g{ " Wartos¢ LQQZU'? impulsowego w Tabela 2-10 na
_ pty zakumulo- ~ Dzisiaj stronie 20.
impulsowy wana Dzien 1 - Dzien 7
Krzywe trendu

Przejécie do tego menu powoduje wysSwietlenie wykresu ostatnich 100 prébek
zgodnie z ustawieniami w Tabela 2-6 na stronie 17. Naciéniecie przycisku W dét
umozliwia wyswietlenie legendy krzywych, tj. interpretacje koloréw oraz ostat-
nie wartosci. Nacisniecie przycisku W gére powoduje usuniecie pola legendy.
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Rozdziat 4

Dane techniczne i kompatybilnosc

elektromagnetyczna

295mm

4.1

4.2

CP116

CP216

Dane techniczne

Dopuszczalna temperatura otoczenia:
Dopuszczalna temperatura otoczenia:
Obudowa i mocowanie:

Wymiary:

Masa:

Wilgotnosé:

Zasilanie:

Zuzycie energii:

Maksymalne obciazenie stycznika:
Bezpieczniki (tylko model CP 216):

Bezpiecznik zewnetrznej pompy powietrza:
Maks. obciazenie przekaznikow alarmu:
Maks. prad wyjscia 12VDC:

Napiecie wejsciowe na wejsciu cyfrowym i ztaczu

blokady pompy:

Rezystancja na wejsciu cyfrowym i ztaczu blo-
kady pompy:

Analogowe - czujnik:

Analogowe wejscie-opornosc:

Czujnik temperatury:

Czujnik nieszczelnosci:

Maksymalna dtugos¢ przewoddw WE/WY:

Prad tadowania akumulatora kwasowo-otowio-
wego

-20 do +50°C

-30 do +80°C

szyna DIN, IP65. Otwory montazowe: p.
rysunek

wys.xszer.xgt.: 370x250x 123 mm

<5kg, CP216 z akumulatorem

0-95% wilgotnos$¢ wzgledna, bez kondensacji
230/400VAC, z bezpiecznikiem maks.16A
<16VA

ABB B7-30-10, 5,5 kW, 12A, cewka 24VAC
3x10A, bezpieczniki automatyczne z 3 wypro-
wadzeniami, typu D

500mA zwtoczny

250VAC, 4A, obciazenie rezystancyjne 100VA
50mA

5-24VDC

5 kiloomow

4-20mA

110 oméw

typu PTC, wartos¢ graniczna: 3 kiloomy
Wartos¢ graniczna 50 kiloomy

30 metrow

Maks 80maA, 13,7VDC

Maksymalne obciazenie

Ograniczane tylko przez stycznik, ze wzgledu na brak bezpiecznikéw. Maksy-
malne obciazenie wynosi 5,5 kW, 12A przy napieciu 400VAC

Niniejsza wersja posiada dwa bezpieczniki. Maksymalne obciazenie wynosi 3,5
kW, 7,5A przy napieciu 400VAC, jesli obie pompy moga pracowad réwnoczesnie.
W przypadku ustawienia w taki sposdb, ze pracowa¢ moze tylko jedna pompa (w
pozycji menu Maks. uruchom. pompy ustawiona jest wartosé 1), dozwolone jest
wieksze obciazenie: maksymalne obciazenie jest ograniczone przez bezpiecz-

niki, co oznacza okoto 4,3kW, 9,5A.
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4.3 Kompatybilnosc elektromagnetyczna

przerwy i zmiany napiecia

Opis Standard Klasa | Poziom Uwagi Kryteria'
4 15 kV Wytadowanie w B
)y . owietrzu
Odpornos$¢ na wytadowania EN 61000-4-2 P .
elektrostatyczne (ESD] A gy | Wytadowanie kon- 5
taktowe
Oldpornosc na przebieqi EN 61000-4-4 4 4KV A
nieustalone/impulsy
” i 4 4 kV CMV A
?%p/oggosc Ba przepiecia EN 61000-4-5
: ps. Patrz uwaga 4 2 kV NMV A
Odpornos¢ na zaktdcenia
przewodzone, wywotane EN 61000-4-6 3 v 150 kHz - 80 MHz A
polami w.cz.
Odpornosc na promienio- | g\ 41000.4-3 | 3 | 10V/m |80 MHz-1GHz A
wane pola w.cz.
Odpornos¢ na krétkotrwate EN 61000-4-11 A

Kryterium dziatania A = Zwykte dziatanie w okreslonych granicach.
Kryterium dziatania B = Chwilowe pogorszenie lub utrata funkcji lub dziatania, ktére pdzniej
samoczynnie zostaja przywrdcone.
ii. Maksymalna dtugo$¢ przewoddéw WE / WY wynosi 30 metréw.
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